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1.  Einfihrung

NEWEL?2 reprasentiert die neue Reglergeneration fir die Anwendung in gewerblichen
Kalteanlagen. Durch eine enge Zusammenarbeit zwischen DIGITEL und Kaltefachleuten,
integriert NEWEL2 alle den Vorteile der Serie NEWEL, die seit 1990 gut auf den Markt eingesetzt
ist, und bringt viele Verbesserungen auf der Seite der Flexibilitat, der Funktionalitéat und der
Betriebsicherheit.

2.  Basis Konzept
Das System NEWEL 2 besteht aus einer oder mehreren vollig autonomen Regeleinheiten.

Zu der Serie gehdren zwei verschiedene Modelle:

DI24D: in DIN-Gehause
DI24E : in Einbaugehéuse

Die Module DI24 messen, Uberwachen und steuern die Kalteanlange (Magnetventil,
Abtauheizung, Ventilatoren, Kompressoren, usw.).

Sie kdnnen verschiedene Aufgaben ausfiihren, insbesondere:

Kuhlstellenregelung

Steuerung des E-Ventils

Feuchteregelung

Verbundsteuerung

Verflissigersteuerung

Andere Funktionen fur die besonderen Anwendungen (Obst- und Gemtiselager, Regelung
02-CO2, usw.)

Verflissiger-

Kihlstellen
Regelung

Positiv Negativ

Tiefkiihltruhe Verdichter Verfliissiger Metzgerei

Verbund- Feuchtigkeits-
Regelung Regelung

Die Module sind (ber die auf ihrer VVorderseite befindlichen Tasten programmierbar oder Uber
einen Rechner, wenn das System mit Fernsteuerung ausgestattet ist. Die Digitalanzeige zeigt die
Werte an, die von den angeschlossenen Sonden gemessenen wurden. Sie dient ebenfalls der
Programmierung der Parameter.




3.  Zur Sere gehorige Modelle

In untenstehender Tabelle kdnnen Sie mit einem Blick die Funktionen und Merkmale der Module

vergleichen.
Anwendungen Technische Daten
Kuhlistellen o Eingange Ausgénge [ Stromvers.
S [ [3) s
Referenz S 2 Qlo 2] ¢
=z B el glelflelelelalele|slBE5|E|2
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DI24E-2H X X 1 2 2 1 X X X
— — DI24E4H | x [ x [ x [ x [ x [ x| x| 3 1 2 41 X | x X
,m S ] [DzeE2 X x | 1 2 | 2 | 1 x | x | x | x
A ] DI24E-4 x | x [ x| xIxIxIx 3l 1121471 x | x [ x| x
DI24EE-5 X X X X X 4 |o-10v| 2 4 1 X X X X X
DI124D-2H X X 1 2 2 1 X X X
DI124D-4H X X X X X X X 3 1 2 4 1 X X X
DI124D-2 X X 1 2 2 1 X X X X
DI124D-4 X X X X X X X 3 1 2 4 1 X X X X
DI24DE X X X X X 3 |o1ov| 2 4 1 X X X X X
DI24X X X X X X X 3 2 4 1 X X X X

In untenstehender Tabelle werden die hauptsachlichen Unterschiede der beiden Universalmodule

zusammengefasst.

DI24 E

D124 D

Dieses Modul wird in die VVorderseite eines Schrankes
eingebaut, es kann in eine Vitrine, usw. integriert werden.

Stromversorgung 9 bis 24 \VV Wechselstrom oder
Gleichstrom.

Leitungen werden an Schraubklemmen angeschlossen.

Dieses Modul wird an DIN-Schienen befestigt.

Stromversorgung 230 VV Wechselstrom

Leitungen werden mit Steckbare Klemmen
angeschlossen.

Das Modell DI124D gibt es mit und ohne Anzeige. Die Modelle DI24E ist immer mit einer

Digitalanzeige ausgestattet.

4.  Anzeigeeinheit des Moduls

Normal Funktion Alarm
Anzeige blinkt
Abtaaung
R I

%‘% Gemessener e —\l |
Ventilator —» (8) < \vert &

e e/l /N
Ventil -y




5.  Programmierung der Parameter mit Hilfe der Tasten

Das Bild gibt ein Beispiel vom Programmierungsdiagramm, das wahrend der Parametrierung des Moduls mit
den Programmiertasten gebraucht wird. Die geeignete Version dieses Diagramms befindet sich in der
Gebrauchsanweisung, im Paragraph der dem Funktionsmodus des Moduls entspricht. Zum Beispiel : um ein
Modul zu programmieren, das eine Kuhlstelle steuert, mu man das Diagramm nehmen, daf? sich im Paragraph
« Kihlstellenregelung » befindet.

Kuhlstellen-Regelung

Dieser Parameter wird gebraucht,
wenn F1 =0 oder 1 oder 5

. Wert Wert B tzer-
Funktion Bemerkung ) max ecvl;éer
PAS 0 Passwort 0 999
t1 1 Sollwert (°C) -999 999
2 2 Delta(°C). Modul reguliert zwischen Temperaturen t1 und t1+t2 0 999
t3 3 Begrenzung der Sollwerteinstellung - Minimalwert (°C) -999 999
=1 f ~ H ° . . R
e e e e ] Dieser Parameer wird nur S5 65
[3] =
g— t6 2 Maximalgrenze Temperaturalarm (°C) gebraucht, wennvl =3 -999 999
Q t7 2 Alarmverzdgerung (Min) 0 999
% 8 2 Sollwertverschiebung (°C) -999 999
& t9 2 Beginn der Sollwertverschiebung (SS:M) 0 240
110 2 Ende der Sollwertverschiebung (SS:M) 0 240
111 3 Mindesteinschaltdauer (Min) 0 999
t12 3 Mindestausschaltdauer (Min) 0 999
Ventilatorfunktion
= vl 2 0 = ausgeschaltet wahrend Abtauung 1 = Dauerbetrieb 0 3
% 2 = gesteuert mit Ventil 3 = gesteuert mit Verdampferfiihler
= v2 2 Ventilator Einschaltpunkt (°C) v1=3" -999 999
2 v3 2 Ventilator Ausschaltpunkt (°C) vli=3 -999 999
v4 3 Analogausgang - 0% Temperaturgrenze (°C) -999 999
v5 3 Analogausgang 100% Temperaturgrenze (°C) -999 999
N Funktion des Kontaktes C1
O F1 3 - =2, - - o i 0 5
o 0 = Alarm bei SchlieBung 1 = Alarm bei Offnung 2 = Stillstand bei SchlieBung
8) 3 = keine 4 = Sollwertverschiebung 5 = Tirkontakt
_%: F2 2 Alarmverzdgerung (Kontakt C1) (Min) F1=R1,5 0 999




5.1

Programmierung der Parameter

e Um das Programmierungsmodus zu starten, driicken Sie wahrend 3 Sekunden auf @

Das Display zeigt PAS an und dann 0. Die bedeutet, dass Sie ein Passwort eingeben miissen. (Bei der
Lieferung sind die drei Kennworte der Module werkseitig auf 0 eingestellt.)

o Esgibt 3 verschiedenen Passwortstufen. Die 1. Ebene, flir Benutzer vorgesehen,
ermdglicht eine Sollwert und Uhrzeitanderung. Die 2. Ebene, fur den Techniker
vorgesehen, gibt den Zugriff auf fast alle Funktionen und die 3. Ebene, fiir Installateur
reserviert, erméglicht eine vollige Ausfiihrung von allen Parametern des Reglers.

Verfassen Sie lhr Passwort, driicken Sie auf Q um den Wert nach oben und auf @um nach

unten zu bringen, dann auf um zu bestatigen. Wenn das Passwort akzeptiert wird, zeigt das
Display wahrend einer Sekunde das Symbol vom ersten Parameter an, dann seinen Wert. Wenn
das Passwort nicht akzeptiert wird, wiederholen Sie die Eingabe.

Driicken Sie auf Q um den Wert nach oben und auf @um den Wert eines Parameters nach
unten zu bringen.

o Umden Wert schneller &ndern zu kénnen, driicken Sie wahrend 3 oder mehr Sekunden
auf eine dem Tasten. Das Display wird immer schneller vorbeiziehen. Wenn Sie
gewiinschten Wert ndher kommen, horen Sie auf zu driicken, dann driicken Sie nochmals
weiter, aber ganz kurz, bis Sie den gewiinschten Wert erreichen.

Driicken Sie auf um den Wert zu bestétigen und dann gehen Sie bis zu dem néchsten
Parametern.

Um zu den ndchsten Parametern gehen zu kénnen, ohne zu bestéatigen, driicken Sie auf @ Das
Display zeigt wéhrend einer Sekunde das Symbol vom néchsten Parameter, dann den
entsprechenden Wert.

Um zu den letzten Parametern zuriick gehen zu kdnnen, halten Sie @ getruckt und dann driicken

Sie auf bis zu den gewunschten Parameter.

Parameter mit ahnlichen Funktionen sind in Gruppen (Men(s) zusammengestellt. Die Symbole,
die zu den gleichen Mendis gehoren, fangen mit der gleiche Buchstabe an.

Um von einem Menii zu den anderen gehen zu kénnen, driicken Sie wahrend 3 Sekunden auf

, die verschiedenen Men(s ziehen vorbei. Héren Sie auf zu driicken, wenn Sie das
gewiinschte Men erreicht haben.

Zum Speichern der Anderungen und zum Verlassen des Parametriermodus, 3 Sekunden lang auf

driicken. Ohne Speicherung, die Anderungen werden geldscht und die Parametern gehen zu
den alten Werten zuriick.
Wenn im Programmiermodus keine Taste innerhalb von 5 Minuten gedriickt wird, dann geht
automatisch das Gerat auf Normal-Modus zuriick, 16scht alle Anderungen und geht zu den die
alten Parameterwerten zuriick.




@ Sonderoperationen:

e Im Modus "Kihlstellenregelung” kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten Q
und @ fur 5 Sekunden eine Abtauung herbeigefiihrt werden
e Durch Dricken der Taste @ fur 3 Sekunden kann Alarm quittiert werden

e Durch gleichzeitiges Dricken der Tasten @ und @ gelangen Sie in den
Programmiermodus der Grundkonfiguration

@ Zeitweilige Anzeige

Bei normaler Funktionsweise konnen zeitweilig verschiedene Messwerte und der
Stand verschiedener Eingange angezeigt werden.

Im Modus "Kuhlstellenregelung” wird durch einmaliges kurzes Dricken der Taste

@ die Raumtemperatur "tA", durch zweites Driicken die Temperatur des
Verdampfers "tb" angezeigt, danach die Sonde "tC", der Zustand des Kontakts
"C1" und der Zustand des Kontakts "C2". Der ausgewahlte Wert wird eine Minute
lang angezeigt, danach schaltet die Anzeige in den Normalzustand zurlck, der
durch den Wert des Parameters [r2] festgelegt wird.

Auf den Modulen DI24DE und DI24EE (E-Ventil) kdnnen auch der Saugdruck
"P", die Uberhitzung "S" und der Offnungsgrad des E-Ventils "0" angezeigt
werden.

Im Modus ,,Druckregelung‘ konnen durch mehrmaliges Driicken nacheinander auf

die Taste @ folgende Werte zur Anzeige ausgewahlt werden: Druck in bar "Pb",
Druck in °C "Pt".

52.  Programmierung der Grundkonfiguration

Vor der Inbetriebnahme eines Moduls muss zuerst die Grundkonfiguration (Parameter [r1]) des
Moduls mit dem im Folgenden beschriebenen Verfahren programmiert werden. Diese
Konfiguration besteht aus einigen wenigen Parametern, die den zukiinftige Betrieb des Moduls
bestimmen. Sie bestimmt insbesondere, ob das Modul eine Kiihistelle, ein Kondensator, die
Kompressoren, die Feuchte, usw., steuert.

Nach der erfolgreichen Programmierung dieser Werte, sind die in diesem Modus aktiven
Parameter auf einen Standardwert eingestellt, und das Modul ist arbeitsfahig. Es brauchen nur noch
die Ubrigen Parameter fein eingestellt zu werden, und Ihr Modul arbeitet mit optimaler Leistung.

e Zum Umschalten in den Parametriermodus der Grundkonfiguration, 3 Sekunden lang gleichzeitig auf

die Tasten @ und dricken.
e Die Programmierung wird dann nach dem oben beschriebenen Verfahren fortgefuhrt. (§ 5.1)

e Zum Speichern der Anderungen und zum Verlassen des Parametriermodus, 3 Sekunden lang auf

@ driicken.




Beispiel fur die Regelung der Kompressoren mit Anzeige in Grad °C und mit R404A als

Kaltemittel.
. Wert  Benutzer
Funktion Bemerkung
max.
PAS 0 Passwort 0 999
Funktionsmodus
1 3 0 = Kihlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verfliissiger Steuerung 0 4
2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kilhstellen mit mehreren Verdampfern
cF2 3 |Regelungstyp =1 0 1
0 = Niederdruck 1= Hochdruck
cF3 3 Druckanzeige Einheit =1 0 1
O=bar 1=°C
Kaltemittel
1=R12 2=R22 3=RI134A 4=R502 5 = R500
cF4 3 6=MP39 7=HP80 8=R404A 9=R717 (NH3) 10 = Kaltwasser ri=1 1 16

11 = R407 (flussig) 12 = R407 (gas/fliissig) 13 = R23
14 = R413A (ISCEON 49) 15 = R417A (ISCEON59)

e Um auf den Parametrierung der Grundkonfiguration umzuschalten, drei Sekunden lang
gleichzeitig auf die Tasten @ und Q] driicken.

e Kennwort eingeben und auf Q] driicken. Sie sind jetzt im Groundkonfiguration (Parameter
[r1]):

e Fur die Steuerung der Kompressoren, rl = 1. Auf@ driicken.
e Sie haben nun die Wahl zwischen Niederdruck und Hochdruck. Fiir Niederdruck, cF2 = 0.

Auf @ dricken.

¢ Nun wird die Anzeige eingestellt. Um Grad °C anzuzeigen, cF3 = 1. Auf Q driicken.
o Schliel3lich wird das Kéltemittel bestimmt. Fiir R404A, cF4 =8

e Zum Verlassen des Programmiermodus Taste @ drei Sekunden lang driicken.

Das Modul ist nun mit den Standardparametern arbeitsfahig.

@Wenn im Programmiermodus keine Taste innerhalb von 5 Minuten gedrtickt wird, dann geht

automatisch das Gerat auf Normal-Modus zuriick, loscht alle Anderungen und geht zu den die
alten Parameterwerten zurick.

6. PalRworter

NEWELZ2 besitzt drei hierarchischen Pallworter-Ebenen. Die erste Ebene erlaubt den Zugang an
einer sehr beschrankten Anzahl Parameter, die vom Eigentimer der Anlage, der in der Regel nicht
die nétigen Kenntnisse hat, um die empfindlichen Daten zu andren, gedndert werden. Die zweite
PalRwort-Ebene gibt den Zugang an alle Parameter frei ausser das Palwort der Ebene 3 und wird
von den qualifizierten Technikern benttzt, die in den Betrieb der Anlage einschreiten. Sie bietet die
Maoglichkeit die PalBworte der ersten und der zweite Ebene zu &ndern. Das PalBwort der dritten
Ebene erlaubt den Zugang an alle Parameter. Im Prinzip wird es nur fir die Sichtbarmachung oder
die Anderung des PaRwortes der zweiten Ebene bei Verlust oder ungewollter Anderung benutzt.




—C Pafworteingabe )

Wenn ein Pallwort 0000 programmiert T a
iSt, ist der Zugang an der ( Ist das eingegebene Palwort gleich als das PaRwort der Ebene 3 )— W_eiter geh_en
entsprechenden hierarchischen Ebene } Nein . mit3 Zugifs
frei. Um die Zugangsebene nach dem ( Istdas PaRwort der Ebene 3 ('P3 ’)\Ia_uf 0000 programmiert ? )?
- . emn
Eingeben vom Pal3wort zu bestimmen, : : | Ja
das Gerit wird die im Organigram ( Ist das eingegebene Palwort gleich als das Pallwort der Ebene 2 Weiter gehen
. . . i mit 2. Zugriffs-
beschriebene Ablaufe Bild 1 folgen. 1 Nein _ Ebene
( Ist das PaRwort der Ebene 2 ("P2") auf 0000 programmiert ? )?
l Nein 5
( Ist das eingegebene PalRwort gleich als das Pawort der Ebene 1 2 Weiter gehen
l Nein mit 1. Zugriffs-
( Istdas PaRwort der Ebene 1 ('P1") auf 0000 programmiert ? )? Ebene
Palwort falSch  ee—
Bild 1 File : D_ Mot de Passe.vsd

7.  Uberwachungen

Das Gerat Uberwacht dauernd den Betrieb der Anlage und schaltet ein Alarm ein, wenn es eine
Anomalie beobachtet. Die Code, die Daten und die Zeiten der letzten Anomalien sind in den
Parameter [A1C], [Ald], [Alb], [A1H], [A1C2] etc. Am Ende des Programmierdiagramms
finden Sie die Liste der Fehlerkodes und deren Bedeutung

Beim Driicken auf den Programmierungstasten @ wahrend 3 Sekunden, quittiert man den Alarm
und der Alarmkontakt 6ffnet sich. Ferntiberwachung,

8.  Femverwaltung

NEWEL2 kann durch eine Zentraleinheit DI48 an ein Fernlberwachungsnetz angeschlossen
werden. Eine solche Einrichtung erlaubt dem Installateur oder irgend einer erlaubten Person, die
Module durch eine Telefonleitung fern abzufragen und zu programmieren. Die Verbindung wird
durch einen Computer ( PC kompatibel IBM ), der mit unserer Software TelesWin ausgeriistet ist,
verwaltet. Er zeigt alle aktuellen Daten der Anlage (Temperatur, Feuchtigkeit, Stand der Ein- und
Ausgange). Es ist auch moglich alle Parameter fern zu &ndern, ein Zwangsabtau-Zyklus, der
Stillstand oder der Zwangsbetrieb einer Kihlstelle zu steuern.

Die Zentraleinheit der Ferniiberwachung kann zyklisch alle wichtigen Daten der Anlage speichern
(Temperatur, Feuchtigkeit, Stand der Ein- und Ausgédnge, usw... ). Die Speicherfrequenz ist
programmierbar.

Bei Stdrungen oder bei irgendeiner Panne, stellt die Zentraleinheit automatisch die entsprechende
Telefonnummer Ihrer Computer ein, um auf dem Bildschirm die Art des Fehlers anzuzeigen. Die
Prioritats-Ebene jeder Anomalie ist programmierbar (siehe die Gebrauchsanweisung «TelesWin).

An eine Zentraleinheint D148 kénnen 100 Newel2 Module angeschlossen werden. Genauere
Angaben (ber die Fernsteuerung finden Sie in der diesbeztiglichen Gebrauchsanweisung.

An den Kommunikationsbus konnen ein LAN-Server und eine Internetverbindung angeschlossen
werden. So konnen dieselben Arbeitsgange Uber eine HTML-Benutzeroberflache (Internet)
ausgeflhrt werden. Genaueres erfahren Sie bei Ihrem Handler.




8.1 Wochenkalender

Eine Anlage mit Ferniiberwachung kann mit der Option « Wochenkalender» ausgestattet werden
(siehe Gebrauchsanweisung «TelesWin).

Fur die Anlagen Typ Supermarkt, erlaubt diese Option das wochentliche Zyklus der Offnungen
und der SchlieBungen des Ladens zu programmieren und automatisch der Betrieb der Anlage zu
andern bei SchlieBperioden. Diese Anderungen schreiten nur auf den Satellit ein, die den
Parameter « Steuerung des Satelliten mit Wochenkalender» auf « Ja » programmiert haben.

Je nach dem Funktionsmodus der Satellit kann die Anderung seiner Arbeit wéhrend der
Schliel3stunden verschiedene Formen nehmen. Sie kann sich durch einen Stillstand der Kuhlstelle,
Sollwertverschiebung, Licht- und Nachtvorhangssteuerung, Anderung der Alarmenbehandlung etc.
ausdriicken (siehe Gebrauchsanweisung des entsprechenden Betriebsartes).

9.  Wichtige Bemerkungen

® Die Gerate auf Elementen mit starken Lage der Element im Steuerschrank
Vibrationen zu montieren, ist zu vermeiden.

@® Es ist abzuraten sie in der N&he einer starken
Quelle elektromagnetischer Felder oder
Stérimpulse (Leistungskabel,
Frequenzumformer usw.) zu stellen.

@ Das Gerat darf nicht nass sein.

@ An den Kontakten C1 und C2 und an den
Schutzkontakten far die
Kompressorsteuerung liegt keine Spannung
an..

&’ Alle Manipulationen (Drahte Anschliisse, Ein- (T §
und Ausstecken der Stecker, Auswechseln e -
der Programme, usw.) missen spannungslos [y AT §
ausgefuhrt werden. Alle Manipulationen Bild 2
durfen nur durch qualifiziertes Personal
ausgefihrt werden.

‘\\"\iVergewissern Sie sich, dass das Gerat keiner Uberspannung ausgesetzt ist. Uberspannungen
kénnen von fehlerhaften Anschliissen oder von Induktion durch nahe liegende Starkstromleitungen
herriihren.

& Die, wihrend den Isolationsprifungen, darf an den Relaiskontakten angelegte Spannung nicht
1000 V uberschreiten.

© Vor der Inbetriebsetzung mussen alle elektrischen Anschliisse kontrolliert werden. Die am Geréat
angeschlossenen Spannungen dirfen nie die Werte der angegebenen technischen Daten
Uberschreiten.
Die moglichst

© Um die Normen gegen elektromagnetische Stérungen einzuhalten Kurzesten Anschiiisse
und die Lebensdauer der Relaiskontakte zu verlangern, sind RC-
Filter parallel zu allen induktiven Lasten (Schiitzen-, Ventilspulen
etc.) anzuschliel3en. Die Anschliisse zwischen dem RC-Filter und
der Spule missen so kurz wie mdglich sein.

© wir schlagen vor, den Anschluf® der Fuhler und Transmitter mit  Bild 3 File : D_Filtre RC.vsd
einem abgeschirmten Kabel durchzufuihren. Die Abschirmung muf3
an die Seite der Steuerung an der Erde angeschlossen werden und die andere Extremitat bleibt in
der Luft. Starke elektromagnetische Felder koénnen die MefRRungen beeinflissen und zu
bezeichnende Melfehler fuhren.

© Die Reinigung der Gerate muss mit einem trockenem Putzlumpen gemacht werden.

© Jede Benutzung, die nicht den Vorschrifften dieses Dokuments entsprechen, kann ein falsches
funktionieren oder den Verlusst beursachen und fihrt zu einem Garantieausfall.

M Starkstromleitungen

[[1Schwachstromleitungen

File : D_Tableau.vsd
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& Kein Gegenstand (Schraubenzieher, usw.) darf in die Luftungslicken eigefuhrt werden. Das Print
kénnte beschadigt werden und nicht mehr korrekt funktionieren.

® Die Plane, Zeichnungen, Beschreibungen und Schemen durfen nicht kopiert werden, und an
Drittpersonen ohne schriftliche Zustimmung von DIGITEL abgegeben werden. Die Skizzen der
Schemen missen als Projekte genommen werden, fur die wir keine Haftung tUbernehmen. Die
Schemen, die wir erstellt haben, missen durch den Anlagenbauer angepalit werden, geméaf den
lokalen Vorschriften. Alle Beschadigungen unseres Materials durch eine den Vorschriften nicht
konforme Benutzung sind mit der Garantie nicht gedeckt und wir lehnen jede Verantwortung fur
eventuelle Beschadigungen am Material ab, der auf unsere Module gestellt sind. Wir lehnen jede
Verantwortung fir Verlust und Schaden ab, die durch eventuelle Pannen des Gerates erzeugt
werden.

10. Technische Daten

. DI24D __ DIZE |
Speisung Stromversorgung 180-250VAC, 50-60Hz (*) 9-24V AC/DC
Max. 3wW 2W
Leistungsverbrauch
Schutzklasse 1 1
Verschmutzungsgrad 2 2
Ueberspannungskategorie 1l 1
Verbrauchsbedingungen Temperatur 0-40°C 0-40°C
Feuchtikeit 0-80% 0-80%
(Ohne Verflissigung) | (Ohne Verflissigung)
Nennschaltvermdgen der Widerstandslast 8 A 2500VAC 8 A 2500VAC
Ausgénge Nr. 20-21, 22-23,
24-25 (Potenzialfrei) Induktive Last 3A 250 VAC 3A 250 VAC
Uhr Laufzeitreserve 4 Tage 4 Tage
Fihler PT1000 Messbereich -99°C a +170°C -99°C a +170°C
Fihler DI-S1 Messbereich -50°C a +100°C -50°C a +100°C
Driicktransmitter fiir Messbereich 0-10V 0-10V
DI24DE und DI24EE
Feuchtigskeitstransmitter Messbereich 4320 mA 4320 mA
Drucktransmitter Messbereich 4320 mA 4320 mA

(*) 18-24V AC/DC bei Verwendung des Transmitters 4 — 20mA
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11. Ansicht des Gehauses

11.1. DI24D
Aussparrung flr
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1. Einfuhrung

d Wir haben vorausgesetzt, dal? der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einfiinrung » gelesen
hat. Sie stellt alle unerlailichen Grundkenntnisse fiir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und

generell vom Basis-Konzept der Serie NEWEL2 dar.

In dieser Gebrauchsanleitung wird der Einsatz der Module als Kuhlstellenregler beschrieben. Der
Parameter [r1] der Grundkonfiguration ist in diesem Fall auf O programmiert

2. Anschliisse
Die Anschlisse werden geméss den Schemen vom Bild 1 und Bild 2 gemacht.

1 Kontakt zwischen 26 und

28 ist gebrochen, wenn es

einen Alarm gibt, oder wenn N AN
der DI24 ausgeschaltet ist Abtauung

p
Alarm E S
Ventilator

N — Ventil

L1

|||—

1 || [

(2o
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20

— P L
& @
c

o
neweLz 6) @
DI24D
123456789101112@@
s e i
+ ]
BUS
ClL\C2
g g ks \—L
£E< Smo O
= w (T8 Analog Ausgang

Abbildung 1: D124D
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D Kontakt zwischen 26 und 28 ist
gebrochen, wenn es einen Alarm gibt Kompressor/
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Abbildung 2: DI24E

Drei Temperatur-Fuhler, bezeichnet A, B und C, konnen auf ein Modul angeschlossen werden. Der erste
tibernimmt die Rolle des Raumtemperatur-Fihlers. Er ist fur die Regelung der Temperatur zwischen [t1]
und [t1] + [t2] zustandig.

Der Sollwert ist im Bereich [t3] und [t4] programmierbar.

Die unteren und oberen Alarmgrenzen der Raumtemperatur sind in den Parametern [t5], [t6] und die
Verzogerung in [t7] programmierbar. Der Fihler B, der im Verdampfer installiert ist, steuert das
Abtauungsende und den Ventilator. Er ist nicht obligatorisch fur die Kuhistellen mit positiven Temperaturen
ohne Elektroabtauung. Der Parameter [d1] bestimmt, ob der Fihler B montiert ist. Der Fuhler C ist auch
optionell. Er kann flr die Messung im Herz der Produkte dienen oder flir die Regelung mit 2 Fiihler (sehen
Kapitel 3). Die Alarmverzogerung und Alarmgrenzen sind auch fir die Fihler B und C in den
entprechenden Meniis programmierbar.

Es ist auch mdglich eine Mindesteinschaltdauer und Mindestabschaltdauer des
Verdichters/Magnetventils mit Hilfe der Parameter [t11] und [t12] zu bestimmen

[d1] Fuhler B vorhanden (Abtauung Menu)

[t1] Sollwert (Raumtemperatur Menu)

[t2] Delta (Raumtemperatur Menu)

[t3] Begrenzung der Sollwerteinstellung — Minimalwert (Raumtemperatur Menu)
[t4] Begrenzung der Sollwerteinstellung — Maximalwert (Raumtemperatur Menu)
[t5] Minimalgrenze Temperaturalarm (Raumtemperatur Menu)

[t6] Maximalgrenze Temperaturalarm (Raumtemperatur Menu)

[t7] Alarmverzdgerung (Raumtemperatur Menu)

[t11]  Mindesteinschaltdeuer (Raumtemperatur Menu)

[t12]  Mindestausschaltdeuer (Raumtemperatur Menu)




Die Funktion der Kontakte C1 und C2 werden durch die Parameter [F1] und [F4] bestimmt. Sie
kdnnen als Alarmkontakt (Verzdgerungen programmierbar in den Parametern [F2] und [F5]), als
Sollwertverschiebungs-Kontakt, als Stillstand-Kontakt und als Dauerbetriebskontakt der Stelle
funktionieren. Der Kontakt ist auch als Turkontakt programmierbar. In diesem Fall kann er das Ventil
und den Ventilator ausschalten, wenn die Tlr aufgeht. Die Wiedereinschaltung kann zeitlich verzogert
werden und ist im Parameter [F3] programmierbar. Ein Alarm wird ausgel6st, wenn die
Turoffnungsdauer grosser ist als die progammierte Zeit im Parameter [F2]. Der Ventilator und das
Ventil schalten sich nach diesem Zeitraum von selbst, auch wenn die Tlr gedffnet ist.

Der Kontakt C2 kann auch fir die Abtausteuerung benutzt werden, siehe «Abtaueinschaltung mit
Kontakt» 84.7 und « Kuhlstellenregelung mit mehreren Verdampfern»85.
3.  Regelung mit 2 Temperaturfuhler

Die Temperatur kann mit Hilfe von 2 Fihlern geregelt werden. Ab den Messungen des Fihlers A und
des Fihlers C, rechnet das Modul eine Einschatzung von der Warentemperatur mit Hilfe von der
nachstehenden Formel.

FihlerA (100-C5) _FiihlerC.C5
100 100

Diese virtuelle Temperatur wird als geregelter Wert angewandt. Der Parameter [C5] gibt dem Anteil
(%) des Fuhlers C im Vergleich zum Fihler A in der Bewertung der Warentemperatur. Wenn der
Fihler C nicht vorhanden ist ([C1] = 0) oder der Parameter [C5] = 0 wird alleine der Fihler A flr die
Regelung benutzt.

4.  Abtaaung

Mehrere Abtautypen sind programmierbar mit [d2]:

4.1. Elektroabtauung ([d2=0])

In diesem Fall, beginnen die Abtauungen zu den [d8 bis d13] programmierten Zeiten. Sie enden, wenn
die Endtemperatur [d5] erreicht ist oder nach dem Ablauf der im [d6] programmierten Hochstdauer. Es
ist angebracht, eine ausreichend lange Hochstdauer der Intervalle zu programmieren, so da3 das Ende
der Abtauung durch den Fiihler des Verdampfers gesteuert wird. Das Abschalten des Abtauens durch
den Ablauf der programmierten Zeit sollte nur im Fall eines Versagens der Sonde oder der Heizung
erfolgen. Dieses verursacht das Einschalten des Alarms. Wahrend des Abtauens ist das Ventil
geschlossen. Dieses offnet sich, wenn der Verdampfer die Temperatur [d5] erreicht hat und die
Verzdgerung des Ventils nach der Abtauung (Abtropfung) abgelaufen ist (Parameter [d3]). Bei
niedrigem Kéltebedarf erlaubt der Parameter [d7] gewisse Abtauungen zu vermeiden, die nicht nétig
sind. Das Modul summiert die Offnungszeit des Ventils seit der letzten Abtauung im Parameter
Ventiloffnungszeit von letzter Abtauung Menl Info (Teleswin). Vor jeder Abtauung wird diese Zeit
mit dem Wert des Parameters [d7] Menl Abtauung verglichen. Liegt sie tiefer oder gleich, wird die
auszufiihrende Abtauung Ubersprungen (Zeichen dafiir, dafl der Kaltebedarf seit der letzten Abtauung
schwach war). Bei Programmierung des Wertes O fir diese Parameter wird dieses Kriterium
wirkungslos.

Warentemp=

[C1] Ist FUhler C vorhanden (Fuhler C Menu)

[C5]  Gewicht der Sonde C in der Einschatzung von der Temp. der produkte (Fihler C Menu)
[d2] Abtautyp (Abtauung Menu)

[d3] Ventilverzdgerung nach Abtauende (Abtauung Menu)

[d5] Temperatur Ende Abtauung (Abtauung Menu)

[d6] Maximale Abtaudauer (Abtauung Menu)

[d7] Né&chster Abtau Ubersprungen wenn Ventil6ffnungszeit kirzer als (Abtauung Menu)
[d8] Begin Abtauung Nr.1 (Abtauung Menu)

[d13] Begin Abtauung Nr. 6 (Abtauung Menu)

[F1]  Funktion des Kontaktes C1 (Kontakte C1,C2 Menu)

[F2]  Alarmverzdgerung des Kontaktes C1 (Kontakte C1,C2 Menu)

[F3]  Ventil- und Ventilatorverzdgerung nach Turschliessung (Kontakte C1,C2 Menu)
[F4] Funktion des Kontaktes C2 (Kontakte C1,C2 Menu)

[F5]  Alarmverzogerung des Kontaktes C1 (Kontakte C1,C2 Menu)




4.2. Luftabtauen mit VVentilator (Jd2=1]):
Fur Kihlrdume mit positiven Temperaturen kann eine Abtauheizung tberflissig sein. In diesem Fall
ist das Ventil wahrend der Abtauintervalle geschlossen und der Ventilator ist eingeschaltet. Dieser
Abtautyp benétigt keine Verdampfersonde.
43. Luftabtauen ohne Ventilator ( [d2=2])
Gleiche Funktion wie Abtauung mit Ventilator, die einzige Anderung hierbei, dal der Ventilator
ausgeschaltet ist.
44 Sparabtauen ([d2=3])
In diesem Fall wird zuerst eine Luftabtauung mit Ventilator wahrend der programmierten Zeit im
Parameter [d6] gemacht. Wenn nach dieser Zeit die Verdampfertemperatur Kleiner ist als der
Parameter [d5], wird die Heizung eingeschaltet. Ist dies nicht der Fall, wird die Heizung nicht
eingeschaltet. Dieser Abtautyp verlangt einen Verdampferfuhler.
45, Elektroabtaaung mit Zeituhr ( [d2=4])
Wenn der Parameter [d2] mit dem Wert 4 programmiert ist, lauft die Abtauung wie im Falle eines
Elektroabtauens, jedoch wird der Alarm nicht ausgelost beim Uberschreiten des maximal gegebenen
Abtauzeit. Der Verdampferfihler ist nicht unbedingt notig.
4.6. Steuerung der Klimaheizung ( [d2=5]):
In diesem Fall wird das Abtaurelais flr die Heizungssteuerung benutzt und es wird durch
Raumtemperaturfiihler gesteuert.
Die Funktion der Kaltesteuerung bleibt gleich. Beziglich der Heizung, wenn die Raumtemperatur
unter [t1] - [d4] - [d5] féllt, wird die Heizung gesteuert. Wenn die Raumtemperatur [t1] - [d4]
Uberschreitet die Heizung wird ausgeschaltet.

[c] 4 Einschaltung der Kiihlung
16 1 \‘/\ Ausschaltung der Kiihlung
15 ] >
Delta
14 A [t2]
Y
13 A
12 4 Sollwert )
t1] Wert Ausscahltung der Heizung Neutralzone
11 A [d4]
10 -
Y
9 A
8 :
Delta Heizung
7 [d5]
A
"] /v

Einschaltung der Heizung

47. Abtausteuerung (Funktion des Kontaktes C2 = Abtausteuerung [F4=5])
Wenn der Kontakt C2 mehr als 2 Sekunden geschlossen wird, wird eine Abtauung eingeschaltet
(vorausgesetzt, dass keine andere Abtauung lauft). Die Abtauung endet, wenn die Endtemperatur der
Abtauung oder wenn die maximale Dauer erreicht wird, und dies unabhéngig vom Zustand des C2
Kontaktes.

Der Raumtemperatur-Alarm ist wahrend der Abtauung gesperrt und seine Verzdgerung ist auf O
zuruickgestellt, wenn die Abtauung beendet ist.

[d2] Abtautyp (Abtauung Menu)

[d4] Neutralzone Heizung / Kiihlung (Abtauung Menu)
[d5] Delta - Heizung (Abtauung Menu)

[d6] Maximale Abtaudauer (Abtauung Menu)

[F4] Funktion des Kontaktes C2 (Kontakte C1,C2 Menu)
[t1] Sollwert (Raumtemperatur Menu)




5.  Kiuhlstellenregelung mit mehreren Verdampfemn

Bei Anlagen, die mit mehreren Verdampfern mit elektrischer Abtauung ausgestattet sind, knnen
zwei Falle vorkommen :

1. Jeder Verdampfer ist durch ein separates Magnetventil gesteuert. Die Abtauungen aller
Verdampfer kdnnen gleichzeitig oder getrennt durchgefiihrt werden.

2. Alle Verdampfer sind durch das selbe Magnetventil gespeist und tauen zur gleichen
Zeit ab.

Im ersten Fall ist jeder Verdampfer wie eine selbstandige Kuhlstelle zu betrachten und ist durch
einen getrennten Satellit gesteuert. Die Anschlisse werden gemal Bild 1(DI124D), Bild 2 (DI24E)
durchgefiihrt.

Im zweiten Fall konnen die Anschliisse gemal Bild 3 (DI24E), Bild 4 (DI24D) durchgefuhrt
werden.

Die zwei Satelliten sind wie folgt zu programmieren:

Das Pilot steuert (die Abtauung vom 1. Verdampfer, das Ventil und den Ventilator) :
» Funktionsmodus « Kihstellenregelung» [r1=0] (Grundkonfiguration)
» Abtau «Elektroabt» [d2=0]
» Abtaudauer, maximale Abtaudauer , Temperatur Ende Abtauung, etc. — wie gewlinscht
> Funktion des Kontaktes C2 «Ueberwachung Abtau Verdampf. 2,3...» [F4=6]

Slave(s) (Abtauung der Verdampfer 2 bis 4) :
» Funktionsmodus « Steuerung Verdampfer 2 bis 4 » [r1=4] (Grundkonfiguration)

» Abtaudauer, maximale Abtaudauer, Temperatur Ende Abtauung, etc, sind wie auf dem Pilot-Modul zu
programmieren.

Jeder Verdampfer verfugt Uber einen Abtauausgang und Uber einen getrennten Abtaufiihler. Die
Abtauung vom ersten Verdampfer steuert gleichzeitig die Abtauungen der anderen Verdampfer,
indem sich der Abtausteuergungskontakt C2 vom Slave-Modul schlieft. Die Abtauungen beginnen
gleichzeitig, sie sind aber einzeln fur jeden VVerdampfer ausgeschaltet, wenn seine Temperatur den
programmierten Wert [d5] Uberschreitet. Das Magnetventil 6ffnet sich nach der programmierten
Zeit im Parameter [d3]. Diese programmierte Zeit beginnt erst, wenn alle Verdampfer ihre
Abtauungen beendet haben (Kontakt C2 von dem Pilot 6ffnet sich).

Jeder Fiihler verfiugt Gber eine Temperatur-Alarmfunktion.

[d3] Ventilverzdgerung nach Abtauende (Abtauung Menu)
[d5] Temperatur Ende Abtauung (Abtauung Menu)

[d2] Abtautyp (Abtauung Menu)

[F4] Funktion des Kontaktes C2 (Kontakt C1,C2 Menu)
[r1] Funktionsmodus (Groundkonfiguration Menu)
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1 Kontakt zwischen 26 und
28 ist gebrochen, wenn es
einen Alarm gibt, oder wenn
der DI24 ausgeschaltet ist




6.

Ventilatorsteuerung

Die Parameter fiir den Betrieb des Ventilators werden (mit [U1]) wie folgt programmiert;

>

>
>
>
>

[U1 = 0] Bei Vorhandensein einer VVerdampferrsonde bleibt der Ventilator wéhrend und nach
dem Entfrosten abgeschaltet, bis die Temperatur unter den Parameter [d4] fallt.

[U1l = 0] Bei Nichvorhandesein einer Verdampfersonde, bleibt der Ventilator wahrend und
nach dem Entfrosten fur die mit dem Parameter [d4] programmierte Zeitspanne abgeschaltet.
[ULl = 1] Der Ventilator lauft dauernd, auBer wéhrend folgenden Abtautypen:
Elektroabtauung, Luftabtauung ohne Ventilator und mit Zeituhr.

[U1 = 2] Der Ventilator wird gemeinsam mit dem Magnetventil gesteuert.

[U1 = 3] Der Ventilator wird durch den Temperaturfiihler des Verdampfers gesteuert. Er wird
eingeschaltet, wenn die Temperatur des Verdampfers den Wert des Parameters [U2]
unterschreitet und er wird ausgeschaltet, wenn die Temperatur des Wertes [U3] Uberschritten
wird.

Ventilator und Ventil sind beim Offnen der Tire, und nach SchlieRung wéhrend der im Parameter [F3]
programmierten Verzégerung ausgeschaltet. Wenn Parameter [F3] auf O steht, wird Ventil und
Ventilatorausschaltung nicht stattfinden.

1.

Analogausgang

Dieser Ausgang ist zur Steuerung eines Moduls FXAOQ1 bestimmt, welches einen 4-20mA- und 0-10V-
Ausgang aufweist - siehe Abbildung 5 und 6. Er erlaubt die Regelung der Geschwindigkeit des
Llfters, die Steuerung eines Dreiwegeventils, des elektronischen Einspritzventils, usw...

18-24V AC/DC
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bbildung 5: DI24E Abbildung 6: D124D
Die Funktion des Ausgangs ist im Parameter [b1] programmierbar, welcher folgende Werte annehmen
kann :
> 0 — Der Ausgang andert sich proportional zum zwischen den Parametern [b2] und
[b3] gelegenen Temperaturwert. Siehe nachstehendes Diagramm
[b1] Funktion der Analogausgang (Analogausgang Menu)
[b2] Analogausgang - 0% Temperatugrenze (°C) (Analogausgang Menu)
[b3] Analogausgang - 100% Temperatugrenze (Analogausgang Menu)
[d4] Mit Fuhler B: Einschaltverzogerungstemp des Ventilators nach Abtauung (Abtauung Menu)
Ohne Fuhler B: Einschaltverzégerung des Ventilators nach Abtauung (Abtauung Menu)
[F3]  ventil- und Ventilatorverzégerung nach Tischliessung (Kontakt C1,C2 Menu)
[U1]  Ventilfunktion (Ventilator Menu)
[U2]  Ventilator Einschaltpunkt (Ventilator Menu)
[U3]  Ventilator Ausschaltpunkt (Ventilator Menu)




Analogausgang
(4-20mA und 0 bis 10V)

100%

0%

>

Integrationsbereich L

>

A

Temperatur

.
»

Temperatur die 0% Temperatur die 100%
Analogausgang entspricht [b2] Analogausgang entspricht [b3]

1 — PI-Regelung. Diese Regelung dient beispielsweise zur Regelung des Durchsatzes des
Kéltemittels mit einem Progressivregelventil, das tiber einen 4-20mA- oder 0-10V-
Ausgang gesteuert wird. Sie wird haufig in grossen Obst- und Gemuselagerstatten
eingesetzt, wo sie flr eine hochprézise Temperaturregelung und die Aufrechterhaltung
einer hohen Luftfeuchtigkeit sorgt. Die Berechnung des Analogausgangs basiert auf der
Regelabweichung zwischen der Umgebungstemperatur und dem Sollwert [t1] und umfasst
zwei Bereiche. Der P-Bereich entspricht der mit dem Proportionalkoeffizienten [b2]
multiplizierten Abweichung. Der Integrationsbereich nimmt allméahlich um einen Wert
proportional zur Regelabweichung, der mit dem Integrationskoeffizienten [b3] (%)
multipliziert wird, zu. Siehe nachstehendes Diagramm.

A
0.5°

Regelabweichung

0° >

P-Bereich

25% ——

/\
Analogausgang /

2 — Elektronisches Einspritzventil (Module DI24DE und DI24EE). In dieser Betriebsart
regelt der Analogausgang die Uberhitzung tiber ein elektronisches Einspritzventil, das
tber einen 4-20mA- oder 0-10V-Eingang gesteuert wird. Siehe folgendes Kapitel.

[b2] Proportionalkoeffizient der Pl Regelung (%) (Analogausgang Menu)
[b3] Integralkoeffizient der PI Regelung (%) (Analogausgang Menu)
[t1] Sollwert (Raumtemperatur Menu)

10



8.

Elekironisches Einspritzventil

Abbildung 7: DI24DE
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Abbildung 8-1: DI24EE

Auslaufend. Ersetzt durch DI24EE-5
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Abbildung 8-2: DI24EE-5
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Die Module DI24DE, DI24EE und DI24EE-5 gewdhrleisten zusétzlich zu den in den vorstehenden
Paragraphen beschriebenen Funktionen die Uberhitzungsregelung mit Hilfe wvon elektronischen
Einspritzventilen. Sie konnen Pulsgeregelteventile (Regelung der Impulsbreite) oder stetige Ventile mit
Progressivoffnung (beispielsweise (ber Schrittmotoren) verwalten, die (ber ein 4-20mA- oder 0-10V-
Analogsignal gesteuert werden. Die Uberhitzung wird (iber einen Drucktransmitter und einen
Temperaturfuhler (Fuhler C fur DI24DE, DI24EE und Fuhler E fur DI24EE-5) erfasst, die am Ausgang des
Verdampfers montiert sind.

Der Parameter [S1] gibt die Betriebsart des E-Ventils an.

> 0 — Adaptivregelung. Das Modul versucht moglichst die Uberhitzung innerhalb der in den

Parametern[S2] und [S3] programmierten Grenzen zu halten. Die Regelung basiert auf einem
PID-Algorithmus. Sie wird durch eine kontinuierliche Verhaltensanlyse der Anlage verfeinert.
Die nach mehreren Betriebsstunden auf diese Weise erfassten Informationen erlauben eine
automatische Optimierung der internen Parameter der Regelung. Dieser optimale Zustand
bleibt erhalten und passt die Parameter an die geénderten Arbeitsbedingungen an. Das E-Ventil
Offnet sich, sobald die Temperatur den wvon den Parametern [t1]+[t2] festgelegten
Neutralbereich Uberschreitet

1 — Kontinuierliche Adaptivregelung: Das EE-Ventil arbeitet dauernd, der Regler
versucht dabei die Raumtemperatur in der Mitte der Neutralzone zu halten. Die Offnungszeit
des WVentils ist von der Analyse des Verhaltens der Kdihlstelle abhéngig. Die
Uberhitzungsregelung wird nur aktiviert, wenn die Uberhitzung in die N4he der Minimalgrenze
[S2] kommt. Ansonsten hat die prézise Raumtemperaturregelung Prioritét.

Das Kaltemittel muss im Parameter [S4] programmiert werden. Das E-Ventil bleibt vollstdndig geschlossen,
wenn der Saugdruck die in [S6] programmierte MOP-Grenze (iberschreitet.

i%i;ﬂ

202002222220 [202220222222] [2222000000222]
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 NNBBUBBANBRAN 313029282726 25 24 23 22 21 20
T T
P UL P UUH BEATANAL:
& N & @ " ) @
) ) ) | Kihistelle N | |2 |
Kilhistelle 1| |& p- Kiihistelle 2| |&® ; 9 (max. 8) ® p 9
& ¢ ® ( # (
r h Oy
pneweLz \9‘ |€J PreweLz |_/5]‘,‘\J\J (pnewe.z |_/5]¢.‘\"U
DI24DE DI24DE DI24DE
loeveocecead)y) levooeeooonad).: [eeeoeeeceoad..|

» Bei Regelung von mehreren benachbarten VVerdampfern, kann derselbe Druckgeber fiir die

Erfassung des Saugdrucks in mehreren Modulen DI24 (maximal 8) dienen, sofern der
Druckverlust zwischen ihren Ausgangen geringfugig ist. Jeder Verdampfer ist mit einer
getrennten Temperatursonde ausgeristet. Die Anschlisse erfolgen nach folgender Darstellung.

i%iiﬂ i%::ﬂ

— s \
;L -

Druck-
transmitter
(DI-P-EV)

+

Anschluss der Modul DI24E

9-24vV
AC/DC

o 1 E3 )
Die Anschliisse der anderen
Klemmen bleiben gleich wie die

Abbildung 9: DI24DE

Fiihler C (DI-S1E) (:‘:{
e G

Fiihler C (DI-S1E)

[S1]
[S2]
[S3]
[t1]
[t2]
[S4]
[S6]

Uberhitzungsregelung (Uberhitzung Menu)

Uberhitzung Sollwert min. (Uberhitzung Menu)
Uberhitzung Sollwert max. (Uberhitzung Menu)

Sollwert (Raumtemperatur Menu)
Delta (Raumtemperatur Menu)
Kaltemittel (Uberhitzung Menu)

MOP Begrenzung (Uberhitzung Menu)
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Fir hohere Leistungen werden stetige E-Ventile empfohlen, welche iber die Analogausgénge nach
folgendem Schema gesteuert werden kénnen .

1) Kontakt zwischen 26 und

Anschluss der Modul DI24E

28 ist gebrochen, wenn es :ég\é
einen Alarm gibt, oder wenn N
der DI24 ausgeschaltet ist Abtauting
= -
Alarm — N Die Anschliisse der anderen
Ventilator Klemmen bleiben gleich wie die
DI24D
l N
= L[| [
(eeo0002002)
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
— L L2 [
: 2
newec
&
& ©
@neweLZ @ Q
) @ vicmaL
DI24DE FXAO1
123456789101112@@ 6 8 15 40 41 42 43
T 21041010410102202021020030210) I |6®® QOO
+ ] r— )
BUS |_0 10V
— 0)Y
N—] +
21 | s0-100 4 bis 20 mA
cL\c2
Druck-
transmitter
< o ) (DI-P-EV)
g £ 9
i s a
0
g
<
i

Mit den Modulen DI24DE und DI24EE. kdnnen verschiedene E-Veniltypen zur Anwendung kommen.

Abbildung 10: DI24DE

Lassen Sie sich bitte hierzu von Ihrem Handler beraten .

E-ventil mit Eingang
4-20 mA oder 0-10V
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9. Steuerung Typ INTERACT

Ein traditioneller Kihlkreis ist durch eine Verbund- und mehrere Kihlstellen-Regelungen verwaltet.

Diese Regelungen sind die Einen von den Anderen vollkommen unabh&ngig und ignorieren sich

gegenseitich. Der Kéltebedarf der verschiedenen Kiihlstellen ist ungewiss und unvorsehbar. Die

Steuerung der Verbund kennt die Anzahl der eingeschalteten Kihlstellen und ihre Leistungen nicht.

Die rudimentarsten Systeme reagieren nur, wenn der Druck die voreingestellten aufeinanderfolgenden

Schwellen tberschreitet.

Die ausgearbeitesten Regelungen (Typ PID, zum Beispiel Newel2) beobachten die Tendenzen der

Druckénderungen und versuchen die grossen Schwankungen mit Ein- oder Ausschaltungen der

Verdichtern vorzugreifen. Diese Regelungen sind viel mehr Leistungsfahiger, sie haben aber keine

genaue Information Uber was geht Seite Kihlstellen, so dass sie keine optimale Steuerung leisten

konnen.

Mit dieser Feststellung hat Digitel eine Steuerung entwickelt, die die gesamte Anlage in Griff nimmt,

basierend auf eine Interaktion zwischen den Module, die die Kihlistellen steuern und dass, das der

Verbund steuert. Die Funktion nennt sich INTERACT und ist in den DI24 Module von Baureihe

Newel2 erhéltlich. Das Programm, mit welchem sie ausgestattet sind, ist komplex. Eine ausfihrliche

Betriebsbeschreibung wiirde weit den Rahmen dieses Handbuches (berschreiten. Wir erkléren hier

unten einige der Funktionen, die in erlauben, eine optimale Steuerung der Anlage zu sichern.

¢ Das Programm betrachtet die Kihlstellen und der Verbund als zwei eng verbundenen Teile einer
Einheit. Die traditionellen Regelungen steuern den Druck durch Ein- und Ausschaltungen der
Verdichter. Das INTERACT System optimiert diese Regelung, indem sie auch die
Khlstellensteuerung beeinflusst.

¢ Wenn der Saugdruck senkt und tiefer als den Sollwert geht, anstatt einen der Verdichter zu
ausschalten, sucht das Programm eine Kibhlstelle, die eine Temperatur in der Néahe der
Einschaltstufe hat. Es schaltet sie ein vor dem Erreichen dieser Grenze um den Druck -
Weitersenkung zu beheben.

¢ Wenn der Druck erhoht, versucht das Programm eine Kihlstelle zu finden, dessen Temperatur
schon annehmbar ist und dann schaltet es sie ab anstatt einen zusatzlichen Verdichter
einzuschalten.

¢ Die Regelung rechnet dauernd die totale Leistung aller Kuhlstellen, die eingeschaltet sind und
vergleicht sie mit der durch den Verbund gegebene Leistung. Das Ergebniss diesen Vergleich trag
bei, in gleicher Art wie die Druckanderung, an der Entscheidung des Verhaltens zu tbernehmen.

¢ Wenn bei Ruhezustand allen Verdichter, eine Kuhlstelle Kalte verlangt und seine Leistung
gegenuber die Leistung einen Verdichter klein ist, dann schaltet das Programm automatisch eine
andere Kuhlstelle dazu. Wenn es keine Kuhlstelle findet, die man einschalten kann, wird die
Magnetventil6ffnung verspatet.

Die 3 Untenstehend Zeichnungen stellen schematisch das INTERACT Prinzip vor, im Vergleich mit
den konventionalen Regelungen. Es handelt sich um eine Anlage von 4 Kiihistellen, die mit einem
Verbund mit 2 Verdichter gespiesen sind.
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Das INTERACT - System bildet einen echten Vortschritt in der Regelungstechnik der Kiihlanlagen

e Die Saugdruckregelung ist viel feiner und mehr stabil

e Ein Energieersparnis der Grosse von 10 bis 20% kann erreicht werden. Es kommt von einer klaren
Verbesserung der Saugdruckregelung, die wie folgt auswirkt:

e Der Wirkungsgrad der Verbundanlage steigt. Tatséchlich, durch das Einschalten einer
zusétzlichen Kihlstelle verhindert man die Verdichter mit einem sehr tiefen Druck
arbeiten zu lassen, wo ihren Wirkungsgrad senkt.

e Mit dem Vermeiden der tiefen Dricke, verhindert man die zu tiefen
Verdampfungstemperaturen, die eine Gberméassige Vereisung der Verdampfer verursacht.
Die notwendige Energie fiur die Abtauung wird dann geringer sein.

e Mit dem Verhindern der zu tiefen Verdampfungstemperaturen verkleinert man die Entfeuchtung
der Kuhlstellen und erhoht die Qualitét der gekiihlten Produkten

e Die Lauf- und Ruhezeiten der Verdichter sind in eindrucksvoller Art verlangert. lhre Lebensdauer
erhoht sich. Die Netzstérungen durch ofte Umschaltungen werden geringer.

e Die Optimierung der Regelung erlaubt in vielen Falle die Anzahl Verdichter zu verkleinern beim
vergrossern ihrer Leistung. So werden die Kosten der Verbundanlage radikal verkleinert.

Die Funktion Interact wird Uber die Programmierung des Parameters [L2] auf 1 aktiviert. Der
Parameter [L3] gibt die Leistung des Verdampfers in KVA fur die Kuhlstellenregler oder die
Gesamtleistung der Kompressoren fur VVerbundsteuerungsmodul an .

Die Anlage ist mit einer Zentraleinheit D148 auszuriisten.

Hinsichtlich der Verfugbarkeit der Funktion Interact lassen Sie sich bitte von Ihrem Handler
beraten.

10. Notprogramm

Der Satellit rechnet auf mehrere Tage den Durchschnitt der Ventil Offnungszeit und die
durchnittliche Ruhezeit zwischen zwei Offnungen. Wenn ein Fehler des Raumtemperatur-Fiihlers
entdeckt wird, nimmt das Gerét die Messwerte des Fuhlers nicht mehr an, steuert das Ventil aber
mit der Uhr. Es 6ffnet das Ventil wéhrend einer Zeit, die gleich ist, wie die Durchsnittzeit, die
vorher ausgerechnet wurde. Dann schliel3t es wahrend der Zeit, die gleich ist, wie die durchnittliche
Ruhezeit etc. Das erlaubt die Raumtemperatur annahernd auf Sollwert zu halten unter der
Berticksichtigung, dass sich die Arbeitsbedingungen der Anlage nicht in bedeuten &ndern. Der
Alarmkontakt bleibt aktiv wahrend des Notprogrammes.

Wenn die Verbindung mit der Zentraleinheit D148 unterbrochen wird (Unterbrechung vom Bus
oder Panne der D148), setzen die Satelliten alle Hauptfunktionen fort um zu sichern.

11. Eichungder Fuhler

Die Eichung der Temperaturfthler ist mit Parametern [r5], [r6] und [r7] mdglich. Ein negativer
Wert wird den angezeigten Wert nach unten bringen, ein positiver Wert wird den angezeigten Wert
nach oben bringen.

[L2]  Steuerungstyp "INTERACT" (Interact Menu)

[L3]  Leistung des Verdampfers (Interact Menu)

[r5] Korrektur des Raumtemperaturfthlers (Diverses Menu)

[r6] Korrektur des Verdampfertemperaturfiihlers (Diverses Menu)
[r7] Korrektur des Fiihlers C (Diverses Menu)
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12. Verschiebung des Solliwertes

Der Temperatur-Sollwert, der mit Parameter [t1] und [t2] bestimmt wird, kann zeitlich in einen
positiven oder negativen Wert im Parameter [t8] verschoben werden. Diese Verschiebung kann durch
die Uhr vom Modul gesteuert werden, welche in den Parametern [t9] und [t10] programmiert sind.

Die gleiche Verschiebung des Sollwertes kann durch das SchlieBen der Kontakte C1 oder C2 gesteuert
werden, wenn ihre Funktion auf Sollwertverschiebung [F1=4 ou F4=4] programmiert ist.

Die Maximalgrenze des Alarmes der Raumtemperatur, welche in Parameter [t5] programmiert ist wird

ebenso mit gleichem Wert und gleicher Zeit wie der Sollwert verschoben. Die Minimalgrenze [t6]
bleibt unveréndert.

13.  Wochenkalender
Diese Option gibt es nur mit der Zentraleinheit D148.

Diese Option sichert die Moglichkeit, bei Perioden der reduzierten Aktivitat den Betrieb des
Satellit gemaR eines in der Ferniiberwachungszentraleinheit D148 eingefuigten wochentlichen
Programmes zu &ndern (zum Beispiel die SchlieRstunden des Supermarktes). Je nach
Programmierung der Parameter vom Menii (Meni « Kalender »), kann der Satellit wahrend der
SchlieRperioden die Kiihlstelle stillsetzen oder den Sollwert verschieben. .

Dieser Option flhrt zu einer eventuell taglich programmierten Verschiebung zwischen [t9] und
[t10].

Der standardmaRig vorgesehene Ausgang fir die Steuerung einer Alarmeinrichtung kann das Licht
steuern. Fir diesen Zweck ist der Parameter Funktion des Alarmsausganges vom Menii
Wochenkalender auf Lichtsteuerung zu programmieren. Mit einem Zusatzrelais, welches an
diesen Ausgang angeschlossen wird, kann man das Licht und dem Nachtvorhang eines
KuhImobels steuern — Abbildung 11 (DI24E), Abbildung 12 (D124D). Der Parameter Funktion
Wochenkalender ? vom Menii Kalender der Zentraleinheit D148 muss auf ja programmiert
werden.

[F1] Funktion des Kontaktes C1 (KontateC1,C2 Menu)

[F4] Funktion des Kontaktes C2 (KontateC1,C2 Menu)

[t1] Sollwert (Raumtemperatur Menu)

[t2] Delta (Raumtemperatur Menu)

[t5] Minimalgrenze Temperaturalarm (Raumtemperatur Menu)
[t6] Maximalgrenze Temperaturalarm (Raumtemperatur Menu)
[t8] Sollwertverschiebung (Raumtemperatur Menu)

[t9] Beginn der Sollwertversvhiebung (Raumtemperatur Menu)
[t10]  Ende der Sollwertversvhiebung (Raumtemperatur Menu)
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Funktionsmodus Kuhlstellen

Grundkonfiguration @ @

. . Benut.
Funktion Bemerk. Beisp.
wert
PAS 0 |Passwort 0
Funktionsmodus
r1 3 0 = Kihlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verflussiger Steuerung 1
2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kihstellen mit mehreren Verdampfern
Regelungst
20 | 3 [ERSSMNOSYP n=1

0 = Tiefkihlung 1 = Pluskuhlung

Parametern @

. : Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. " -
PAS 0 JPasswort 0
t1 1 |Sollwert (°C) -20
t2 2 |Delta(°C). Modul reguliert zwischen Temperaturen t1 und t1+t2 2
t3 3 |Begrenzung der Sollwerteinstellung - Minimalwert (°C) -90
_ t4 3 |Begrenzung der Sollwerteinstellung - Maximalwert (°C) 90
= Alarmgrenze des Fihler A
g tis 2 0= Abs%lutwert 1 =relativ zum Sollwert 0
g t5 2 [Minimalgrenze Temperaturalarm (°C) -30
e t6 2 |Maximalgrenze Temperaturalarm (°C) -10
% t7 2 JAlarmverzégerung (Min) 30
,5:5 t8 2 ]Sollwertverschiebung (°C) 0
t9 2 ]Beginn der Sollwertverschiebung (SS:M) 0
110 2 ]JEnde der Sollwertverschiebung (SS:M) 0
t11 3 [Mindesteinschaltdauer (Min) 0
t12 3 [Mindestausschaltdauer (Min) 0
Uberhitzungsregelung
S1 3 o= Adaptivregelung 1 = Kontinuierliche Adaptivregelung 1
m 100 = 100%-ig erzwungende Offnung
gl s2 3 |Uberhitzung Sollwert min. (°C) 3
% S3 3 |Uberhitzung Sollwert max. (°C) 6
- Kaltemittel
S 1=R12 2=R22 3=RI134A 4=R502 5=R500
L sS4 3 6=MP39 7=HP80 8=R404A 9=R717 (NH3) 10 = Kaltwasser 8
er 11 = R407 (flussig) 12 = R407 (gas/flussig) 13 = R23
N 14 = R413A (ISCEON 49) 15 = R417A (ISCEON59) 16 = R422A (ISCEON79) 17 =
e R507 (seit Version 8151) 18 = R744 (CO2) (seit Version 9181)
2 S5 3 [Korrectur der Druckmessung (Glide (+) + Druckverlust (-)) (°C) 0
>l _S6 3 |MOP Begrenzung (°C) 0
5| s7 3 [Minimaléffnung des Ventils (%) 0
% S8 3 [Maximaldffnung des Ventils (%) 100
b} Messbereich des Drucktransmitters - Minimalgrenze (Bar) (nicht
o S9 3 e -1
) modifizierbar)
S10 3 Messbereich des Drucktransmitters - Maximalgrenze (Bar) (nicht 7
modifizierbar)
dl 3 |lst Fihler B vorhanden? O=nein, 1=ja 1
Abtautyp
d2 2 0 = Elektroabt 1 = Luft mit Ventilator 2 = Luft ohne Ventilator 0
3 = Sparabtauung 4 = Elektro- aussch. mit Unhr 5 = Raumthermost. -Heizung
d3 2 |Ventilverzégerung nach Abtauende (Min)
Einschaltverzogerungstemp des Ventilators nach Abtauung (°C) dli=1 -2
d4 2 |Einschaltverzogerung des Ventilators nach Abtauung (Min.) dl=0 2
Neutralzone Heizung / Kiihlung (°C) d2=5 1
ds > Temperatur Ende Abtauung (°C) di=1 10
Delta - Heizung (°C) d2=5 2




d6 2 [Maximale Abtaudauer (Min) 30
g d7 2 0= deakti\./.iert, ) N . ' 0
% 1-999 = Néchster Abtau Ubersprungen wenn Ventil6ffnungszeit kiizer als (Min)
8 d8 2 |Beginn Abtauung Nr. 1 (SS:M) 0
P d9 2 |Beginn Abtauung Nr. 2 (SS:M) 6
d10 2 |Beginn Abtauung Nr. 3 (SS:M) 12
dll 2 |Beginn Abtauung Nr. 4 (SS:M) 18
dl2 2 |Beginn Abtauung Nr. 5 (SS:M) 0
dl13 2 |Beginn Abtauung Nr. 6 (SS:M) 0
dl4 2 [Minimalgrenze Verdampfertemperaturalarm (°C) -45
di5 2 |Maximalgrenze Verdampfertemperaturalarm (°C) 15
dl6 2 JAlarmverzdgerung (Min) 30
417 2 Zentraleinheit gesteuerte Zone Abtauung 0
0 = deaktiviert 1 = activiert
dis 2 INummer der Abtauung Zone (0 -31) 255
Das Ende von allen Zone Abtauung warten
d19 i 0 = deaktiviert 1 = activiert X 255
- Ventilatorfunktion
% Ul 2 o = ausgeschaltet wahrend Abtauung 1 = Dauerbetrieb 0
= 2 = gesteuert mit Ventil 3 = gesteuert mit Verdampferfuhler
é u2 2 |Ventilator Einschaltpunkt (°C) ui=3 -20
U3 2 [Ventilator Ausschaltpunkt (°C) Ul=3 20
=2 Funktion der Analogausgang
g bl 3 0 = prop. zu Raumtemperatur 1 = Regelung PI der Raumtemperatur 0
% 2 = Elektronisches Einspritzventil
< b2 2 JAnalogausgang - 0% Temperatugrenze (°C) bl1=0 -25
2 2 |Proportionalkoeffizient der Pl Regelung (%) bl=1 20
c_cs b3 > Analogausgang - 100% Temperatugrenze (°C) bl1=0 -15
< Integralkoeffizient der Pl Regelung (%) bl=1 20
C1 3 ]Ist Fuhler C vorhanden? O=nein,1=ja 0
C2 2 [Minimalgrenze Temperaturalarm (°C) 0
O C3 2 [|Maximalgrenze Temperaturalarm (°C) 10
5 C4 2 JAlarmverzogerung (Min) 30
E c5 5 E.“Oa/(z)wicht der Sonde C in der Einschatzung von der Temp. der Produkte C1=1 0
C6 5 Eingabe der Alarmgranze
0 = absolutwerte 1 = Relativ zu Sollwert 0
L3 2 |Leistung des Verdampfers (KVA) 5
Funktion des Kontaktes C1
F1 3 Jo=Alarm bei SchlieBung 1 = Alarm bei Offnung 2 = Stillstand bei SchlieRung 5
I3\ 3 =keine 4 = Sollwertverschiebung 5 = Turkontakt
:), F2 Alarmverzdgerung (Kontakt C1) (Min) F1=0,1,5 5
=deaktiviert.
E F3 2 2 ;gg.; =e\;:entil- und Ventilatorverzdgerung nach TirschlieBung (Min) F1=5 0.5
j?‘g Funktion des Kontaktes C2
S Fa 3 0 = Alarm bei SchlieBung 1 = Alarm bei Offnung 2 = Stillstand bei SchlieBung 0
b4 3 =keine 4 = Sollwertverschiebung 5= Abtausteuerung
6=Uberwachung Abtau Verdamp. 2,3..
F5 2 JAlarmverzogerung (Kontakt C2) (Min) F1=0oder1 30
Anzeige des Slaves
r2 2 0 =FuUhler A 1=FuhlerB 2=FuhlerC 3= \_Narentemp. 5= %eit 0
(nur DI24DE und DI24EE) 6 = Saugdrick 7 = Uberhitzung 8 = Offnungsgrad des
Ventils
3 > Anzeige des Slaves wahrend Abtauung 0
0,3=FuhlerA 1=FuhlerB 2=FuhlerC 4= Meldung "Abt"
" " > Spezielle Funktionen 0
g 0=Keine 1 = Stillstand 2 = Dauerbetrieb 3 = Zwangsabtauung
g r5 2 [Korrektur des Raumtemperaturfiihlers (°C) 0
[a) ré 2 [Korrektur des Verdampfertemperaturfiihlers (°C) 0
r7 2 [Korrektur des Fiihlers C (°C) 0
r8 3 |Passwort Ebene 1 0
r9 3 |Passwort Ebene 2 0




r10

3 |Passwort Ebene 3

ril

Sprache

w

0 =Francais 1=English 2=Deutsch 3= Italiano 4 = Espafiol

Uhr, Datum

H1

Uhreinstellung

H2

Minuteneinstellung

H3

Monatstageinstellung

H4

Monateinstellung

H5

Jahreinstellung

H6

NINININ|F |-

Wochentageinstellung

Stérungscode fur Kuhlstellen-Regelung und
Klhlstellenregelung mit mehreren Verdampfer

Alarme

Storungscode

Raumtemperatur zu tief

Raumtemperatur zu hoch

Verdampfertemperatur zu tief

Verdampfertemperatur zu hoch

Temperatur des Fihlers C zu tief

Temperatur des Fuhlers C zu hoch

Flhler A defekt

Fihler A defekt

Fihler B defekt

Fihler E defekt

Fihler C defekt

Drucktransmitter defekt

Alarm des Kontaktes C1

Alarm des Kontaktes C2

15

Abtauendetemperatur nicht erreicht. Maximale Abtaudauer

16

Fehler bei einem des Moduls




Funktionsmodus Kuhlstellenreg. mit mehreren Verdampfer

6 9

Grundkonfiguration

. : Benut.
Funktion Bemerk. Beisp.
wert

PAS 0 ]Passwort 0

Funktionsmodus

r1 3 0 = Kihlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verflussiger Steuerung 4
2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kuhstellen mit mehreren Verdampfern

Parametern @

. : Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. " .

PAS 0 JPasswort 0
al 15 2 |Verdampfer 2 Minimalgrenze Temperaturalarm (°C) -45
g t6 2 |Verdampfer 2 Maximalgrenze Temperaturalarm (°C) 15
= t7 2 JAlarmverzogerung Verdampfer 2(Min) 30

dl 3 |lIst Fuhler B vorhanden? O=nein, 1=ja 1
= d5 2 |Temperatur Ende Abtauung (°C) 10
2 d6 2 |Maximale Abtaudauer (Min) 30
g di4 2 |Verdampfer 3 Minimalgrenze Temperaturalarm (°C) -45
<] di5 2 |Verdampfer 3 Maximalgrenze Temperaturalarm (°C) 15

d16 2 JAlarmverzdgerung (Min) 30
ol_C1 3 _|Ist Fihler C vorhanden? O=nein, 1=ja 1
5 C2 2 |Verdampfer 4 Minimalgrenze Temperaturalarm (°C) -45
E C3 2 |Verdampfer 4 Maximamalgrenze Temperaturalarm (°C) 15
L C4 2 JAlarmverzégerung (Min) -45
— Funktion des Kontaktes C1
8 F1 3 Jo=Alarm bei SchlieBung 1 = Alarm bei Offnung 2 = Stillstand bei SchlieRung 0
g 3 =keine
x F2 2 JAlarmverzégerung (Kontakt C1) (Min) F1=0oder1 10

r5 2 [Korrektur des Verdampfertemperaturfiihlers 2 (°C) 0

® ré 2 [Korrektur des Verdampfertemperaturfihlers 3 (°C) 0
o r7 2 [Korrektur des Verdampfertemperaturfiihlers 4 (°C) 0
.g r8 3 [|Passwort Ebene 1 0
al 3 |Passwort Ebene 2 0

ri0 3 ]Passwort Ebene 3 0

| | ALC |

|storungscode des letzten Alarms




Alarme

Ald 2 |Tag des letzten Alarms

Alb 2 [Monat des letzten Alarms

AlH 2 JUhr des letzten Alarms

A1M 2 [Minute des letzten Alarms

A2C 2 |Stérungscode des vorletzten Alarms
A2d 2 |Tag des vorletzten Alarms

A2b 2 |Monat des vorletzten Alarms

A2H 2 |Uhr des vorletzten Alarms

A2M 2 |Minute des vorletzten Alarms

A...C usw. bis 5 Alarme




Fernanzeige DI24A

Die Anzeige DI24A, die zur Baureihe NEWEL 2 gehoért, wird wie alle anderen Module an den
Kommunikationsbus angeschlossen.

Parameter « Stellennummer » von
Software Teleswin

9-24V AC/DC

\ —p N°Stellen
Ne Stelle 1 " Ne Stelle 2 St

N
+ L1

1 [T

it Varee I

e

—uny o
kd ‘]

Ed

s 4

[

Kommunications
bus

Um richtig funktionieren zu kdnnen, muss der DI24A an einen Bus mit einer Zentraleinheit (DI48)
sowie einen oder mehreren Regulierungsmodule (DI124) angeschlossen sein.

Der Parameter ,Stellennummer® der Teleswin-Software ermoglicht die Zuteilung jeweils nur einmal
vergebener Nummern (zwischen 1 und 255) an die einzelnen Regulierungsmodule DI24.

Auf der Anzeige DI24A gibt der Parameter ,A1“ die Nummer der Stelle an, die angezeigt wird, und der
Parameter ,A2“ gibt die anzuzeigende Sonde oder den anzuzeigenden Sensor an.

z.B.. Al =3und A2 = 0; der DI24A zeigt den Wert der Sonde A (Umgebungstemperatur) des
Moduls an, dessen Parameter ,Stellennummer* auf 3 programmiert wurde.

Das Modul umfasst 3 Parameter, die Uber die Programmierungstasten programmiert werden kénnen.

Parameter:

Al :

A2 :

ro:

Nummer des anzuzeigenden Geréts

Angezeigter Wert : 0 = Sonde A
1=Sonde B
2=Sonde C

3 = Sensor 4/20 mA (Druck, Feuchte etc...)

Passwort

Alarm: Im Fall eines Alarms des betreffenden Gerats blinkt die Anzeige

Wichtig:

Das Modul DI244 zeigt ,, ---,, an, wenn keine Kommunikation mit dem entsprechenden Gerdt
moglich ist.
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1.  EinfUhrung

@Wir haben vorausgesetzt, dass der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einflhrung » gelesen
hat. Sie stellt alle unerlasslichen Grundkenntnisse fiir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und
generell vom Basiskonzept der Serie NEWEL2 dar.

In dieser Gebrauchsanleitung wird der Einsatz der Module DI24D-TP(DIN-Schienen) und DI24E-
TP (Einbaugehduse), die Enthalpiegefiihrte Leistungsreduzierung bei Handlauf- und
Scheibenheizungen wahrnehmen.

2.  Allgemeine Beschreibung, Basisanschliisse.

Die Scheiben und Handlaufe der Kiihimdbel sind geheizt, um die Kondensation und den Eisansatz
auf ihren Oberflachen zu verhindern. Die Hersteller rechnen die Leistungen der Heizschnuren genug
hoch aus, um die Bildung von Tau in unginstigsten Bedingungen (Temperatur 25 ° C und einer
relativen Luftfeuchtigkeit von 60%) zu verhindern. Im europdischem Klima treten diese extremen
Bedingungen selten auf , meistens nur wenige Tage im Jahr. Der Rest der Zeit, wenn die Temperatur
und die Feuchtigkeit niedriger sind, ist die von Betrieb installierte Heizung zu stark und verbraucht
unnotig viel Energie.

Das Steuergerat DI24D-TP reduziert die Leistung der Heizung zum erforderlichen Mindestmass. Es
misst die Umgebungstemperatur und die Luftfeuchtigkeit, berechnet die Temperatur des Taupunktes
und adaptiert die Leistung der Heizschnuren. Je niedriger der Taupunkt ist, umso mehr wird die
Leistung der Heizung reduziert. Die genaue Beziehung zwischen dem Taupunkt und der
erforderlichen Leistung hangt von der Bauart des Kihimdbels und der Temperatur der Produkte ab.
Es muss empirisch fur jede Art von Kihimobel bestimmt werden. Der Parameter [C1] - "Koeffizient
Taupunkt - Leistung (0 bis 9)» ermdglicht eine Wahl der 10 vorhandenen Beziehungen. Das
folgende Diagramm zeigt die Entwicklung der Leistungzufuhr im Zusammenhang mit der
Taupunkttemperatur, je nach dem gewahlten Koeffizient.

Heizleistung
%A .
[C1] (Taupunktkoeffizient)
[C4] (Vevimalleistung) L — — — — — — 0 '
1 |
|
|
2 [
|
|
> |
|
|
50 1 5 :
4 7, |
9 |
. . |
[C3] (Mnimalleistung) |
|
1 I
|
|
|
R T T T T T t > Taupunkitermperatur
3 6 9 12 5 17

(25°C, 60%)




Die Parameter [C3] und [C4] grenzen den Regulierungsbereich der Leistung ab, das gestattet ist. Bei
Ausfall einer der Messfuhler schaltet der Regler die maximale erlaubte Leistung automatisch ein.

Beim Programmieren der beiden Parameter auf den gleichen Wert haltet man die Leistung ohne
Berticksichtigung der Temperatur und Luftfeuchtigkeit. In diesem Fall sind die Sensoren A und D
nicht mehr obligatorisch.

Das Schema der Abbildung 1 zeigt die Anschliisse. Die Regulierung erfolgt durch die Veranderung
der Dauer der Einschaltung des Leistungstriacs fiir eine Taktperiode von 50s (PWM-Regelung).

Ein Triac kann mehrere Heizschnuren auf verschiedenen Kihimobel steuern. Wenn die totale
Leistung die maximale Belastung des Triacs Uberschreitet, kénnen mehrere Triacs (maximal 10)
gleichzeitig mit dem gleichen Regler DI24D-TP gesteuert werden.

N
Y
: 15kOhm i
H 3w !
N Ll é E’_<' I_ _____ E_ ____________ .:
| I
= L1 i Option N i
i I
o000 )| NN [ : i
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 | : I
T ) ) Iﬁlf | ) .
— - LU TR20A ! :
3 e i
) [ 3AL  4IA2 !
® U1 22 i
7 B I
[ !
& o L1 o TR20A | |
I
@neweLz @ @ Gesamtleistung i A; [
o max. 4 KW I |
DI24D-TP N M n
II123456789101112@@ %gg : L1 NP
M@0 E E E | Gesamtleistung |
g g % | Mmax. 4 kW |
£ £ < 1 N el
B i o N
Feuchtetransmitter D | % % % I
(Typ S3V) ! £ £ £ |
S (0-10V) % % % |
L : ¥ x ¥
o S 1
: |
o)
€
2
o
[}
o
e
(3]
l_

Abbildung 1: DI24D-TP

Far grossere Anlagen konnen die Kiihimaobel je nach ihrer Ausfuihrung eingeteilt werden.




So wird jede Gruppe von einem separaten Regler mit dem am besten geeigneten Faktor [C1] fur die
erteilte Bauart von Kihimobel gesteuert. Der Feuchtefuihler kann auf maximum 8 Regler parallel
angeschlossen werden, gemass dem Schema Abbildung 2

Far jeden Regler ist seine Gruppennummer im Parameter (C2) zu programmieren. Wenn die Regler
mit der zentralen Ferniiberwachung (D148) verbunden sind, ist die Synchronisierung der
verschiedenen Gruppen auf die Zeitlange verteilt, um Verbrauchsspitzen zu verhindern.

Die untenstehende Tabelle zeigt einige Beispiele der Programmierung der Parameter [C1], je nach
der Kategorie der Kihimdbel.

Kasten Tlren negatif 1 bis 3
Kasten verglast negatif 2 bis 5
LS Geback, Metzgerei 4 bis7
Gruppel Gruppe 2 N Gruppe n N
= lSlé(V)\rm = 155(\/)\;1m = lsgallwm
N N L1 N
L1 > 14 S L1 SE
11 | | 11| ] 11 | ]
[%m] 3IAL 4iA2 [%m] IAL 4iA2 [%] IAL 4iA2
J I
- UL I TR20A Rt TR20A — L7 UL b TR20A

& ) & @ & @
9 L1 * 212 & 9 L * 22 @& Q w1 * 272
% [ & { & @

oo O ng; —— Lg;%; S §§ E

DI24D-TP | N DI24D-TP| N ZATIRA

1234567891011f[f 12345678 91011[RF

. E . E 12345678910112ff
0 |:. 0 0
i el e W il vl elvieieie e i :".'. @@@@@@@@@@@@':‘.'.

___________ i

H S (010v) e =
+ - e
Feuchtetransmitter D

(Typ S3V)

Temperaturfihler A C
Temperaturfihler A C
Temperaturfuhler A C

Abbildung 2: Groupe DI24D-TP

[C1] Taupunktkoeffizient — Leistung (O bis 9)
[C2] Gruppennummer
[C3] Minimalleistung
[C4] Maximalleistung
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1.  Einfihrung

@ Wir haben vorausgesetzt, dal? der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einfilhrung » gelesen hat. Sie

stellt alle unerlaRlichen Grundkenntnisse fiir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und generell vom Basis-
Konzept der Serie NEWEL dar.

In dieser Gebrauchsanleitung wird der Einsatz der Module als Verbund- und Verflissigersteuerung
beschrieben. Der Parameter [r1] der Grundkonfiguration ist in diesem Fall auf 1 programmiert

2.  Allgemeine Beschreibung, Basisanschllisse.

Die Anschliisse werden geméaR dem Schema vom Bild 1 und 2 verwendet.

1 Kontakt zwischen 26 und

28 ist gebrochen, wenn es

Lufter Nr. 1
einen Alarm gibt, oder wenn N

der DI24 ausgeschaltet ist

Alarm

N
o —

Bus-l_—I

Bild 1: DI24D

Verdichter/

Verdichter/
Lufter Nr. 2

Verdichter/

Lfter Nr. 3
(O
U Kontakt zwischen 26 und 28 ist

gebrochen, wenn es einen Alarm gibt
L1 oder wenn der DI24 ausgeschaltet ist

[eeee22020220222)]
313029 28 27 26 2524 232221 20

igyue

£
3 -2075
)

: ()
PreweL. .

Di24D

1234567809 1on1iff

"Moo 0222)"

Cl1\C2

1]

vereisherses
VerEILSHEres
VerEITSHen s

Alarm *

18-24v
AC/DC

Verd./ Lifter Verd./ Lifter Verd-/ Lufter

Nr.1

Nr.2

Nr.3

1

1

|21 |20

DI24E

A
31| 30| 29| 28| 27|26 | 25|24 | 23] 22
|~

|

|

|

1|2|3|4|5|6|7|8|9|10

|11|12

BUS+Q

Drucktransmitter
D

Sicherheijten des
Verd./ Lufter Nr. 1

=

./ Lufter Nr. 2

\?elgtrj\?rhp#en des.

Sicherheijten des
Verd./ Lufter Nr. 3

1

Cl\ C2

Bild 2: D124E

Kontakt

Drucktransmitter D

Die Module koénnen die Verdichter (Parameter [cF2] auf 0 in der Grundkonfiguration) und die Verflussiger (
[cF2] auf 1) verwalten. Einfachkeits-halber werden wir generell die Steuerung der Verbundanlagen
(Niederdruck) behandeln. Dennoch, die beschriebenen Prinzipien sind flr die Verwaltung der Verflissiger
ebenfalls anwendbar. Jeder grofle Unterschied zwischen den beiden Funktionsmodi wird dbersichtlich

angegeben.

[cF2]  Regelungstyp (Groundkonfiguration Menu)




Die Druckmessung ist durch einen Transmitter mit einem Ausgang 4-20mA gesichert.

Ein digitaler Eingang ist zu jedem Verdichter zugeteilt, um seinen Sicherheitskreis zu tiberwachen
Klemme 5 fur den Verdichter Nr. 2).

(z. B.

Die Funktionen der Kontakten C1 und C2 sind programmierbar. Sie konnen wie Alarm-, Sollwert-
verschiebungs-, Lastabwurf- oder Stillstands-Kontakte funktionieren.

Ein Satellit kann bis zu drei Kompressoren steuern. Um eine grofiere Anzahl Kompressoren steuern zu kénnen,
muss das Hauptmodul (Pilot) mit Zusatz- D124 Module erweitert werden (Bild 3). Alle module werden mit
Flachbandkabel CAB-DI24 zusammenverbunden. Jedes Modul hat seine Adresse die mit den Kodierbriicken
gemass Bild 3 selektionniert wird. Der Drucktransmitter wird nur auf dem Pilot angeschlossen. Nur die
Kontakte C1 und C2 des Pilotmoduls werden benditzt.

Verdichter/ Verdichter/

Verdichter/ [~ Liifter Nr. 7

Verdichter/
Lfter Nr. 10

Liifter Nr. 1 Lifter Nr. 4
; O
Verdichter/ Verdichter/

— Lufter Nr. 2

Verdichter/
Lifter Nr. 8

Verdichter/

Lfter Nr. 5 Liifter Nr. 11

— N

Alarm
Verdichter/ — Verdichter/
‘erdichter/
Lufter Nr. 3 s \L/:f:g‘rcmers/? Lufter Nr. 12
N N N N
LY L Ly L
AN Q000020020222 (200000022 2] (200000002 @]
3130 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 3130 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 1 3130 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20 3130 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
= T = T [ = I
P UL L] UL L FLUULEY - — Ll
& Q & Q & I'Q % Q
® ® ® ®
v v v v
# © & ¢ % © # ©
A0 <0 o A0y
J o J J
QneweLz [/R J“I\ pneweLz I/RJ@\\J pneweLz @n-\ < | PneweLz DJ‘,.\\J
DI24D DI24D DI24D DI24D
123456789 01wl 1234567809 wuwff 1234567809 nunrfj 1234567809 wuwlfl
N leslvaleaeleslviirilelealeslts) R "W\ Q0222222 1\ 222200222222\ '\ [220202222222]\ "

BUS+Q

C1\cCc2

Drucktransmitter
D

—c

Sicherheiten des
Slcge/h_elten des
Verd./Lufter Nr. 2

Verg.lLufter Nr.1
Ny

Bild 3

|—.—|

=

Setsisnes
vsaseE
SelEeS

L. J

—

Sicherheiten d
Verd Luter Nr. 7
Sicherheiten de:
Verd /Lufter Nr. %
Sicherheiten des
Verd./Lufter Nr. 9

é Ein DI24E kann nur 3 Leistungsstufen steuern.

Eéégi

Kabel CAB-DI24
(nicht liefern mit
Modul DI24)

S oo o
5 g g
£ 88
g5 5 52
293353  Anschluss der Modul DI24E
SE o o8
o2 0203 9-24v

ACIDC

L T

Die Anschliisse der anderen
Klemmen bleiben gleich wie die
DI24D

Um mehrere Leistungsstufen zu steuern, missen Sie den D124D benutzen




3.  Adresse des Moduls

Pilot Verdichter @ Slave Verdichter
1 bis 3 Nr. 2 7 his 9 g

Slave Verdichter Slave Verdichter
NF.1 4 bis 6 NI, 3 10 bis 12 éé}

4. Regelungsprinzipien

Gegentiiber den traditionellen Regelungen, warten die Regelungen der Serie NEWEL2 auf keine
Uberschreitung der fortlaufenden Druckschwellen, um Leistungsstufen zu erganzen. Beim dauerden
tiberwachen der Evolution des Drucks ist die Leistung erhéht oder vermindert, um die Differenz zwischen dem
programmierten Sollwert und dem gemessenen Druck auf das Minimum zu reduzieren. Sie kann folgende
Verbundanlagen steuern :

1 bis 12 Verdichter ohne Drehzahlregelung

1 bis 10 Verdichter mit Drehzahlregelung ausgerustet und 0 bis 12 ungeregelte Verdichter

1 bis 6 Verdichter mit Leistungsregelung (nur Niederdruck)

Asymetrische Verbundanlagen von 2 bis 6 ungleichen Verdichtern (nur Niederdruck)

4.1.  Anlage mit Drehzahlregelung.

Die Anderung der Drehzahl des Verdichters oder der Verflissiger-Liifter erzeugt eine sehr gute
Regelungsgenauigkeit, da sie eine sehr feine Anpassung zwischen der gegebenen Leistung und dem Bedarf
der Anlage erlaubt. Die Kosten der Drehzahlregelung von allen Verdichtern oder Liftern sind aber meistens
sehr hoch, da der Preis der Drehzahlregelung sehr stark mit ihrer Leistung steigt. Die NEWEL2- Regelung
erlaubt eine Drehzahlregelung von einem Teil (1 oder 2) der Verdichter oder Lufter und bringt damit eine
elegante Losung dieses Problems. Alle anderen Verdichter arbeiten in ungeregelten Modus. So bleiben die
Kosten des Drehzahlreglers niedrig, da seine Leistung gering ist. Die Leistungen der Anlage sind nicht
gefahrdet, da die Drehzahlegelung, die nur einen Verdichter steuert, kann sich auch genau an den
Leistungsverbrauch der Anlage anpassen. Das Bild 4 zeigt ein Regelungsbeispiel eines Verflissigers, bei
dem die Drehzahl eines Lufters geregelt wird und die anderen arbeiten in ungeregelten Modus.
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Das Gerét rechnet alle 5 Sekunden den Abstand zwischen dem Druck und dem Sollwert aus. Wenn ein
positiver Abstand festgelegt ist, wird die geregelte Lufterdrehzahl erhéht. Die Grof3e der Erhdhung ist zum
Abstandswert proportional und zum Parameterwert [P8] umgekehrt proportional. Das Gerét beriicksichtigt
auch die Anzahl der geregelten Liifter. Je grofRer die Anzahl, um so kleiner sind die Erh6hungen. Wenn der
Druck die "Totezone" (= [P1] + [P2]) der Regelung Uberschritten wird und die geregelten Lifter die
maximale Leistung erreichen, schaltet sich ein zusétzlicher ungeregelter Lifter ein. Gleichzeitig wird die
Drehzahl der geregelten Lifter reduziert. Der Wert dieser Reduzierung entspricht der Erhdhung der
Leistung, erzeugt durch das Einschalten des ungeregelten Lifters. Sie ist dann der Anzahl der geregelten
Lufter umgekehrt proportional. Z. B.: bei 2 geregelten Liftern wird die Drehzahl um 50% reduziert, was der
Leistung eines ungeregelten Lifters entspricht.

Wenn die Leistung noch immer nicht ausreicht, um die momentanen Bediirfnisse zu decken, beginnen die
Drehzahlerh6hungen wieder und der Zyklus wiederhohlt sichtet, bis der Druck zu sinken beginnt. Das Bild 5
zeigt graphisch diesen Betrieb bei 2 Liiftern « ungeregelt » und 1 Lufter geregelt.

[P1]
[P2]
[P8]

Sollwert (Regelung Menu)
Delta (Regelung Menu)
Verzogerung der Lasterhéhung (Regelung Menu)




A : H
[BAR] : Gemessener
146 - Dchk

14.4 4

Delta

14.2 4 é(ParameIer [P2§])

14.0

138 { | Sollvert
: {Parameter [P1])
13.6 A : :

v

134

A i
04 - : :
100% Leistung des

Lifters

75% -

50% -

EParameter
. [E6]

25% -

0% : : : : : . : : : : : E#

.Lufter Nr. 1.

ON T Einschaltuq‘g

OFF : : : F : : : : : E>

H H H H H H H H H H LUfterer
ON - - - - - — - - 1 _Ausschaltung

v

OFF

Bild 5

Die Dynamik der Regelung ist durch die Parameter [P2], [P8] und [P9] bestimmt. [P2] zeigt die “Totezone” iiber

dem Sollwert an. Die ungeregelten Liifter bleiben in ihrem aktuellen Zustand, solange der Druck sich in der Zone

befindet. Der Parameter [P8] gibt die fortlaufenden Einschaltverzégerungen der ungeregelten Lufter an, falls der

Druck nur um 0,1 bar die “Totezone” iiberschreitet. Wenn die Uberschreitung grofRer ist, sind die Verzégerungen

proportional kirzer. Nach demselben Prinzip, der Parameter [P9] bestimmt die Verzdgerungen der

aufeinanderfolgenden Ausschaltungen der Lufter. Er beeinfluf3t also die Geschwindigkeit des Leistungsabfalls.
Generell bringt die Verminderung der Werte [P2], [P8] und [P9] eine Verbesserung der
Regelungsgenauigkeit, erzeugt aber vermehrte Schaltungen. Die Erhéhung dieser Werte fiihrt zu einer
groReren Ungenauigkeit und einer Verminderung der Schalthaufigkeit.

Das Modul erfalt die Druckénderungsgeschwindigkeit. Wenn der Druck schnell steigt, werden die
Drehzahlerhéhungen starker und deswegen die Einschaltungen haufiger.

Der Einflu dieser Wirkung ist zwischen 0 und 99 im Parameter [P11] programmierbar. Der Wert 0
eliminiert diese Funktion. Der Wert 99 erzeugt sehr starke Reaktionen an den Druckanderungen. Das Gerat
ist auch fahig, kleine, lang andauernde Druckanderungen zu kompensieren (Integrationsfunktion). Der
EinfluR dieser Funktion ist durch den Integrationskoeffizient (Parameter [P10]), zwischen 0 und 99
programmierbar. Die Parameter [P11] und [P10] missen mit Vorsicht manipuliert werden. Wir schlagen
vor, ihre GroRe im Bereich der in den Programmierblattern vorgeschlagenen Werte zu lassen. ("P10" = 10,
"P11" = 20)

Wird der Druckabstand negativ, dann ist der Zyklus umgekehrt. Die Drehzahl der geregelten Lfter wird
verkleinert und sobald der Parameter [E6] das programmierte Minimum erreicht, stellt sich ein Lufter ab
und die Leistung der geregelten Lufter wird entsprechend erhéht.

[E6] Minimal Leistung der geregelten Lufter/Verdichter (Sicherheiten Menu)
[P2] Delta (Regelung Menu)

[P8] Verzdgerung der Lasterhéhung (Regelung Menu)

[P9] Verzogerung der Lastabnahme (Regelung Menu)

[P10] Integrationskoeffizent (Regelung Menu)

[P11]  Differenzialkoeffizent (Regelung Menu)




Fur die Wahl des Ventilators der ein- oder auszuchalten ist kommt auf den Wert des Parameters [L1] an. Mit
dem Wert 0 ist der Ventilator der am langsten ausgeschaltet war, zuerst eingeschaltet und der, der am
langsten gearbeitet hat zuerst ausgeschaltet. Dieses sichert langfristig den Ausgleich der Arbeitszeiten aller
Lifter. Wenn der Wert [L1] auf 1 ist, werden die Ventilatoren in Reihenfolge eingeschaltet und in
Gegenreihenfolge ausgeschaltet. Zum Beispiel, bei steigender Last, wird zuerst der Ventilator Nr. 1, dann
Nr. 2, Nr. 3 usw... eingeschaltet und bei sinkender Last wird zuerst der Ventilator Nr. 3, dann Nr. 2, Nr. 1
ausgeschaltet.

Die fur die Verflussiger-Lufter hier aufgefiihrten Regelungsprinzipien sind auch auf die Verdichter
anwendbar.

4.2.  Steuerung ohne Drehzahlregelung
Beim Fehlen des Drehzahlreglers (alle Liifter oder Verdichter arbeiten ungeregelt) ist die Reglerprozedur
gleich. Der einzige Unterschied besteht darin, dal’ die Drehzahlregelung nur eine reine Abstraktion ist und
keine physikalische Wirkung hat.
4.3.  Stuffenregelung
In wenigen Féllen, besonders bei kleineren Anlagen, kommt es dazu dass bei der PID Regelung die Ein/Ausschalt
Frequenz der Verdichter zu hoch sein kann. In diesem Fall ist die Stuffenregelung eine bessere Lsung.
Um die Stuffenregelung zu programmieren muss man den Parameter [L8] auf 2 stellen und die Parametern [P2],
[L9] und [L10] auf die gewunschten Deltas. Auf dem Schema hier nach befindet sich ein Beispiel eines
Ein/Ausschalt Zyklus der Verdichter die durch eine Stuffenreglung gesteuert werden.
Druck % : : :
5
i -
' Sollwert >
Verdichter 1 . . [:/ . . /{
Verdichter 2 r __,.-"j
Verdichter 3 t::/ /j
Verdichter 4 |
Die Begrenzung der Schaltaufigkeit und die Grundlastumschlatung sind leistungsfahig
[L1] Vedichter bei Ein- und Ausschalten (0 = Nach Laufzeiten 1 = Immer mit gleiche
Reihenfolge)
[L8] Special Regelung der Verdichter (2 = Stuffenregelung)
[P2] Delta (°C/Bar) erste Stuffe
[L9] Delta 2 (°C/Bar) zweite Stuffe
[L10] Delta 3 (°C/Bar) dritte, vierte... Stuffe




4.4,

Die NEWEL-Regelung ist imstande, die Verdichter mit Leistungsregelung zu verwalten. Die Zahl der
Leistungsstufen kann bis auf 12 erhoéht werden. Das Bild 6 zeigt die Anschliisse der Motoren und der

Regelung der Leistung im mehrstufigen Verdichtern

Leistungsregelungs-Ventile bei 2 Leistungsstufen (1 Ventil).
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Bild 6
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Das Bild 7 erklért die Zuteilung der Motor- und Leistungsregelungs-Ventil-Ausgénge fir verschiedene
Anzahl Leistungsstufen.
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Bild 7 File : D_Tableau Vanne de Réd.vsd
Verdichtermotor| Ventil Nr 1 | Ventil Nr 2

Das Regelungsverfahren ist gleich. Der einzige Unterschied -
erscheint bei der Wahl der Ausginge bei Erhohung oder | ** | —— | —T | —T
Verkleinerung der Leistung. 33% T T T
Wenn die Leistung erhoht werden mug, addiert das Gerat lieber | ¢, N :
eine Stufe eines Verdichters, der schon eingeschaltet ist, als einen
zusitzlichen Verdichter einzuschalten. 100% | L | | ——

Gleiches geschieht auch bei Leistungsverminderung, so daf die
Anzahl der eingeschalteten Verdichter so klein wie méglich wird.

In Wirklichkeit ist der Algoritmus der Ausgédngewahl komplex. Er beriicksichtigt auch die Laufzeiten der
Verdichter, minimiert diese bei reduzierter Leistung und versucht, bei evtl. Leistungserhéhungs-

Anforderungen schnellstens zu reagieren.

File : D_Tableau Etat Contact.vsd

45.  Verwaltung der ungleichen Verdichter (asymetrischen Verbundanlagen)
In einigen Fallen wird es interessant, die Bild 8 Flie: D_Tableau Centrale Ass.vsd
Leistungen der Verdichter einer Verbundanlage
zu unterscheiden. Dieses gibt die Mdglichkeit, = 3 3 3 3 3
die Leistungs-Erhéhungs- und Verminderungs- 23 % s | o | w |3 | w |3
Schritte zu reduzieren und so die Leistung der -3 B IR I I IR et
Verdichter an den Bedirfnissen der Anlage 4
besser anzupassen. Tatsichlich kann eine |““foen
Verbundanlage (siehe Bild 8), bestehend aus 3
verschiedenen Verdichtern ( 1.5, 3.0, und 4.5 | Verdichter Nr. 2
KW ), 6 verschiedene Leistu(ngsebenen erzeugen. (@.0k)
Mit 3 gleichen Verdichtern sind nur 3 Verdichier Nr. 3
Leistungsebenen verfiigbar. (@5KkW)
Mit dem Parameter [L7] auf 1 programmiert, paft sich das Modul NEWEL diesem Typ von
Verbundanlagen an. Es kann 2 bis 6 ungleiche Verdichter verwalten. Die Leistungsverteilung der
verschiedenen Ebenen ist optimal, wenn die Leistung der Verdichter, die folgen, im gleichen Wert der
Leistung des kleinsten Verdichter erhdht werden. Z. B., wenn die Leistung vom kleinsten Verdichter 1.5 kW
ist, werden die folgenden Verdichter im idealfall mit Leistungen von 3.0, 4.5, 6.0, 7.5 usw. ausgelegt.

[L7] Verbunalange Typ (Konfiguration Menu)
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verkirzen.

[P8] Verzdgerung der Lasterhdhung
(Regelung Menu)
[P9] Verzbgerung der Lastabnahme
(Regelung Menu)
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Bild 9 File : D_Centrale Assymétrique.vsd
Bild 10
QOO 22
— [ L]
4.6.  Verflissiger mit mehreren Kiihlkreisen Q| | @neweL2
/
. . . N e ¢
Um die Verflissiger mit mehreren Kihlkreisen zu steuern, muf ein /J'B <
- ) DIGITEL
Modul FX-AD3P angesetzt werden. Das Modul stellt an seinem | @™ ¥
Ausgang das stérkste von den 3 Transmittern gegebene Signal zuriick P20 | i
(siehe Bild 10). Folglich wird der Verfliissiger durch den Kreis mit [ecoceecreeo)..| |[2000000000007
dem hdchsten Druck gesteuert. U]
[@eo0e0ro22@]
313029 28 27 26 25 24 23 22 21 20 ! Transmitter
Sty Anschluss der Mod |D|24Emﬁ'm1mer e
NSchiuss der iviodu
5 9| @neweLz | | PreweLz 0.20v
<] AC/DC File : D_AD3P 3 Capt.vsd
# & - g
QneweLz |\/<J¢.[‘5 @ piciTeL @ oicrn L -
DI24D FXADZP EXCADIP Die Anschliisse der anderen
123456789 0uwff 12345678 0910111213 12345678 0910111213 Klemmenbleibengleichwiedie
" leoeezeooeeaal. o000 o000 DI24D
Ul T J L] . . . .
[ Wenn die Kreisanzahl grofer als 3 ist,
kénnen mehrere FX-AD3P  Module
_ ReihenmdRig eingesetzt werden, um die
Tarsmiter it Teariter Ry Tiansmite Anzahl ~ der  ndtigen  Transmitter
Ir. Ir. Ir. - . - -
anschlieBen zu kdnnen (siehe Bild 11).
Bild 11 File : D_AD3P 5 Capt.vsd
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4.7.  Kaltwassersatze. Regelung mit Temperaturfihler.
Bei Regelung der Kaltwassersatze ist der Drucktransmitter
durch ein Temperaturfuhler mit 4 bis 20 mA Ausgang ersetzt. @neweL 2 @0(5

DIGITEL

Die Programmierung der Grundkonfiguration soll wie folgt PP EE?@D@

aussehen: A P77

e Parameter [cF3] ist auf 1 (°C) zu programmieren und alle
Druckparameter sollen in °C eingegeben werden.

e Parameter [cF4] soll auf 10 (Kaltwasser) programmiert
sein. Temperaturfuhler

e [01] und [02] sind auf 0.0 und 25.0 zu programmieren. 4 bis 20 mA

C R

5.  Begrenzung der Schaltaufigkeit

Die Verdichter-Hersteller erlauben nur eine begrenzte Anzahl

Einschaltungen pro Stunde. Diese Zahl wird im Parameter [E5] programmiert. Um diese Bedingung zu
erfillen, wird von dem Modul sichergestellt, dass das Zeitintervall zwischen zwei Einschaltungen des
Kompressors mehr als 60 Minuten, geteilt durch den Wert des Parameters [E5] betragt.

Bild 12  File : D_Sonde Temp 4-20mA.vsd

Der Schutz gegen Kkurzzeitiges Einschalten ist deaktiviert, wenn Parameter [L1] = 1 (immer in derselben
Reihenfolge) und wenn Parameter [L7] = 1 (bei asymmetrischen Zentralen).

Fur die Module, die die Verflussiger steuern, sollte der Parameter [E5] hoch genug programmiert werden (30-

40, unter Reserve eventueller Gegenangaben des Herstellers), da die Lufter die haufigen Einschaltungen gut
verkraften. Zu tiefe Werte konnen HP-Fehler aufgrund den obenbeschriebenen Verzégerungen erzeugen.

6. Soliwenverschiebung

Der Parameter [P4] erlaubt die Auswahl einer der folgenden Sollwertschiebungsarten:

6.1. Keine Verschiebung ([P4] =0)
Der Sollwert bleibt konstant, gleich dem Wert des Parameters [P1].

6.2.  Verschiebung mit Zeitgeber ([P4] =1)

Der Sollwert des Drucks, der durch die Werte des Parameters [P1] bestimmt wird, kann zeitlich
in einem positiven oder negativen im Parameter [P5] programmierbaren Wert verschoben
werden. Diese Verschiebung ist durch die Uhr vom Modul gesteuert, in einem Zeitabstand,
dessen Anfang wie dem Wert des Parameters [P6] und Ende dem Wert des Parameters [P7]
gleich ist.

[cF3]  Druckanzeige Einheit (Grounkonfiguration Menu)

[cF4] Kéltemittel (Grounkonfiguration Menu)

[E5] Maximale Schalthdufigkeit pro Stunde (Sicherheiten Menu)

[L1] Verdichter bei Ein- und Ausschalten (Konfiguration Menu)

[L7] Verbunalange Typ (Konfiguration Menu)

[01] Messbereich der Drucktranmitter — Minimalgrenze (Einstellung Menu)
[02] Messbereich der Drucktranmitter - Maximalgrenze (Einstellung Menu)
[P1] Sollwert (Regelung Menu)

[P4] Typ der Sollwertverschiebung (Regelung Menu)

[P5] Sollwertverschiebung (Regelung Menu)

[P6] Anfang der Sollwertverschiebung (Regelung Menu)

[P7] Ende der Sollwertverschiebung (Regelung Menu)

12



1.

Die gleiche Sollwertverschiebung kann durch das SchlieRen der Kontakte C1 oder C2 gesteuert werden,
wenn deren Funktion auf 4 ist (siche Parameter [04] und [06]), oder auch durch den Wochenkalender
(siehe Kapitel 11). Die Grenzen des Druckalarms, in [01] und [02] programmiert, werden mit gleicher
Zeit und mit gleichem Wert wie der Sollwert, verschoben.

6.3.  Verschiebung in Abh&ngigkeit von der AufRentemperatur (schwebender HD) ([P4] =2)
Durch Minderung des HD, wenn die Aulientemperatur niedrig genug ist, wird die Temperatur
des in den Verdampfer eingespritzten Kéltemittels sowie der Unterschied zwischen hohem und
niedrigem Druck reduziert. Auf diese Weise kann die Leistungsfahigkeit der Anlage spirbar
verbessert werden, was hohe Energieeinspurungen zur Folge hat. Diese Funktion wird tber den
Wert des auf 2 gesetzten Parameters [P4] aktiviert. Der Sollwert passt sich daraufhin an die
AulRentemperaturdnderungen an. Der Regler sorgt fur einen festen Abweichungswert in
Abhangigkeit vom Wert des Parameters [P5] zwischen dem Sollwert und der AulRentemperatur.
Der Sollwert bleibt innerhalb der in den Parametern [P6] und [P7] programmierten Grenzen

Die Aufentemperatur wird durch die Sonde A eines getrennten Moduls D124, das in Modus
"Khlstellenregelung™ funktioniert, gemessen. Sein Parameter « Kaltekreissnummer » muss auf
30 gestellt werden. Auf dem Bus darf kein weiterer Regler mit diesem Parameter auf 30
programmiert sein. Die Anlage ist mit einer Zentraleinheit D148 auszuriisten.

6.4.  ND Sollwertschiebung geméass Bedarf der Anlage. ([P4=2])

Wird der Parameter [P4] auf 2 programmiert, erhoht die Verdichtersteuerung automatisch den
ND-Sollwert zu Zeiten niedrigen Kéltebedarfs. Die Bedarfsberechnung stiitzt sich auf die
Arbeitszeiten des Kaltekreises, zu dem die Kihlstellen gehdren. Der Sollwert wird standig an
den Bedarf der Anlage angepasst. Er wird auf dem maglichst hochsten Wert gehalten, der noch
die korrekte Funktion der Kihlstellen sichert. Die Parameter [P6] und [P7] legen die Unter- und
Obergrenze des ND-Sollwertes fest. Die Regelung wird den Sollwert in diesem Bereich halten.

Die Anlage muss mit der Zentraleinheit D148 ausgertstet werden.

Lastabwurf

Die Lastabwurfsfunktion erlaubt einen oder mehrere Verdichter (oder Leistungsstufen im Falle eines
Verdichters mit mehreren Zylindern) abzuschalten, um die Verbundanlagenleistung zu reduzieren.
Sie wird durch Schliefung des C1- oder C2 - Kontaktes aktiviert, wenn der Parameter [04] oder [06]
auf 5 programmiert ist. Der Parameter [E4] gibt die minimale Anzahl der Verdichter (oder der
Leistungsstufen) an, die wéhrend des Lastabwurfs ausgeschaltet werden. Die Anzahl Verdichter, die
eingeschaltet bleiben, ist maximal so grof3 wie die gesammte Anzahl der Verdichter abziiglich des
programmierten Werts im Parameter [E4]

[E4]
[E7]
[E8]
[F1]
[F12]
[01]
[02]
[P4]
[P5]
[P6]
[P7]

Anzahl der ausgeschaltete Verdichter bei Lastabwurf (Sicherheiten Menu)
Hdchste Laufzeit (Sicherheiten Menu)

Hdchste Haltezeit (Sicherheiten Menu)

Funktion des Verdichters/Lufters Nr.1 (Bestellung Menu)

Funktion des Verdichters/Lfters Nr.12 (Bestellung Menu)

Messbereich der Driicktransmitter — Minimalgrenze (Einstellung Menu)
Messbereich der Driicktransmitter - Maximalgrenze (Einstellung Menu)
Typ der Sollwertverschiebung (Regelung Menu)

Sollwertminimalwert (Regelung Menu)

Sollwertminimalwert (Regelung Menu)

Ende der Sollwertverschiebung (Regelung Menu)
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8. Maximale Einschalt- und Ausschaltzeiten

Die Parameter [E7] und [E8] geben die maximale Arbeits- und Ruhezeit an. Wenn einer der Lifter
oder der Verdichter langer als den Wert vom Parameter [E7] (Stunden) eingeschaltet bleibt, wird er
automatisch ausgeschaltet und ein anderer an seiner Stelle eingeschaltet. Wenn die Ausschaltzeit
eines Verdichters oder Lufters grofRer als der Wert vom Parameter [E8] ist, wird er eingeschaltet und
ein anderer ausgeschaltet. Dieses erlaubt ein systematisches Beanspruchen von alle Verdichtern und
Luftern und gleicht ihre Laufzeiten aus.

9. Dauer Ein- und Ausschalten

Die Parameter [F1] bis [F12] erlauben das Einschalten (Wert 2) oder Ausschalten (Wert 1) eines
jeden Verdichters oder Lifters unabhéngig vom Druck.

10. Laufzeitzahler

Das Modul z&hlt die Laufzeiten jedem Verdichter und Lifter. Der Status dieser Z&hler kann im
Ferniiberwachungsprogramm ,, Teleswin‘ eingesehen werden.

11. Kontakte C1, C2, Sicherheiten

Verdichter Nr. 1
g

Verdichter Nr. 2
Aam —N

N N
+ 1 =5

QOO V222QD QLD
3130292827 26252423221 20 3130202827 262524232221 20
ISR LU

® ®
o ©

G ( G
QneweLz |§II\5 QneweLz @(‘EJ
Di24D Di24D
1234567809 wunff 1234567809 10unf[
"N Q00200202222 N lelrle 000

=i =i
S

Drucktransmitter
D

Eimi |
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Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 sind durch die Parameter [04] und [06] bestimmt. Sie
konnen als Alarm-, Sollwertverschiebungs-, Lastabwurf- oder Stillstands-Kontakte funktionieren.

Ein digitaler Eingang ist jedem Verdichter zugeteilt, um seinen Sicherheitskreis zu Uberwachen
(z.°B. : Klemme 5 fiir den Verdichter Nr. 2), siehe Bild 1. Normalerweise sind im Sicherheitskreis
die Kontakte wie « Phasemangel », Thermik oder Oeldruck in Serie angeschlossen. Ein Unterbrechen
des Sicherheitskreises erzeugt das Ausschalten des Verdichters und das Einschalten der Alarm.

Wenn der Schutz des Verdichters es verlangt, kann die Sicherheitsuberwachung verfeinert werden,
um genauer anzuzeigen, welcher Punkt der Kette defekt ist. Dieses wird mit zusétzlichen Satelliten
erreicht, die im Modus 3 arbeiten. In diesem Modus hat der Modul, 5 digitale Eingange zur
Verfiigung, die die Uberwachung verschiedener Punkte des Sicherheitskreises erlauben.. Das Bild 13
stellt ein Beispiel dieses Uberwachungstyps vor.

12.  Wochenkalender

Diese Option gibt es nur mit der Zentraleinheit D148.

Diese Option sichert die Mdglichkeit, den Betrieb der Satelliten bei Perioden der reduzierten
Aktivitat zu andern, gemaR eines in der Ferniberwachungszentraleinheit eigefugten wdchentlichen
Programmes (z. B. die Schlie3stunden der Supermdrkte). Je nach Programmierung der Parameter
vom Menu «Kalender », kann der Satellit wéhrend der Schlieperioden die Verbund oder
Verflissiger stillsetzen oder den Sollwert verschieben.

[04] Funktion des Kontaktes C1 (Einstellung Menu)
[06] Funktion des Kontaktes C2 (Einstellung Menu)
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PAS

Funktionsmodus Verbund und Verflissiger-Regelung

Grundkonfiguration @ @

Funktion

Passwort

Bemerk.

ri

Funktionsmodus

0 = Kihlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verflussiger Steuerung
2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kihstellen mit mehreren Verdampfern

cF2

Regelungstyp

0 = Niederdruck 1= Hochdruck

cF3

Druckanzeige Einheit

O=bar 1=°C

cF4

Kaltemittel

1=R12 2=R22 3=R134A 4 =R502 5 =R500

6 =MP39 7=HP80 8=R404A 9=R717 (NH3) 10 = Kaltwasser
11 = R407 (flussig) 12 = R407 (gas/flussig) 13 =R23
14 = R413A (ISCEON 49) 15 = R417A (ISCEON59) 16 = R422A (ISCEON79)
17 = R507 (seit Version 8151) 18 = R744 (CO2) (seit Version 8151)

Parametern @

. . Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. " -
PAS 0 JPasswort 0
Pl 2 |Sollwert (°C / Bar) -15
P2 2 ]Delta (°C/Bar) Modul reguliert zwischen die Drucke p1 und p1+p2 3
P3 2 JPump-down Grenze (°C / Bar) (Auschaltgrenze der letzten Verdichter) cF2=0 -18
P4 > Typ der Sollwertverschiebung 0
0 =keine 1 =mit Zeituhr oder C1/C2 2 = proportional zur Temperatur
=l p5 > Sollwertverschiebung (°C / bar) P4=1 0
= Sollwertverschiebung im Vergliech zur Aussentemparatur (°C) P4 =2 10
g P6 > Anfang der Sollwertverschiebung (SS:M) P4 =1 0
e Sollwertminimalwert (°C) P4 =2 25
p7 > Ende der Sollwertverschiebung (SS:M) P4=1 0
Sollwertmaximalwert (°C) P4 =2 35
P8 2 |Verzdgerung der Lasterhéhung (Min) 3
P9 2 |Verzdgerung der Lastabnahme (Min) 0.5
P10 2 ]integrationskoeffizent (%) - (empfohlener Wert = 10) 10
P11 2 |Differenzialkoeffizent (%) - (empfohlener Wert = 20) 20
El 2 JAlarmgrenze minimal (°C / Bar) -25
- E2 2 JAlarmgrenze maximal (°C / Bar) 5
2 E3 2 JAlarmverzdgerung (Min) 30
2 E4 2 JAnzahl der ausgeschaltene Verdicher bei Lastabwurf 0
E E5 2 [Maximale Schalthdufigkeit pro Stunde 5
-% E6 2 JMinimal leistung der geregelten Lufter/Verdichter (%) 30
E7 2 |Hochste Laufzeit (Std) 0
E8 2 JHochste Haltezeit (Std) 0




Verdichterwahl bei Ein- und Ausschalten

Stérungscode

L1 2 : e : 0
0 = Nach Laufzeiten 1 = Immer mit gleiche Reihenfolge
L2 2 |Steuerungstyp "INTERACT" 0=nein, 1 =Ja 0
- L4 2 JAnzahl der Verdichter / Verflissiger ohne Drehzahlregelung 3
2 L5 2 JAnzahl der leistungstufen pro Verdichter cF2=0 1
g L6 2 JAnzahl der Verdichter / Verflissiger mit Drehzahlregelung 0
'%” L7 5 Verbuna!ange Typ ' 0
o 0 = symetrisch 1 = asymetrisch
X L8 2 Special Regelung
0 =keine 1= Verdichter Nr1 mit Drehzahlregelung 2 = Stuffenregelung
L9 2 [Delta2 (°C/Bar) zweite Stuffe L8=2 3
L10 2 |Delta3 (°C/Bar) dritte, vierte... Stuffe L8=2 3
ol 2 [Messbereich der Drucktransmitter - Minimalgrenze (Bar) -1
02 2 ]Messbereich der Drucktransmitter - maximalgrenze (Bar) 7
03 2 |Korrektur der Drucktransmitter (Bar) 0
Funktion des Kontaktes C1
04 2 0 = Alarm bei Schliessung 3 = Anzeige der Zustand des Kontaktes 0
1 = Alarm bei Oeffnung 4 = Sollwertverschiebung
8’ 2 = Stillstand 5 = Lastabwurf
% 05 2 JAlarmverzdgerung Kontakt C1 (Min) 04 =0 oder 1 30
‘g Funktion des Kontaktes C2
[ 06 2 0 = Alarm bei Schliessung 3 = Anzeige der Zustand des Kontaktes 0
1 = Alarm bei Oeffnung 4 = Sollwertverschiebung
2 = Stillstand 5 = Lastabwurf
o7 2 JAlarmverzoégerung Kontakt C2 (Min) 06 =0 oder 1 30
08 2 JPasswort Ebene 1 (Verbraucher) 0
09 2 |JPasswort Ebene 2 (Kundendiest) 0
010 2 |Passwort Ebene 3 (Verwalter) 0
=1 > Funktion des Verdichters/Lufters Nr. 1 0
0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
Eo > Funktion des Verdichters/Lufters Nr. 2 0
0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
ol E3 > |Funktion des Verdichters/Lufters Nr. 3 0
S 0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
Q
g F10 , |Funktion des Verdichters/Liifters Nr. 10 0
0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
F11 > Funktion des Verdichters/Lufters Nr. 11 0
0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
F12 > Funktion des Verdichters/Lufters Nr. 12 0
0 = Normalbetrieb 1 = Ausserbetrieb 2 = Dauerbetrieb
H1 1 |Uhreinstellung 10
g H2 1 |Minuteneinstellung 25
g H3 2 [Monatstageinstellung 6
-1 H4 2 |Monateinstellung 5
5| _H5 2 |Jahreinstellung 5
H6 2 [|Wochentageinstellung 4
Al1C 2 |Stérungscode des letzten Alarms
Ald 2 |Tag des letzten Alarms
Alb 2 [Monat des letzten Alarms
AlH 2 JUhr des letzten Alarms
o| AIM 2 [Minute des letzten Alarms
% A2C 2 |Stérungscode des vorletzten Alarms
<| A2d 2 |Tag des vorletzten Alarms
A2b 2 |Monat des vorletzten Alarms
A2H 2 JUhr des vorletzten Alarms
A2M 2 |Minute des vorletzten Alarms
A...C usw. bis 5 Alarme




Alarme

Stoérungscode

Druck zu tief

Druck zu hoch

Drucktransmitter nicht angeschlossen

Drucktransmitter in Kurzschluf®

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 1 unterbrochen

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 2 unterbrochen

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 3 unterbrochen

QN[O |O|B]|WIN|F-

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 4 unterbrochen

©

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 5 unterbrochen

10

Sichereitkreis des Verdichters/Lifters Nr. 6 unterbrochen

11

Eine der Sichereitskreisen unterbrochen. Verdichters/Lufters Nr. 7 bis 12

13

Alarm des Kontaktes C1

14

Alarm des Kontaktes C2

16

Fehler bei einem des Moduls
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1.  EinfUhrung

@ Wir haben vorausgesetzt, dal? der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einflihrung » gelesen

hat. Sie stellt alle unerlaRlichen Grundkenntnisse fiir das gute Verstéandnis dieser Unterlagen und
generell vom Basis-Konzept der Serie NEWEL2 dar.

In dieser Gebrauchsanleitung wird der Einsatz der Module als Feuchteregelung beschrieben. Der
Parameter [r1] der Grundkonfiguration ist in diesem Fall auf 2 programmiert

2.  Allgemeine Beschreibung. Basisanschliisse.

Die Anschliisse werden geméaR dem Schema vom Bild 1 und Bild 2 verwendet.

1 Kontakt zwischen 26 und
28 ist gebrochen, wenn es
einen Alarm gibt, oder wenn

N o

der DI24 ausgeschaltet ist Ventilator
—0
Alarm O
—0
N —_—
L1 —s
1 i
1 [Povovvo22222)
- 31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 21 20
[ L[]

D

®

$-207;
o

PneweLz @qQ
DI124D
1234567809 1011 [f
W22 022)\
+ |
BUS
Cl\C2

L1

Bild 1: DI24D

Entfeuchter

Befeuchter

U Kontakt zwischen 26 und 28 ist
gebrochen, wenn es einen Alarm gibt
oder wenn der DI24 ausgeschaltet ist

Ventilator
Entfeuchter

Befeuchter

Alarm

18—2‘4V AC‘/DC I‘ ‘
31/ 30|29 28| 27| 26| 25|24 | 23] 22| 21 |20
) — UL
J | | |

1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12

BUS

Transmitter D
4 bis 20 mA

Cl\ C2

Kontakt

Bild 2: DI24E

Transmitter D
4-20mA




3.  Feuchtigkeits-Regelung.

AW~

Kontakt zwischen 26 und 28 Abtaaung

ist gebrochen, wenn es einen N
Alarm gibt, oder wenn der ;@ o

DI24 ausgeschaltet ist
Ventilator

= L1 || e

Entfeuchter

L]
N Ventil §
I— T TN
(2020020000 >0 @] (2000g200022 @]
31 30 29 28 27 26 25 24 23 22 2 20 31 30 29 2 27 26 25 24 23 22 21 20
U AT L
&, "\ Die Ausgange «Ventilator »
‘“ der 2 Modul missen auf der
(83 gleichen Phase angeschlossen
% werden @
A —
J J
@neweu& @c.@ @nemeLz 6)@(3
DI24D DI24D
1234567809 10u12ff 123456789 10u12ff
N 210A104197104102910.19230 1010 IR NN A10A10410410492.0219.10210:1010) IR}
Cl \ c2 Cc1 \ c2 I_I
Feuchtigkeits-
transmitter D
ko ko B ® o 4 bis 20 mA
é < é o0 é O

Anschluss der Modul DI24E

9-24V
AC/DC

L
Die Anschlusse der anderen
Klemmen bleiben gleich wie die
DI24D

Die Feuchte wird folgendermalien geregelt:

Wenn die Luftfeuchtigkeit Gber [U1l] + [U2] steigt, wird das Entfeuchtungsrelais eingeschaltet.
Dieses Relais bleibt aktiv bis die Luftfeuchtigkeit unter [U1] fallt.

Wenn die Luftfeuchtigkeit unter [U1l] — [U3] — [U4] féllt, wird das Relais des Luftbefeuchters
eingeschaltet. Dieses Relais bleibt aktiv, bis die Luftfeuchtigkeit Gber [U1] — [U3] steigt.

Der Ausgang "Ventilator” ist aktiv, wenn einer der Ausginge "Entfeuchter” oder "Befeuchter”
eingeschaltet ist

[U1] Sollwert (Regelungs Menu)

[U2] Delta Entfeuchtung (Regelungs Menu)
[U3] Neutralzone (Regelungs Menu)

[U4] Delta Befeuchtung (Regelungs Menu)




In untenstehendem Schema wird das Verfahren bildlich erklart.

Einschaltung des

Entfeuchers
e 4 Ausschaltung des
100 H \ Entfeuchters
90 N\ / >
8 Delta Entfeuchtung
T [(uz]
 / Sollwert
70 — [
60 Ausschaltung des
Wert Befeuchters Neutralzone
50 - I/ [U3]
. \
40 Delta
30 - Befeuchtung
Y [u4]
20 A
10 J Einschaltung des
Befeuchters

Die Regelung verfiigt Uber die programmierbaren Alarmfunktionen (Parameter [E1], [E2] und [E3]).
Der Messung der geregelte Wert ist durch einen Transmitter mit einem Ausgang 4-20mA gesichert.

Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 sind programmierbar. Sie kdnnen wie Alarm-Kontakte,
Stillstands-Kontakte oder Sollwertverschiebungs-Kontakte funktionieren (siehe Kapitel 7).

4.  Andere Anwendungen.

Das Modul paft sich leicht den verschiedenen Anwendungen, wie z. B. Regelung des Sauerstoff-,
des Kohlendioxidgehalt usw. an.

Der Feuchtetransmitter ist in den Fall durch Sauestoff-Kohlendioxid- usw. Transmitter ersetzt und
die Parameter [01] und [02] werden zu seinem Messbereich angepasst.

[E1] Alarmgrenze minimal (Sicherheiten Menu)

[E2] Alarmgrenze maximal (Sicherheiten Menu)

[E3] Alarmverzégerung (Sicherheiten Menu)

[01] Messbereich der Drucktransmitter - Minimalgrenze(Einstellung Menu)
[02] Messbereich der Drucktransmitter - Maximalgrenze(Einstellung Menu)
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- 4 bis 20 mA
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Abbildung 5: DI24E Abbildung 6: DI24D

5.  Verschiebung des Sollwertes

Die Sollwert, die durch die Werte der Parameter [U1] bestimmt wird, kann zeitlich in einem
positiven oder negativen im Parameter [U5] programmierbaren Wert verschoben werden. Diese
Verschiebung ist durch die Uhr vom Modul gesteuert, in einem Zeitabstand, dessen Anfang dem
Wert des Parameters [U6] und Ende dem Wert des Parameters [U7] entspricht.

Die gleiche Sollwertverschiebung kann durch das Schlielen der Kontakte C1 oder C2 gesteuert
weden, wenn deren Funktion auf 4 ist (siehe Parameter [04] und [06] im Kapitel 7) oder auch durch
den Wochenkalender (siehe Kapitel 8).

Die Grenzen des Alarms der Raumtemperatur, in [E1] und [E2] programmiert, werden in gleicher
Zeit und mit gleichem Wert wie der Sollwert, verschoben.

6. Analogausgang

Dieser Ausgang ist flr die Steuerung vom Modul FXAOQ1, welches Uber die Analogausgange 4-
20mA und 0-10V verfigt, vorgesehen. Der Ausgang andert sich proportional zum zwischen den
Parametern [b2] und [b3] gelegenen Temperaturwert.

[b2] Analogausgang - Feuchtigkeit, die dem Ausgang 0% entspricht (Analogausgang Menu)
[b3] Analogausgang - Feuchtigkeit, die dem Ausgang 100% entspricht Analogausgang Menu
[E1] Alarmgrenze minimal (Sicherheiten Menu)

[E2] Alarmgrenze maximal (Sicherheiten Menu)

[04] Funktion des Kontaktes C1 (Einstellung Menu)

[06] Funktion des Kontaktes C2 (Einstellung Menu)

[U1] Sollwert (Regelung Menu)

[U5] Solwertverschiebung (Regelung Menu)

[U6] Anfang der Solwertverschiebung (Regelung Menu)

[U7] Ende der Solwertverschiebung (Regelung Menu)

bis 10 V



Analogausgang
(4-20mA und 0 bis 10V)

A

100% 1

Luftfeuchtigkeit

0% >
Luftfeuchtigkeit die 0% Luftfeuchtigkeit die 100%
Analogausgang entspricht [b2] Analogausgang entspricht [b3]

7. Kontakte C1, C2.

Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 sind durch die Parameter [04] und [06] bestimmt. Sie
konnen als Alarm-Kontakte, als Stillstands-Kontakte oder als Sollwertverschiebungs-Kontakte
funktionieren.

8. Wochenkalender

Diese Option gibt es nur mit der Zentraleinheit D148.

Diese Option sichert die Mdglichkeit, den Betrieb des Satelliten bei Perioden der reduzierten
Aktivitat gemaR eines in der Ferniiberwachungszentraleinheit eigeftigten wochentlichen Programmes
zu &ndern (z. B. die Schliel3stunden der Supermérkte). Je nach Programmierung der Parameter vom
Menu «Kalender », kann der Satellit wéhrend der SchlieBperioden die Regelung mit dem
Ausschalten aller Ausgénge stillsetzen oder den Sollwert verschieben.







Funktionsmodus Feuchtigkeits-Regelung

Grundkonfiguration @ @

. . Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. "
PAS 0 |Passwort 0
Funktionsmodus
r1 3 0 = Kihlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verflussiger Steuerung 2

2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kihstellen mit mehreren Verdampfern

Parametern @

Funktion Bemerk. Beisp. BﬁZﬂt'
PAS 0 ]Passwort 0
Ul 2 |Sollwert (%) 70
> u2 2 |Delta Entfeuchtung (%) 2
= U3 2 |Neutralzone (%) 2
ol _u4 2 |Delta Befeuchtung (%) 2
& U5 2 |Sollwertverschiebung (%) 0
U6 2 JAnfang der Sollwertverschiebung (SS:M) 0
U7 2 ]JEnde der Sollwertverschiebung (SS:M) 0
%5 b1 > Funktion.der Analoggusgang 0
< 0 = proportional zu Feuchtigkeit
c_és' b2 2 JAnalogausgang - Feuchtigkeit, die dem Ausgang 0% entspricht (%) 50
< b3 2 JAnalogausgang - Feuchtigkeit, die dem Ausgang 100% entspricht (%) 80
s|_El 2 JAlarmgrenze minimal (%) 55
51 _E2 2 JAlarmgrenze maximal (%) 80
0 E3 2 JAlarmverzégerung (Min) 30
0l 2 [Messbereich der Feuchtigkeitstransmitter - Minimalgrenze (%) 0
02 2 [Messbereich der Feuchtigkeitstransmitter - maximalgrenze (%) 100
03 2 [Korrektur der Transmitter (%) 0
Funktion des Kontaktes C1
04 2 0 = Alarm bei Schliessung 3 = Anzeige der Zustand des Kontaktes 0
1 = Alarm bei Oeffnung 4 = Sollwertverschiebung
= 2 = Stillstand
% 05 2 JAlarmverzdégerung Kontakt C1 (Min) 04 =0 oder 1 30
*@‘ Funktion des Kontaktes C2
[} 06 2 0 = Alarm bei Schliessung 3 = Anzeige der Zustand des Kontaktes 0
1 = Alarm bei Oeffnung 4 = Sollwertverschiebung
2 = Stillstand
o7 2 JAlarmverzogerung Kontakt C2 (Min) 06 =0 oder 1 30
08 2 |Passwort Ebene 1 (Verbraucher) 0
09 2 |Passwort Ebene 2 (Kundendiest) 0
010 2 |Passwort Ebene 3 (Verwalter) 0
Al1C 2 |Storungscode des letzten Alarms
Ald 2 |Tag des letzten Alarms
Alb 2 |Monat des letzten Alarms
AlH 2 JUhr des letzten Alarms
g AlM 2 |Minute des letzten Alarms
s |LA2C 2 _|Stérungscode des vorletzten Alarms
<| A2 2 |Tag des vorletzten Alarms
A2b 2 [Monat des vorletzten Alarms
A2H 2 |Uhr des vorletzten Alarms
A2M 2 [Minute des vorletzten Alarms
A..C usw. bis 5 Alarme




Stérungscode

Codes des alarmes

Gemessener Wert zu tief

Gemessener Wert zu hoch

Alarme

Feuchtigkeitstransmitter Kurzschluf3

1

2

3|Feuchtigkeitstransmitter nicht angeschlossen
4

3

Alarm des Kontaktes C1

14|Alarm des Kontaktes C2

16|Fehler bei einem des Moduls
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1.  EinfUhrung

@Wir haben vorausgesetzt, dal3 der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einfiihrung » gelesen

hat. Sie stellt alle unerlaRlischen Grundkenntnisse fir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und
generell vom Basis-Konzept der Serie NEWEL2 dar.

In dieser Gebrauchsanleitung wird der Einsatz der Module als Uberwachung der Digitalen
EingangeRegeleinheit beschrieben. Der Parameter [r1] der Grundkonfiguration ist in diesem Fall

auf 3 programmiert

2.  Allgemeine Beschreibung. Basisanschliisse.

Die Anschlusse werden gemal? dem Schema vom Bild 1 und 2 verwendet.

Y Kontakt zwischen 26 und
28 ist gebrochen, wenn es
einen Alarm gibt, oderwenn N
der DI24 ausgeschaltet ist

- [1]

N
L1
) i
[eeovoe00000?]
- 3130292827 26 2524 23 22 21 20
I
— - L LS
).
pneweL 2 [EL;
DI24D
123456789101112@@
" @020 022@)\
+ ] L
BUS

C3 \¢4 \C5\C1\C2

Jun -

Bild 1 : DI24D
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Je nach Programmierung der respektiven Parameter [C1], [C3], [C5], [C7] und [C9], arbeiten diese
Kontakte als Alarm-Kontakte bei SchlieRung (Wert 0) oder Alarm-Kontakte bei Offnung (Wert 1).
Wenn der Parameter auf 2 ist, schaltet der entsprechende Kontakt keinen Alarm. Sein Stand kann
aber am Bildschirm der Fernliberwachung sichtbar gemacht werden. Die Parameter [C1] und [C2]
konnen auch auf 3 programmiert werden. In diesem Fall wird die SchlieBung des entsprechenden
Kontaktes die Uberwachung von allen anderen Eingangen unterbrechen.

Die Parameter [C1] und [C3] konnen auch auf 4 programmiert sein. In diesem Fall, der
entsprechende Kontakt (Kontakt C1 fiir [C1] und Kontakt C2 fur [C3]) wird flr Strommessung
ben(tzt.

Die Alarmverzdgerungen sollen in den Parametern [C2], [C4], [C6], [C8] und [C10] eingegeben
werden.

Der Zustand der Ausgangskontakten RL1, RL2 und RL3 ist von den Werte der Parmeter [L1],
[L2] und [L3] abhéngig. Wenn der programmierte Wert auf O ist ist der entsprechende Kontakt
offen und wenn er auf 1 ist, ist der Kontakt geschlossen.

So kann die Funktion der Anlage fern, durch Umschaltung von verschiedenen Kontakte ab den
Ueberwachungskomputer, modifiziert werden. Auch einige Stérungen konnen durch einen
elektrischen Impus fern behoben werden.

[C1] Funktion des Kontaktes C1 (Einstellung Menu)

[C2] Alarmverzégerung Kontaktes C1 (Einstellung Menu)
[C3] Funktion des Kontaktes C2 (Einstellung Menu)

[C4] Alarmverzogerung Kontaktes C2 (Einstellung Menu)
[C5] Funktion des Kontaktes C3 (Einstellung Menu)

[C6] Alarmverzégerung Kontaktes C3 (Einstellung Menu)
[CT] Funktion des Kontaktes C4 (Einstellung Menu)

[C8] Alarmverzégerung Kontaktes C4 (Einstellung Menu)
[C9] Funktion des Kontaktes C5 (Einstellung Menu)
[C10]  Alarmverzégerung Kontaktes C5 (Einstellung Menu)
[L1] Steuerung des Kontaktes R RL1 (Ausgang Menu)
[L2] Steuerung des Kontaktes R RL2 (Ausgang Menu)
[L3] Steuerung des Kontaktes R RL3 (Ausgang Menu)




Die flr diesen Betriebsmodus programmierten Slaves kénnen, in Verbindung mit den Slaves der
Druck- Regelung, als Uberwachung der Sicherheits-Kreise der Verdichter dienen. Mit dieser

Konfiguration kann mit der
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Die Ausgénge RL1, RL2 und RI3 kdénnen von den Eingangs Kontakten C3, C4 und C5 gesteuert
werden. Den Parameter ,,Parameter der Stelle / Einstell / Funktion des Kontaktes* auf « Steuerung
RL1 mit Verzogerung“ Programmieren. Danach muss man die Ausschaltverzégerung
programmieren mit dem Parameter ,,Ausschaltverzogerung Kontakt RL.1,2,3* Bei der Schlieung des
Kontaktes C1-3, schlielt sich der Ausgang RL1-3. Nach der wieder Offnung Kontakt C1,2,3 6ffnet
sich der Ausgangskontakt RL1,2,3 nach der programmierten Verzogerung im Parameter
»Ausschaltverzogerung Kontakt RL1,2,3

Die Ausgange konnen ebenfalls mit Schaltuhren, Netzvariabeln, Sammelstérungen usw. gesteuert
werden. Damit kdnnen Sie viele Funktionalitaten programmieren. Diese Funktionen sind nur mit der
Zentraleinheit ,,DI5S8“ moglich und dessen Parametern miissen mit dem Software TelesWin
programmiert werden. (Die Parameter sind nicht auf dem Regler Programmierbar).

Hier sind ein paar Beispiele:

Ganglicht
1 Kontakt zwischen 26 und
28 st gebrochen, wenn es
einen Alarm gibt, oder wenn N Sortie .
der DI24 ausgeschaltet ist RL2 Von Netzvariabel
gesteuerter
Eingangsluftstrom
Alarme Sortie
RL3 mg
Biro Heizung
N
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Bewegungssensor

In diesem Beispiel, steuert der Ausgang RL1 die Beleuchtung eines Ganges mit einem
Bewegungssensor der an dem kontakt C3 angeschlossen ist. Wenn der Bewegungssensor ein Signal
sendet, geht das Licht so Lange an wie es im Parameter ,,Ausschaltverzogerung Kontakt RL1*

programmiert wurde.

Der Ausgang RL2 wird mit einer Netzvariabel gesteuert und zwar die ,,Aulentemperatur. Fiir mehr
Informationen, sehen Sie im Kapitel ,,TelesWin und DIS8 , §12° nach.

Der Ausgang RL3 wird mit einer Schaltuhr gesteuert. Die Heizung, die ihren eigenen Thermostat hat,
wird wahrend der programmierten Zeiten der Schaltuhr eingeschaltet, und auBer der offenen Zeiten

der Schaltuhr, ausgeschaltet.




) Kontakt zwischen 26 und

28 ist gebrochen, wenn es Ausgang
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In diesem Beispiel, sind die Ausgénge RL1 und RL2 fiir Sammelstérungen benutzt. Alle Alarme von
dem Regler in der Pluskihlung werden durch den Ausgang RL1 gemeldet. Alle Alarme von dem
Regler in der Tiefklihlung werden durch den Ausgang RL2 gemeldet. Fiir mehr Informationen tber
die Sammelstérungen suchen Sie im Kapitel ,,TelesWin, § 12

Der Ausgang RL3 steuert das Licht in einem Untergrund Parkplatz. Wéhrend der, durch Schaltuhr
programmierten, Offnungszeiten, ist das Licht immer angeschaltet. AuBerhalb dieser Zeiten, wird das
Licht nur durch eine Einschaltung des Lichtschalters angemacht. Dass Licht schaltet automatisch aus,
abhdngig vom Parameter ,,Ausschaltverzogerung Kontakt RL3*.

Dies sind nur ein paar Beispiele, viele andere Funktionen sind mdéglich mit dem Ein-und-Ausgangs
Modus.

3. Wochenkalender

Diese Option gibt es nur mit der Zentraleinheit D148.

Diese Option sichert die Mdoglichkeit, den Betrieb des Moduls bei Perioden der reduzierten Aktivitat
zu é&ndern, geméaR eines in der Fernlberwachungszentraleinheit eigefugten wdchentlichen
Programmes (z. B. die Schliel3stunden der Supermarkte). Je nach Programmierung der Parameter im




Menii ,,Kalender”, kann der Satellit wihrend der SchlieBzeiten die Uberwachung der Eingiinge
deaktivieren
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Funktionsmodus Uberwachung

Grundkonfiguration ®
. : Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. "
PAS 0 ]Passwort 0
Funktionsmodus
r1 3 0 = Kuhlstellen-Regelung 1 = Verbund und Verflissiger Steuerung 3

2 = Feuchtigkeits-Regelung 3 = Uberwachung
4 = Kuhstellen mit mehreren Verdampfern

Parametern @

. : Benut.
Funktion Bemerk. Beisp. "
PAS 0 [JPasswort 0
Funktion des Kontaktes C1
Cc1 2 0= qlarm bei Schliessung 1 = alarm bei Offnung 0
2 = Uberwachungsstillstand alle Kontakte bei Schliessung des Kontaktes C1
3 = Visualisierung 4 = Energiezéhler 5 = Reserviert
co > Alarmverzégerung C1 [min] Cl=0o0ul 30.0
Impulsanzahl pro kWh Cl=4 1.0
Funktion des Kontaktes C2
Cc3 2 0= e_l_larm bei Schliessung 1 = alarm bei Offnung 0
2 = Uberwachungsstillstand alle Kontakte bei Schliessung des Kontaktes C2
3 = Visualisierung 4 = Energiezahler 5 = Reserviert
g ca 2 Alarmverzégerung C2 [min] C2=0o0ul 30.0
< Impulsanzahl pro kWh C2=4 1.0
2 Funktion des Kontaktes C3
[ C5 2 o= alarm bei Schliessung 1 = alarm bei Offnung 3 = Visualisierung 0
2,4 et 5 = Reserviert
C6 2 JAlarmverzdégerung C3 [min] C5=00ul 30.0
Funktion des Kontaktes C4
C7 2 |o=alarm bei Schliessung 1 = alarm bei Offnung 3 = Visualisierung 0
2, 4 et 5 = Reserviert
C8 2 JAlarmverzégerung C4 [min] C7=0o0ul 30.0
Funktion des Kontaktes C5
C9 2 o= alarm bei Schliessung 1 = alarm bei Offnung 3 = Visualisierung 0
2,4 et 5 = Reserviert
C10 2 [JAlarmverzoégerung C5 [min] C9=0o0ul 30.0
> L1 2 |Steurung des Kontaktes RL1 0 =offen, 1= zu 0
a L2 2 |Steurung des Kontaktes RL2 0 =offen, 1= zu 0
< L3 2 |Steurung des Kontaktes RL3 0 =offen, 1= zu 0
c 08 2 |Passwort Ebene 1 (Verbraucher) 0
8 09 2 |Passwort Ebene 2 (Kundendiest) 0
010 2 |Passwort Ebene 3 (Verwalter) 0
AlC 2 |Stérungscode des letzten Alarms
Ald 2 |Tag des letzten Alarms
Alb 2 |Monat des letzten Alarms
AlH 2 JUhr des letzten Alarms
g A1M 2 |Minute des letzten Alarms
s | A2C 2 _|Storungscode des vorletzten Alarms
<| A2 2 |Tag des vorletzten Alarms
A2b 2 [Monat des vorletzten Alarms
A2H 2 JUhr des vorletzten Alarms
A2M 2 IMinute des vorletzten Alarms
A...C usw. bis 5 Alarme




Stérungscode

Alarme

Codes des alarmes

Alarm des Kontaktes C3

Alarm des Kontaktes C4

Alarm des Kontaktes C5

13

Alarm des Kontaktes C1

14

Alarm des Kontaktes C2

16

Fehler bei einem des Moduls
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1. Einleitung

Das System «TelesWin» wurde zuerst fiir die Ferniiberwachung und die Steuerung der Kdlte- und Klimaanlagen
entwickelt. Dank seiner Beweglichkeit und Vielféltigkeit kann es jedoch auch in vielen anderen Bereichen, wie zum
Beispiel: Heizungssteuerung, Uberwachung den Gebduden und Residenzen usw. verwendet sein. Wir verfiigen
heute liber eine grofie Palette von Gerdten, die direkt mit dem System kompatibel sind. Sie besteht speziell aus
Modulen fiir die Steuerung der Kiihlstellen, Verfliissiger, Verbundanlagen und Feuchtigkeit und auch der Heizung,
der Liiftung und der Beleuchtung Vom Gebdude. (NEWEL und NEWEL2).

Das Ziel dieses Dokumentes ist, den Benutzer in die Grundoperationen des Systems « TELESWIN » mit der
Zentraleinheit DI58 einzufiihren. Falls einige Funktionen der dlteren Zentraleinheit zugestimmt sind, werden sie mit
einem AZE (Alte Zentraleinheit) markiert. Die Details aller Funktionen werden bei zukiinftigem Gebrauch
erscheinen.

Das Programm TelesWin arbeitet unter Windows. Wir haben vorausgesetzt, dass der Leser gute Kenntnisse dieses
Betriebssystems hat und deshalb sind die Manipulationen, die als Windows Standard betrachtet sind, nicht
beschrieben.

Leser sollte ein vollstidndiges System besitzen und die vorgeschlagenen Ubungen auf seinem Computer machen.

ZUR BEACHTUNG !! Bevor Sie die Software TelesWin und die beigelegte Dokumentation anwenden, miissen Sie
den Lizenz-Vertrag aufmerksam lesen. Sollten Sie mit dem Inhalt der Lizenz nicht einverstanden sein, so ist die
gesamte Software innert 24 Stunden dem Verkdufer zuriick zu senden.

Wir bitten Sie, das Eintragungs-Formular auszufiillen und uns per Post oder Fernkopie an folgende Adresse
zuzustellen:

Digitel SA

Route de Montheron 12
CH-1053 Cugy

Fax Nr. ++41 21 731 07 61

Die Kunden, die das Formular nicht einsenden, kommen nicht in den Genuss unserer technischen Unterstiitzung.
Aufierdem werden die zukiinftigen Neuanpassungen abgelehnt.




2.

Bendtigtes Material

In der Ferniiberwachungszentrale (z. B. Biiro der Kéltefirma) wird fiir das System TelesWin folgendes Material
benétigt:

2.1. Windows Kompatibler Computer

MINIMAL EMPFOHLEN
(32 oder 64 Bits) Vista et 7
Festplatte 100MB 500MB
CD Laufwerk 8x 16x
RAM 256MB 1GB
Maus & Tastatur JA
Serielle Schnittstelle JA FUR MODEM ANSCHLUSS
UsB JA FUR DONGLE ANSCHLUSS
LAN JA FUR DIREKTER ANSCHLUSS ODER PER INTERNET
Bildschirm VGA farbig JA
Bildschirm Auflésung 800x600 1024x768
Graphik Carte 65000 Farben* 32 bits

Bild 2.1.1

2.3.

* Das Programm arbeitet im Modus mit 256 Farben, die Farben werden aber modifiziert

2.2. Wichtige Bemerkungen

v' Das Betriebsystem Windows soll fiir die maximale verfiigbare Anzahl Farben programmiert sein.

v' Die Zeit und das Datum von der internen Uhr des PC sollen richtig eingestellt werden.

v'  Die Dateien und die Verzeichnisse, die durch TeleswWin angewandt werden, diirfen nicht manuell
oder mit Hilfe anderer Programme, modifiziert, umgestellt oder geléscht werden. Diese Dateien
werden in standardmaRig in den Verzeichnissen c:\TelesWin abgelegt.

v' Man muss darauf achten, die Speicherdaten, die Alarmmeldungen etc..., die nicht mehr niitzlich
sind, zu I6schen. Die umfangreichen Dateien verlangsamen die Ausfiihrung des Programmes.

v" Um sicher zu gehen, dass das Programm TelesWin nach einem Neustarts des Computer wieder
startet, ist es vorzuziehen, dass TelesWin auf einem passwortlosen Profil installiert wird, und die
Funktion «Ctrl + Alt+ Del» zu desaktivieren.

v" Um TelesWin nach einem Neustart automatisch neu zu starten, ist Folgendes zu tun:

- Start Button Klicken

- Inder Programm liste gehen

- Rechter Klick auf «Start», 6ffnen, und im Fenster dass sich 6ffnet den TelesWin Link kopieren.

Externes Modem

v" Hayes kompatibel

v" Minimale Ubertragungsrate 56’600 Bauds




3. Anschluss mit DI58

3.1. Anschluss mit DI58

Moglichkeit 1
Internet
Méglichkeit 2
LAN
Achtung !! Der\
Anschluss per Méglichkeit 3

Modem ist noch
nicht betriebsfahig.

Bild 3.1.1

Die Schnellste und zuverlassigste Verbindung ist durch LAN oder Internet Anschluss. Sie ermoglicht eine sehr
schnelle Kommunikation und spart Ihnen viel Zeit.

Es ist jedoch moglich die DI58 mit einem Modem zu verbinden und mit es mit einem RS232 Kabel am Computer
anzuschliefen. Leider ist diese Kommunikation viel langsamer.

Die Moglichkeit 3 ist fur die durch unsere Firma gelieferten Modems giiltig.

Andere Modem - Typen kdnnen verwendet werden, zum Beispiel die internen Modems. In diesem Fall kénnen
aber einige Konfliktprobleme mit anderen Computer Modulen entstehen und um sie zu |6sen, ist oft der Einsatz
von Spezialisten erforderlich.

Wir kdnnen die gute Funktion der Fernliiberwachung und die Kompatibilitat der zukiinftigen
Programmversionen mit den Modems, die von einer anderen Firma geliefert werden, nicht
garantieren.




4. « TELESWIN » Programm Installation

Wir raten lhnen dringend, alle Programme, die am PC offen sind zu schlieBen (blockieren), vor Beginn der
Installation. Diese betrifft besonders die residenten Programme wie Antivirus, Bildschirmschoner, usw...
Tatsachlich kdnnen diese Programme die korrekte Installation des Programms TelesWin storen. Der Antivirus-Test
kann vor der Installation gemacht werden.

Fir die Installation vom Programm wird die CD ins Laufwerk gelegt, dann starten Sie das enthaltene Programm
setup.exe. Folgen Sie der Ublichen Prozedur der Installation der Windows Programme.
Das Installationsprogramm erzeugt das Verzeichnis «TelesWin » und kopiert in dieses alle nétigen Dateien.

Falls wahrend der Installation, des Programms Sie die Frage «Die bereits existierende Dateien ersetzen?» stellt,
antworten Sie mit « Ja, fur alle ».

In einigen Konstellation kdnnen einige Schwierigkeiten anlasslich der Installation des Programms auftreten. Das
Installationsprogramm kann Fehlermeldung anzeigen oder um nicht existierten Disketten oder Dateien bitten.
Wenn Sie mit dieser Art Probleme konfrontiert werden, bitte gehen Sie wie folgt vor:
1. SchlieRen Sie alle durch den PC ausgefiihrten Programme. Sperren Sie den Start aller residenten
Programme (zum Beispiel die Virenscanprogramme, Bildschirmschoner, usw.). Starten Sie den PC neu.
Prifen Sie, dass die vorher gesperrten Programme nicht wieder starten. Wiederholen Sie wieder die
Installation.
2. Wenn die Probleme bestehen bleiben, priifen Sie, dass es wenigstens 100Mb freiem Speicher auf
Ihrer Festplatte gibt. Fiihren Sie das Programm ,Scandisk” fiir die Festplatte aus und beginnen Sie
wieder die Installation.

5. Die alten Programmversionen auf den neuesten Stand bringen

Es wird geraten vor dieser Operation, eine Kopie des Arbeitsverzeichnisses von TelesWin (Standard c:\TelesWin)
zu machen. Im unginstigsten Fall kénnen die Daten verloren gehen, wenn wahrend dieser Aktion ein Stromausfall
oder eine Panne des Systems auftritt. Die Kopie dient als Sicherheit, um auf die vorherige Version zuriickzugreifen
fir den Fall, dass die neue Version mit lhrem System nicht kompatibel ware. Um die alte Programmversion auf
den neusten Stand zu bringen, muss Sie die gleiche Prozedur wie fiir die erste Installation des Programms
angewendet werden.

6. Start des Programms

6.1. Start des Programms

Um den Start des Programmes sicherzustellen, muss der elektronische Schliissel DONGLE angeschlossen sein.

Jeder Versuch der Benutzung des DONGLE aulRerhalb seiner geplanten Funktion kann zu seiner Zerstérung fihren.
Dafiir wird keine Garantie Gbernommen.

Der Start des Programms erfolgt gemaR Windows Standard, durch doppelten Klick auf das TelesWin-lcon, welches
sich auf dem Desktop oder im gleichnamigen Verzeichnis befindet.




Beim ersten Start oder nach einer Modifizierung der Konfiguration (Wechsel der Kommunikationsschnittstelle,
Ubergang vom Modem in direkter Verbindung mit DI58 etc...) wird das Fenster zur Konfiguration der Schnittstelle
automatisch beim Programmstart angezeigt.

Teleswin Konfiguration Lo | =

Kommunikation | Anrufe Marme | Personnalisierung |
|

Vorwahl fur die
Amtsleitung. Sie wird am
Anfang jeder Rufnummer
den Anlagen hinzugeftigt.

Schnittstele Der Computer ist angeschlossen als
Tcp v] @ PCvor Ort

Vorwahl fir die Amtsleitung

Wazllr?r: r?tLer::eI/EZKl fur Typ des Modems Digitel STOOO01 [_]
Anschluss oder einen
entsprechender COM-

Port, falls Sie ein

Modem benutzen

B B

Bild 6.1.1

Das erscheinende Fenster erlaubt die Basiskonfiguration des Programms.

TelesWin Konfiguration o [

Anrufe HMarme | Personnalisierung |

i Die Speicherdaten werden
| automatisch nach dieser Frist
Sprache geldscht (In diesem Fall werden die
Speicherdaten von einem Jahr auf
der Festplatte beibehalten. Jene,
die &lter sind, werden nach und
nach geléscht)

|:| Farbige Zustandsanzeige der Kuhlstelen auf Gesamtansicht (nur DI5S3)

|:| Parameterdifferenz zwischen PC und Modulen am Ort signalisieren (LMN42, DI48)

Ordner zu Archivierung der Speicherdaten | | U —

Automatisches Lischen der Speicherdaten vom PC nach ... Tagen ] /T

Dieser Parameter ist im
Kapitel 9 erklart.

ESTIE 1§

Bild 6.1.2




Die Parameter der Reiterkarte ,,Anrufe” ermoglichen eine Programmierung der Unterbrechungsfrist der Kommunikation

bei Tag und Nacht.

Achtung! Wenn ein PC mehrere Anlagen gleichzeitig Gberwacht, wird empfohlen, die Unterbrechungsfrist so kurz wie
moglich einzustellen, so dass jeder Alarm von jeder Anlage regelmaRig gemeldet werden kann.

TelesWin Konfiguration

SN X |

| Algemein | kommunikation | Anrufe |

Aarme

| Personnalisierung

Verzdgerung der automatischen Unterbrechung der Verbindung

wihrend des Tagbetrigbes (Minuten) 3.0

wihrend des Machtbetriebes (Minuten) 3.0

| Hummer, die als zweite Telefonnummer programmiert wird

x| (4R

Bild 6.1.3

TelesWin unterbricht automatisch die Kommunikation mit der Anlage, wenn keine Operation, wéhrend einer
programmierten Frist, durchgefiihrt werden. Diese Frist kann entsprechend der programmierten Zeit unterschiedlich
sein. Wéhrend der Arbeitszeit wird diese im Allgemeinen l&nger programmiert, um der Bedienperson die Zeit zu
geben, die Alarme anzusehen und zu quittieren, die Parameter zu modifizieren etc. AuBerhalb der Arbeitszeit, in
Abwesenheit von Bedienungsperson, es ist unndtig, die Kommunikation langer als die Zeit, die zur Registrierung
der Daten vom Stand der Anlage und der Alarme benétigt wird, aufrechtzuerhalten.

Kerbe « Alarme » . . .
Hier kénnen Sie die

Im oberen Bereich kénnen
Sie die Arbeitszeiten

Offnungszeiten

TelesWin Konfiguration N
programmieren.

| Algemein | Kom..
Arbeitzzeiten
Beginn (55:MM) Ende (55:MM)
W Montag [V Mittwaoch [V Freitag
W Dienstag V¥ Donnerstag [ Samstag

Fioritaten wahrend Arbeitszeiten

v ridrig v mittel WV hoch v nidrig

|:| ;hulomalischer Ausdruck der Aarme nach Empfang auf PC

Automatisches Léschen der Marme vem PC nach ... Tagen

[] Eine Text-Datei mit laufenden Aarme verwalten

ESTIE B

AMarme

™ Sontag

Fioritaten auzzen srbeitzzeiten
v rmittel

v hach

=0 X einstellen. Im unteren

Bereich konnen Sie wahlen
welche Alarme Sie
innerhalb oder auf3erhalb
lhrer Arbeitszeiten
bekommen méchten. Wenn
ein Alarm nicht gesendet
werden kann (aufRerhalb
der Arbeitszeiten und keine
Prioritét), dann werden sie

am ersten nachsten /

Personnalisierung

Arbeitstag gesendet.

Die Alarme werden
automatisch nach dieser Frist
geldscht. In diesem Fall
werden die Alarme von einem
Jahr auf der Festplatte

gespeichert. Die, die alter

Bild 6.1.4

sind, werden nach und nach

geldscht. /




Die Reiterkarte « Personalisierung » gibt die Maoglichkeit, Kunden-Logos oder andere Bilder auf dem
Ruhebildschirm und auf den gedruckten Berichten hinzuzufiigen. Die Bilder missen in Dateien mit einem Format,
das von TelesWin (RLE, BMP, PCX, GIF, TIFF, JPEG, WMF, ICO, ICW) akzeptiert wird, gespeichert werden.

TelesWin Konfiguration Lo | B -

Migemein | Kommunikation Anrufe Marme | Personnalisierung ‘

Logo
auf dem Ruhebildschirm ! Suchen Sie hier nach
! ———  den Dateien in den

sich die Bilder
befinden.

auf den gedruckten Berichten

Bild 6.1.5

Bei normaler Arbeit muss der PC-Bildschirm wie folgt aussehen.

= Dig

Algemein  Anlagen Datenspeicherung _ Berichte i 2

< 7 2 ,
5/ & & &
& o 3
5 - & S E S e
& & ¥ & T e =
i LeF171 server 30.09.2011  10:11  Server DI-NET111 antwortet nicht A
! LeF171 Disg 30.09.2011  09:34  Stbrung der Zentraleinheit DI48 [=
! new Dis3 16.09.2011  12:24  L'unité centrale DI5B ne répond pas
1 new_ele DIss 02.08.2011 Lunité centrale DIS ne répond pas
1 new Diss 01.07.201 L'unité centrale DIS8 ne répond pas
! test IS8 01.07.2011 Lunité centrale DI58 ne répond pas
! inochiod *Save 1/1 30.06.2011 Pression trop haute
! inochlod Save 1/0 30.06.2011 Lesclave ne répond pas
1 inochlod Save 1/1 30.06.2011  11:16  Code danomalie = 12
1 inochiod Siave 1/1 30.06.2011  11:16 10
! inochiod Save 1/1 30.06.2011  11:16  Aarme - sécurités du compresseur no. 3
Al n S
.
Letzte Alarme & )
Datum | Zeit Aniage stete Melcung ,
™ 30.09.2011 12:18 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht [
I 30092011 1214 LeF171 server Server DI-NETI11 antwortet mcht Bl
™ 30.09.2011 12:13  LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht i
T 30.00.2011 12:12 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I~ 130.09.2011 12:11  LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
™ 30.09.2011 12:10 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I” 30.09.2011 12:09 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
™ 30.09.2011 12:08 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I~ 130.09.2011 12:07 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I~ 30.09.2011 12:06 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
™ 30.09.2011 12:05 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
T 30.00.2011 12:04 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I~ 130.09.2011 12:03 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
I~ 30.09.2011 12:02 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht
™ 30.09.2011 12:01 LeF171 Server Server DI-NET111 antwortet nicht =
ekl Bl z i e
(&l n j ] .
© serm s A e e ) A
© Aarme die nicht markiert sind m.m
— Version - 80387

| MODEW: OK I

Bild 6.1.6

In diesem Zustand ist der Computer bereit, die von den Anlagen kommende Rufe entgegenzunehmen.
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7. Inbetriebsetzung einer neuen Anlage per LAN Anschluss

7.1. Inbetriebsetzung einer neuen Anlage per LAN Anschluss

Zuerst ist es notig die DIS8 mit einem gekreuztem Ethernet-Kable ,,RJ45“ am PC per LAN-Anschluss zu verbinden. Dann,
muss man die LAN-Parameter des PC einstellen, damit er im gleichen Netzbereich wie die DI58 ist, um eine Verbindung
ermoglichen.

Dies sind die Standard-LAN-Parameter einer neuen DI58:

IP Adress : 192.168.254.254
Netmask : 255.255.255.0
Gateway : 192.168.254.255

Um den PC im gleichen Netzbereich einzustellen, missen die ersten drei Nummern die gleichen wie die der DI58 sein.
Um Zugriff zu den Netzwerk-Parametern zu haben, missen Sie in die Eigenschaften des benutzten Netzwerks gehen.
Dann, mussen Sie in die Eigenschaften des TCP/IP-Internet-Protokolls gehen. Dieses Fenster sollte sich 6ffnen. Bevor Sie
die verschieden Adressen verandern, merken Sie sich die urspriinglichen Nummern, denn Sie werden diese spater wieder
verwanden. Flllen Sie die Bereiche wie auf dem Beispiel. (Die Nummer ,,83“ wurde per Zufall ausgewahlt, jedoch sollte
es nicht die Nummer “254“, sein.)

Propriétés de : Protocole Internet version

Général

Les paramétres IP peuvent étre déterminés automatiquement si votre
réseau le permet. Sinon, vous devez demander les paramétres IP
appropriés & votre administrateur réseau.

() Obtenir une adresse IP automatiquement

(@) Utiliser I'adresse IP suivante :
Adresse IP : 192 ., 168 . 254 ., 83
Masque de sous-réseau ; 255,255,255, 0

Passerelle par défaut :

Obtenir les adresses des serveurs DNS automatiquement

(@) Utiliser I'adresse de serveur DNS suivante :

Serveur DNS préfére

Serveur DNS auxiliaire :

[ valider les paramétres en quittant
[ o [ amie |} Bild7.1.1

7.2. Router Einstellung:

Um einen permanenten Zugang zu lhrer Anlage zu sichern, missen Sie die folgenden Ports des Routers an die lokale
Adresse der Zentraleinheit umleiten:

Protokoll Ports Adresse Ports

TCP 2000 + 2003 zu 192.168.254.254 2000 + 2003
FTP 21 zu 192.168.254.254 21

Telnet 23 zu 192.168.254.254 23

Diese Adresse hier dient nur als Beispiel. Sie muss der Adresse, die vom Netzwerk Administrator der DI58 zugeteilt
wurde, entsprechen.
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Wenn die Anderungen vollstiandig sind, klicken Sie auf ,,0K“. Setzen Sie die DI58 unter Spannung und warten Sie 2
Minuten bis sie sich initialisiert hat.

Starten Sie TelesWin und wéhlen Sie in der Reiterkarte “Kommunikation” den Port ,TCP“ und klicken Sie auf ,,0K“.

TeleswWin Konfiguration [E=REEE
Algemein Kommunikation | Anrufe | Marme | Persannalisierung
Schnittstele Der Computer ist angeschlossen als

TCP - @ PCvor Ort

fern

Vorwah fiir die Amtsleitung

Typ des Modems Digitel STOOM E]

ESTIE N

_ Bild 7.1.1
Um die DI58 anzurufen, gehen Sie in , Anlagen/Eine Anlage rufen”.
Alige A en | Datenspeicherung S Berichte
Eine Anlage rufen
Bestehende Anlage modifizieren
Bild 7.1.2
Auswahl der Anlage =Rl

Bitte die Anlage auswdhlen oder die
Telefonnummer der Anlage eingeben

]

tragen Sie, im Fenster die IP-
Adresse der DI58 ein und Klicken
Sie auf « OK ».

Telefonnummer, IP oder DNS eingeben

192.168.254.254

€ (A

|
Bild 7.0.3
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‘ Passwort @J IQJ

Benutzer 1

Passwort:

Fillen Sie die Felder wie folgt aus

[ Annullieren l [

Bild 7.2.1

Das nachste Fenster bittet
Sie um den Namen der
Anlage. Diese zum Beispiel,
werden wir ,Test Digitel”
nennen. Nachdem Sie den
Namen ausgewahlt haben
und auf ,0K“ geklickt
haben, warten Sie
ungefahr zwei bis drei
Minuten dass die
Zentraleinheit startbereit
ist.

Benutzer: 1
Passwort: 1
OK
Paramtrierung der Zentraleinheit D158 @I = | B
Algemein l,‘ tu l 5} amete l tera 'llnfol
|

| Sie werden eine neue Anlage bilden. Geben Sie die Name der Anlage an.

Anlagename Test Digitel

[7] Einen Alarm hoher Prioritat im Fall von Fehler den zweiten KompressorYantilator generieren

Erwaiterte Parameter | Abbrechen J [ OK

Bild 7.2.2
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Beim ersten Anruf, ist es moglich dass die Zentraleinheit nicht erscheint. Es genligt die Anlage erneut anzurufen, oder
einen Klick mit der rechten Maustaste in der Mitte des Fensters zu machen und in ,Konfigurieren/Konfiguration

aktualisieren.

Dann sollte dieses Fenster zu sehen sein:

Konfiguration der Anlage = | B e
Test_Digitel
Bezeichnung der Kiihistelle Iswert Solwert Alarm | Ausgdnge In [+ Modul  Zustand | M |
|| Zentraleinheit 0 D58 0
Slave 1/0 25.3 25.9 % 2224516599 DI24-4 0O
[
| [T
o o
| =
| =1
Historie der
Alarme
4] m v
|:| Kommunikaticnsqualitat anzeigen
Bild 7.2.3

Der nachste Schritt besteht daraus wie man die DI58 ins vor Ort bestehende Netzwerk integriert. Dafiir machen Sie einen
Doppel-Klick auf die Zentraleinheit. Im dabei ge6ffneten Fenster gehen Sie in die Reiterkarte ,,LAN Parameter”

7.3. LAN Parameter

Um diese Felder zu
erganzen, mussen Sie
sich an Ihrem
Netzwerkadministrator
wenden damit er lhnen
die exakten Adressen
nennt die von lhrem
Netzwerk erkennt
werden kénnen.
Achtung! Die Adressen
die Sie hier eintragen,
missen Sie sich merken,
sonst werden Sie die
DI58 nicht mehr anrufen
kénnen.

Sie konnen gleichzeitig
die Zeituhr, in der
Reiterkarte  ,Zeituhr*
einstellen so dass alles
funktioniert.

Paramtrierung der Zentraleinheit DI58 (Moo | &
‘ i ] Zeituhrl Z -mvun:“ LAN Parameter ‘Interactl Infol
Lokale IP Adresse
Subnet mask
Gateway IP
i Erwaiterte Parameter i ‘ Abbrechen ‘ [ OK

Bild 7.3.1
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