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1.  EinfUhrung

NEWEL reprasentiert die neue Reglergeneration fur die Anwendung in gewerblichen
Kélteanlagen. Durch eine enge Zusammenarbeit zwischen DIGITEL und Kaltefachleuten,
integriert NEWEL alle den Vorteile der Serie MP49, die seit 1990 gut auf den Markt eingesetzt i,
und bringt vide Verbesserungen auf der Sdite der Flexibilitdt, der Funktionalitdt und der
Betriebsicherheit.

2. Basis Konzept

Das NEWEL System wird aus einer Basiseinheit, « Master » genannt, und einer oder mehreren
peripherie Einheiten, « Slaves » genannt, zusammengesetzt.
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Der Magter Ubernimmt die Verwaltungsfunktionen und die Schnittstelle mit dem Benutzer. Er
spricht mit den Saves durch eine Datenbus-Leitung. Die Slaves kiimmern sich um die Mef3-,
Uberwachungs- und Steuerungsfunktionen der Reglereinrichtungen (Ventile, Verfliissiger,
Ventilatoren, Verdichtern etc...). Obwohl ale Saves identisch und voll auswechselbar' sind,
konnen se, je nach der Parametrierung, sehr verschiedene Funktionen sichern. Sie unterstiitzen
spezid| folgende Funktionen :

Kuhistellenregelung

Feuchteregelung

Verbundsteuerung

Verflissigersteuerung

Andere Funktionen fur die besonderen Anwendungen sind in der Entwicklung

¥ In der Ausnahme vom Slave Nr. 0, der im Master integriert ist




3. Master, Slaves
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Der Master und die Slaves werden in Gehdusen fur die Montage an DIN - Schienenbefestigung
geliefert. Die im Master integrierte Anzeige gibt die gemessenen Werte von dlen an den Saves
angeschlossenen Fihlern an und ist fir die Programmierung der Parameter bestimmt. Ein
Slavemodul ist direkt im Master integriert.

Zur Zeit sind 2 Slaves Typ erhéltlich:
» FX71 (FX70 mit integrierten Anzeige)
» FX51 (FX50 mit integrierten Anzeige)

Das Bild 3 hebt die Unterschiede der Anschliissen zwischen beide Slaves Versionen in Falle
Kihlstellen Regelungen hervor.
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Die Anschliisse der Eingange (Sonden, Uberwachungskontakt, Transmitter, etc...) sind
identisch. Die Tabelle 1 zusammenfaldt die Hauptunterschiede.
Tabdle 1

FX71 FX51

Alle Ausgangskontakte sind « potentialfrei». Fur jeden | Der AnschluR der Phase an dem Ausgangskontakte
Kontakt muld eine Speisung in externer Art|ist interner Art realisiert. Es ist nicht nétig, die
angeschlossen werden. Verschiedene Ausgange konnen | externen Bricken fur die Ausgangskontakten -
verschiedene Spannungen haben. Speisung, zu machen. Infolgedessen, nur die mit
einer  230VAC  Netzspannung  gespiesenen
Komponenten konnen direkt an den Ausgange
(Ventile,  Ventilatoren,  Widersténde,  etc...)
angeschlossen werden. Fur die Komponenten mit
einer anderen Speisespannung ist eine Relais-
Schnittstelle zwingend.

Die Saves FX51 und FX71 sind unabhéngig. Wenn die Verbindung mit dem Master
unterbricht (Unterbruch der Master-Speisung, Unterbruch vom Bus oder Master-Panne), ale
Slaves FX51 schalten automatisch in Notbetrieb um und setzen alle Hauptfunktionen zu
sichern fort. Gewisse Funktionen geringer Wichtigkeit sind nicht durch das Notprogramm
durchgefiihrt (zum Beispiel: Sollwertverschiebung). Die Taktuhr des Slaves arbeitet weiter,
sie hat aber keine Arbeitsreserve. Sie kann sich verstellen, wenn wahrend der Notprogramm-
Zeit die Speisung des Slaves eine Zeit unterbrochen ist.

Das Notprogramm ist vom Slave Arbeitsmodus abhéngig. Sie werden mehr Prézision
diesbezuglich in den entsprechenden Abschnitten tUiber den verschiedenen Modus finden.

@ In der Folge dieser Dokumentation stellen wir IThnen Beispiele von Anschlul3schemas fur

eine der Slave-Version vor (FX51 in der meisten Falle). Beim Gebrauch vom anderen
Typ missen die entsprechenden Schemas angepaldt werden.

Die Saves FX51, FX50, FX71 oder FX70 kénnen nur mit Programmversionen 8141 oder
neuere ausgeristete Masters, arbeiten.

Alledb den 1. Mai 1998 gelieferten Master sind mit diese Versionen ausgestattet.
Die Saves sind mit oder ohne im Gehéuse eingebauter Anzeige erhdtlich.

Die Anzeige kann auch extern vom Gehduse montiert werden, zum Beispiel auf der Tir vom
Schaltschrank.
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4.  Kommunikations-Bus
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Das NEWEL System ist aus einem Master und bis zu 8 Saves® zusammengesetzt. Der Master
identifiziert die Saves nach ihrer Slaves Nr., die mit Hilfe eines Schraubenziehers vor e ngestelIt
werden. Die gleichen Slaves Nr. werden beniitzt bei der Programmierng ihrer Parameter (siehe

angeschlossen.

Ein flexibles Kupferkabel, abgeschirmt 0,75 mm? ist fir den Busanschluf ratsam.

Die Abschirmung muss nur an der Steuerungsseite an der Erde angeschlossen werden.

Der Master soll an einer der Enden von der Busleitung angeschlossen sein.

Die Reihenfolge der Slaves Anschlisse ist beliebig.

Die gesamte Lange vom Bus darf nicht 150 m Uberschreiten.

Jeder Slave mufl3 eine Slave Nr. besitzen (die Nummern von 1 bis 7 kdnnen gewahlt werden).
Auf den gleichen Bus kdénnen nicht mehrere Slaves mit der gleichen Nummer sein.

DOOOOO

2 Inbegriffen der Slave Nr. 0 im Master integriert
8 FX51-Zwei Drahte fiir die Verbindung und ein gemei samer
4 FX21-Zwei Drahte fiir die Verbindung und zwei fiir die Speisung vom Slave

__ - | Commentaire : 2filspour la

communication et 2 pour
I’alimentation de |’ esclave
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5. Anzeige vom Master
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6. Programmierung der Parameter mit Hilfe der Tasten

Bild 12 gibt ein Beispiel vom Programmierungsdiagramm, das wéhrend der Parametrierung des Moduls mit den
Programmiertasten gebraucht wird. Die geeignete Version dieses Diagramms befindet sich in der
Gebrauchsanweisung, dem Sie lhres entsprechenden Moduses, die programmierten Slave zuteilen kdnnen. Zum
Beispiel : um ein Slave zu programmieren, das eine Khlistelle steuert, muf3 man das Diagramm nehmen, daf3

sich im Handbuch « Khlstellenregelung » befindet.
Die Parameter sind in von 0 bis 7 nummerierten und Menis genannt

Gruppen geteilt. Das Menii 0 enthélt die

generellen fur alle Slaves gliltigen Parameter, die vom gegebenen Master gesteuert werden. Esist nicht nétig, die

Programmierung dieses Menis fir jeden Slave zu wiederholen.

Um in den Programmiermodus Uberzugehen,, driicken Sie
gleichzeitig auf die beiden Tasten T1 und T2 (Bild 2, Seite 4). Der
erste Parameter vom Programmierdiagramm (Bild 12, Seite 9) wird
angezeigt. Es handelt sich um den Parameter “S’, der die Slave
Nummer darstellt. Der blinkende Punkt (Cursor) zeigt an, daf3 das
Gerét im Programmiermodus ist.

Tippen Sie die Slave Nummer ein, die Sie programmieren wollen
(sieheSaveNr., Seite 7) und gehen Sie zum néchsten Parameter.

Um den Wert eines Parameters zu @ndern, mul3 der Cursor durch
Driicken der rechten Taste hinter die zu andernde Ziffer oder das zu
andernde Zeichen gestellt werden. Jeder Tastendruck stellt den
Cursor um eine Position weiter. Dann ist es durch Driicken der
linken Taste mdglich, die von dem Cursor bezeichnete Ziffer zu
andern.

Um zu den folgenden Parameter Uberzugehen, stellen Sie den
Cursor Uber das Symbol des Parameters und betétigen Sie die linke
Taste. Sie gehen zum néchsten Parameter vom Diagramm (Bild 12,
Seite 9). An der ersten Position sehen Sie die Slave Nummer die
Sie gerade eingetippt haben, dann das Symbol des Parameters -
“ME".

Andern Sie den Wert in dem Menii, daR der oder die Parameter die
Sie andern wollen enthélt. Gehen Sie zum ersten Parameter dieses
Ments durch Driicken der Taste T1, wenn der Cursor hinter dem
Symbol “ME” ist. So kénnen Sie alle Parameter, in der mit pfeiler
angegebenen Richtungen programmieren.

Parameter "S"
3 ~ 2

1
l Slave
j—hummer zu

wihlen

Bild 10 File : D_ Afficheur S.vsd
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Ablauf bei Parameter "ME" auf 1
programmiert

[ s] | Sklavennummer (0 bis 7) [ 0 ]1]

Ablauf bei Parameter "ME" auf 0 ‘ ME ‘ ‘Menl‘,‘lnummer ‘ 0 ‘ 2‘ ME =2
programmiert page 2
\ J ME=3 4,5et6
( ME =0 ME=1 W page 3
0

nsS lAnzahl der Sklaven (1 bis 8) 5 |2 Mo Funktionsmodus des Sklaven 2
H Zeit [SS.MM] 1348/ 1| © Al Raumtemp. Ausschalt-Wert (Sonde A) [°C] |-22.0| 1
D Datum [TT.MM] 27.07| 2 E o | A2 Raumtemp. Einschalt-Wert (Sonde A) [°C] |-20.0|1
: E E ud Ventilverzégerung nach Abtauende [Sec.] 20 |2
| : 3 1
[ P3] [ Passwort Niveau 3 (Verwalter) - (bestatigen)] 7521] 3 | E v [dC | [Temperatur Solwertverschiebung(c] [00 2]
F*eie Zeile um den / Pas:wort E
programmierten Wert zu Programmierungsbeispiel Ebene e
notieren
Symbol des - -
parameters eschreibung des Parameters 1b | [Beginn der Sollwertverschiebung [SS.MM] [20.00[ 2 |

1E | | Ende der Sollwertverschiebung [SS.MM]  |06.00] 2 |

Zuriick zum Parameter "ME"
am Ende des Menis 0
Wenn der Parameter "dC" auf 0.0 programmiert ist (keine Sollwertverschiebung), geht man zurtick auf
Parameter "ME", um das néchste Menu zu wahlen. Wenn "dC" verschieden von 0 ist, geht man auf
Parameter "1b" und "2b" um den Anfang und das Ende der Sollwertverschiebung einzutippen.

Bild 12 File : D_ Feuille Programmation .vsd

Am Ende verlat man den Programmiermodus und speichert die neuen Werte der Parameter durch erneutes
gleichzeitiges Driicken der beiden Tasten. Die Anzeige “SAVE”, die fir einige Augenblicke auf dem
Anzeigefeld erscheint, zeigt an, da das Gerét die Daten angenommen hat und das Programm mit den neuen
Parameter beginnt.

@ Bei der Inbetriebsetzung eines Slaves, programmieren Sie zuerst den Funktionsmodus (Parameter “M0o” im

Menii 1). Dieser Parameter bestimmt den zukinftigen Betrieb vom Slave. Er bestimmt, ob der Slave die
Funktion enes Kihistellenreglers, einer Verflissigersteuerung, eine Verbundsteuerung oder einer
Feuchteregelung tUbernimmt. Nach richtiger Programmierung dieses Wertes, werden nur die aktiven Parameter
im gegebenen Modus in der vom entsprechenden Programmierungs-Diagramm angegeben Reihenfolge
angezeigt.

@ Wenn im Programmiermodus keine Taste innerhalb von 5 Minuten gedrtickt wird, dann geht automatisch das

Gerét auf Normal -Modus zuriick, |6scht alle Anderungen und geht zu den die alten Parameterwerten zuriick.

7.  Programmierung mit Hilfe eines PC's

Die Programmierung der Parameter kann mit der Serlor Port
Version « DEMO » der Software « TelesWin », die D c?wn oder COM2

auf dem PC installiert ist, noch leichter und schneller
ausgefihrt werden. Diese Version der Software
erhaten Sie auf Anfrage, Kostenlos. Sie bietet unter
anderem die Moglichkeit Parameter automatisch von
einer Kihlstelle zur anderen zu kopieren.

/,

peoscooad)

Kabel mit Adapter

. . Schnittstelle RS232C CAB232-NEWEL
Die Programmierung kann auch ferngesteuert CcAB232
werden, durch Hilfe einer Telefonlinie (siehe § Bild 13 File :D_ Cab232.vsd
« Ferntiberwachung, Fernverwaltung» an der Seite
10).

Bitte konsultieren Sie die Unterlagen des Software "TeleswWin" fur mehr Einzel heiten.

8. PalRworter

NEWEL besitzt drei hierarchischen Paf3worter-Ebenen. Die erste Ebene erlaubt den Zugang an einer sehr beschrénkten
Anzahl Perameter, die vom Eigentimer der Anlage, der in der Regd nicht die ndtigen Kenntnisse hat, um die




empfindlichen Daten zu éndren, geéindert werden. Die zweite Pal3wort-Ebene gibt den Zugang an dle Parameter frei
ausser das Pal3wort der Ebene 3 und wird von den qudifizierten Technikern benlitzt, die in den Betrieb der Anlage
einschreiten. Sie bietet die Moglichkeit die Palworte der ersten und der zweite Ebene zu dndern. Das Pal3wort der
dritten Ebene erlaubt den Zugang an ale Parameter. Im Prinzip wird es nur fiir die Sichtbarmachung oder die Anderung
des PaRwortes der zweiten Ebene bei Verlust oder ungewollter Anderung benutzt. Aus Sicherheitgrunden ist das dritte
Passwort nur guiltig, nachdem es bestétigt wurde.

Programmieren des gewiinschten Passwortes (Parameter “P3” des Menu'’s 0).

Verlassen des Programmiermodus (gleichzeitiges Betétigen der beiden Tasten).

Erneuter Zugriff auf den Programmiermodus. Das Gerét verlangt jetzt das Pal3wort.

Um das neue Passwort zu betétigen, geben Sie das zuvor programmierte Wort ein und gehen
zum folgenden Parameter Uber. Wenn ein anderer Wert eingegeben wird, wird das Pa 3wort
nicht gultig und geléscht.

bR

Wenn ein Pal3wort 0000 programmiert 1
|S |$ der Zuwg an der ( Ist das eingegebene PaRwort gleich als das PaBwort der Ebene 3 >7 Weiter gehen
1
i i i > it 3. Zugriffs-
entsprechenden  hierarchischen Ebene { Nen it S, Zugrits
frd Um dle ZUga]g&ft)aE na:h da,n ( Ist das PalRwort der Ebene 3 ("P3") auf 0000 programmiert ? >T
. a
. - Nein
Eingeben vom Pafdwort zu bestimmen, t Ja
d% Ge’a erd d|e |m Orga’“ gra,n ( Ist das eingegebene PaBwort gleich als das Palwort der Ebene 2 >7 ngtergehgn
beschriebene Ablfe Bild 14 folgen | Nen T e
N Ebe
( Ist das PaBwort der Ebene 2 ("P2") auf 0000 programmiert ? >7J ene
Nein a
Ja
( Ist das eingegebene PaBwort gleich als das Palwort der Ebene 1 >7 Weiter gehen
L Nein — mit 1. Zugriffs-
- Ebene
( Ist das PaBwort der Ebene 1 ("P1") auf 0000 programmiert ? )T
a
PaRwort falsch _
Bild 14 File : D_ Mot de Passe .vsd

9.  Ubernwachungen

Das Gerét Uberwacht dauernd den Betrieb der Anlage und schdtet einen akustischen und optischen
Alarm ein, wenn es eine Anomalie beobachtet. Die Code, die Daten und die Zeiten der letzten
Anomalien sind in den Parameter “E1", “d”, “t", “E2” etc. vom Menii 7 gelagert. An der letzten
Seite vom entsprechenden Handbuch des Betriebsmodus, finden Sie die Liste der Codes und ihre
Bedeutungen.

Beim Dricken auf einer der Programmierungstasten annuliert man den Alarm und der
Alarmkontakt 6ffnet sich. Das Blinken der Anzeige wird aber bis zum Verschwinden der
Alarmursache beibehalten.

10. Femuiberwachung, Femverwaltung

NEWEL kann durch eine Zentraleinheit LN48-LN47 an ein Fernliberwachungsnetz angeschlossen
werden. Eine solche Einrichtung erlaubt dem Installateur oder irgend einer erlaubten Person, die
Module durch eine Telefonleitung fern abzufragen und zu programmieren. Die Verbindung wird
durch einen Computer ( PC kompatibel IBM ), der mit unserer Software TelesWin ausgerlstet ist,
verwaltet. Er zeigt ale aktuelen Daten der Anlage (Temperatur, Feuchtigkeit, Stand der Ein- und
Ausgange). Es ist auch moglich alle Parameter fern zu &dern, ein Zwangsabtau-Zyklus, der
Stillstand oder der Zwangshetrieb einer Kihistelle zu steuern.

Die Zentraleinheit der Ferniiberwachung kann zyklisch alle wichtigen Daten der Anlage speichern
(Temperatur, Feuchtigkeit, Stand der Ein- und Ausgénge, usw... ). Die Speicherfrequenz ist
programmierbar.

10



Fir alle Saves in Modus 0, die mit Masters FX10 verwaltet sind, nur die Fihler A und B sind
gespeichert. Mit den Masters Typ FX10-INT ist der Flhler C (von allen Slaves) auch gespeichert.
Siehe §2 vom Kapitdl , K Uhlstellenregel ung'

Bei Storungen oder bel irgend einer Panne, stellt die Zentraleinheit automatisch die entsprechende
Tdefonnummer Thres Computer ein, um auf dem Bildschirm die Art des Fehler anzuzeigen. Die
Prioritéts-Ebene jeder Anomdie ist programmierbar (siehe die Gebrauchsanweisung « TelesWin
LN48-LN47» Abschnitt 16).

32 Master Module (jeder mit 8 Saves ausgestattet) konnen an einem Ferniiberwachungsmodul
angeschl ossen werden.

101 Wochenkalender

Eine Anlage mit Ferniiberwachung kann mit der Option « Wochenkalender» ausgestattet werden
(siehe Gebrauchsanweisung « TelesWin LN48-LN47» Abschnitt 16).

Fir die Anlagen Typ Supermarkt, erlaubt diese Option das wochentliche Zyklus der Offnungen
und der Schlief3ungen des Ladens zu programmieren und automatisch der Betrieb der Anlage zu
andern bei Schlief3perioden. Diese Anderungen schreiten nur auf den Slaves ein, die den Parameter
« Steuerung des Slaves mit Wochenkal ender» auf « Ja» (Menu 5, Parameter “CL") programmiert
haben.

Je nach dem Funktionsmodus der Slaves kann die Anderung seiner Arbeit wahrend der
Schlief3stunden verschiedene Formen nehmen. Sie kann sich durch einen Stillstand der Kihistelle,
Sallwertverschiebung, Licht- und Nachtvorhangssteuerung, Anderung der Alarmenbehandlung etc.
ausdriicken (s ehe Gebrauchsanwel sung des entsprechenden Betriebsartes).

11. Ausdruck der Daten vor Ort

Die von den Modulen NEWEL gemessenen Parameter (Temperatur, Feuchtigkeit, usw.) kénnen
periodisch auf einem, auf der Anlage installierten Drucker, ausgedruckt werden.

Die Anschliisse sind so auszufiihren wie im Bild 15 gezeigt.

m kg | T Serieller Stecker

]

[E]E“\:Eri ﬁ(w - %ﬁ-----.

I
_ \Dicirs
o L 1000 Matrizieler Drucker
ax Lange m.
verselltes Kabel = P | EPSON LX-300
empiohlen 2eq]
| L
L1 \ Kabel fur
N Serieller Drucker
CABPRTS9
Bild 15 File : D_Impression Do nnée.vsd

Mit der Option “Ausdruck der Daten auf der Anlage fir NEWEL”, liefern wir folgendes Materid:

o Verstérker FX485
e Drucker mit Kabel CABPRTSO fiir serieller Drucker

11



Die Haufigkeit der Ausdrucke der Daten ist im Parameter “FP’ des Menlis O zu programmieren.
Eine ldentifikationsnummer der Anlage (zwischen 0 und 999) kann im Parameter “Id” des
gleichen Menis eingefligt werden. Sie wird auf jeder Datenseite ausgedruckt.
Der Drucker muf3 mit Endlos-Papier gespiest werden, wel ches Zuglécher und 72 Linien pro Seite
aufwe .
Damit die Seitenanordnung richtig ist, mul3 der Anfang der Seite auf dem Modul bei der
Inbetriebnahme der Anlage und bel jedem Wechseln des Papiers angegeben werden. Dies sall
folgendermal3en ausgefuihrt werden:
1. In den Programmier-Modus einsteigen, indem die zwei Programmiertasten gleichzeitig gedruckt
werden.
2. Das Ende eines eventuellen Ausdruckes abwarten
3. Den Anfang der Seite auf dem Drucker manuell einstellen.
4. Gleichzeitiges Drucken und Festhalten der beiden Programmiertasten (ca 10 Sek.) bis die
Nachricht “PAGE” auf der Anzeige erscheint.
5. Die beiden Tasten loslassen.

Fir Anlagen, bel denen mehrere Mastermodule ingaliert sind, kénnen die Daten von alen
Modulen auf einem gemeinsamen, auf der Zentrdeinheit der FerntUberwachung LN43
angeschlossenen Drucker, ausgedruckt werden (siehe die Unterlagen Teleswin). In diesem Fal,
muf3 die Option “Ausdruck der Daten vor Ort fir LN48" bestellt werden.

@ Wir kénnen bei Zubehtr, wie Drucker, Adapter, usw., welches nicht von unserer Firma

gdiefert wurde, weder das gute Funkionieren dieser Option noch die Kompatibilitdt von
zukuinftigen Versionen nicht garantieren.

12. Wichtige Bemerkungen

®Die Gerate auf Elementen mit starken Lage der Element im Steuerschrank
Vibrationen zu montieren, ist zu vermeiden.

® Es ist abzuraten sie in der Nahe einer starken
Quelle elektromagnetischer Felder oder
Storimpulse (Leistungskabel,
Frequenzumformer usw.) zu stellen.

® Das Gert darf nicht nass sein.

® Die Kontakte C1 und C2 sind potentialfreie
Kontakte. Keine externe Spannung darf auf
diese Eingénge gehen.

é Ale Manipulationen (Dréhte Anschliisse, Ein-
und Ausstecken der Stecker, Auswechseln
der Programme, usw.) miissen spannungslos
ausgefuhrt werden. Alle Manipulationen
durfen nur durch qualifiziertes Personal .

N Bild 16
ausgefuhrt werden.

& Ein besonderer Sorgfalt mufd am Schutz des
Kommunikationsbuses genommen werden. Man mufl aufpassen, daR er nicht durch
Anschluf3fehlern oder durch Induktion, den Uberspannungen ausgesetzt wird.

& Wihrend der Hochspannungs - Isolationspriifung, vorgeschrieben in einigen Lander, mufd der Bus
obligatorisch vom Master Modul abgeklemmt werden.

& Die, wahrend den Isolationspriifungen, darf an den Relaiskontakten angelegte Spannung nicht
1000 V uberschreiten.

© vor der Inbetriebsetzung missen alle elektrischen Anschliisse kontrolliert werden. Die am Gerat
angeschlossenen Spannungen diurfen nie die Werte der angegebenen technischen Daten
Uiberschreiten.

A\ S

[1Sch wachst)bmleitungen

/

R

M Starkstromleitungen

File : D_Tableau.vsd
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Die méglichst

© Um die Normen gegen elektromagnetische Stérungen einzuhalten Kurzesten Anschiisse
und die Lebensdauer der Relaiskontakte zu verlangern, sind RC-
Filter parallel zu allen induktiven Lasten (Schitzen-, Ventilspulen
etc.) anzuschlieBen. Die Anschlisse zwischen dem RC-Filter und
der Spule missen so kurz wie méglich sein.

© wir schlagen vor, den Anschluf3 der Fuhler und Transmitter mit  Bild 17 File : D_Filtre RC.vsd
einem abgeschirmten Kabel durchzuftihren. Die Abschirmung muf3
an die Seite der Steuerung an der Erde angeschlossen werden und die andere Extremitat bleibt in
der Luft. Starke elektromagnetische Felder kdénnen die MeRBungen beeinflissen und zu
bezeichnende MeRfehler fuhren.

© was die Anschliisse vom Kommunikations-Bus
betrifft, siehe die Empfehlung vom & 4 an der
Seite 6.

© Die Reinigung der Gerate muss mit einem
trockenem Putzlumpen gemacht werden.

© Jede Benutzung, die nicht den Vorschrifften
dieses Dokuments entsprechen, kann ein falsches
funktionieren oder den Verlusst beursachen und
fihrt zu einem Garantieausfall.

© Um die Klemmendeckel weg zu nehmen, muss
man einen Schraubenzieher in die Licke
eingefuhrt werden um ihn zu lésen. Nacher, reicht  Bjid 18 File :D Cache-Bore.vsd
es die Klemmendeckel nach oben zu stossen und -
ihn wegnehmen (siehe Bild 18)

& Kein Gegenstand (Schraubenzieher, usw.) darf in die
- ‘ ‘ - Luftungslicken eigefuhrt werden. Das Print kodnnte
3 Dicitel beschadigt werden und nicht mehr korrekt funktio nieren.
. m Eﬂ. ® Die Plane, Zeichnungen, Beschreibungen und Schemen
= durfen nicht kopiert werden, und an Drittpersonen ohne
@ schriftiche Zustimmung von DIGITEL abgegeben werden.
- = Die Skizzen der Schemen miissen als Projekte genommen
\N X\\ werden, fir die wir keine Haftung Ubernehmen. Die
Schemen, die wir erstellt haben, mussen durch den
Anlagenbauer angepafdt werden, gemafR den lokalen
Vorschriften. Alle Beschadigungen unseres Materials durch
eine den Vorschriften nicht konforme Benutzung sind mit
der Garantie nicht gedeckt und wir lehnen jede
NEIN Verantwortung fiir eventuelle Beschadigungen am Material
ab, der auf unsere Module gestellt sind. Wir lehnen jede
Verantwortung fur Verlust und Schéden ab, die durch
eventuelle Pannen des Gerétes erzeugt werden.

Liftungsschlitz

Bild 19 File : D_Tournevis.vsd
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13. Technische Daten

Speisung Stromversorgung 180-250VAC, 50-60Hz | 180-250VAC, 50-60Hz | 180-250VAC, 50 -60Hz
Max. 4.0W 2.5W 2.5W
Leistungsverbrauch
Schutzklasse 1 1 1
Verschmutzungsgrad 2 2 2
Ueberspannungskategorie 11 11 1
Verbrauchsbedingun gen Temperatur 0-40°C 0-40°C 0-40°C
Feuchtikeit 0-80% 0-80% 0-80%
(Ohne Verflissigung) | (OhneVerflissigung) | (Ohne Verflissigung)
Nennschaltvermdgen der | Widerstandlast 8A 250VAC 8A 250VAC
Ausgange Nr. 20-21, 22- | Induktive Last 5A 250VAC 5A 250VAC
23,24-25 (Potenzialfrei)
Nennschaltvermdgen der Widerstandd ast 1A 250VAC 1A 250VAC
Ausgange Nr. 26 -27 Induktive Last 0,5A 250VAC 0,5A 250VAC
(Potenzialfrei)
Nennschaltvermdgen der Widerstandlast 8A 250VAC
AusgéngeNr. 33,34und 35 | Induktive Last 5A 250VAC
Nennschaltvermdgen der Widerstandd ast 1A 250VAC
Ausgange Nr. 36 -37 Induktive Last 0,5A 250VAC
(Potenzialfrei)
Uhr Laufzeitreserve 10 Jahre
Genauigkeit 3min/Jahr
Summer Basis Frequenz 2000Hz
Leistung an 0.1m 85dB
Temperaturf thler ST590 Messbereich -50°C bis+50°C -50°C bis +50°C -50°C bis +50°C
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1.  Einfihrung

@V\Ar haben vorausgesetzt, dal? der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einfiihrung » gelesen

hat, bevor er diese Unterlagen liest.

Diese Gebrauchsanweisung stellt den Betrieb der Saves als Kuihlstdlenregler dar. Der Parameter
“"Mo” vom Menu 1ig in diesen Fall auf O programmiert.

2.  Anschllisse

Bel der Benutzung der im Master integrierten Slaves (Slave 0), werden die Anschliisse gemél’ den
Schemen vom Bild 1 gemacht. Weitere Anschltissen, siehe Unterlagen « Einfiihrung ».

@ Der Alarmausgang

L1 des Masters sammelt
alle Alarme der
N - ] Slaves (st geschlossen

wenn ein Slave in Alarm ist)

L

Alarm

L |
Abtauung

Ventilator lﬁ]
N

|

Ventil

202 vovv0000Q
AEE 32 31 30 28 27 26 25 24 23 22 21 20
DioiteL
@
coM 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11 12 13 14 15 16 17 18
R I rery.
Braun % % %
Anschluld
vom Slave Nr. 0 E

Fihler A (

Bild1

Fuhler B

Fuhler C

L1

File : D_Poste_de_Froid Master.vsd




Anschlufl der Slaves

N— Nr. 1 bis Nr. 7
Abtauong i
Qﬂ Siave FXT1 ohne Display
Alarm t[] 3 Slave FXT0 mt Dispiay
entiztor Eﬁj
L1 N
N — Venti i
[ 0 O
(o] lecoooocend e ATAVINLY
o Adtanong
AFF P Eﬁ
. .| I_... Lad LT L{emﬁgfor
N P
| N
: lenti
-. PRADHOD
Fx70 S FF ES 3i8 3? 35 30 .3: 3?
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Sraun ii“':i ] |_
Anschiul der
Slaves FXE0 und FXET
1
& £z " Die AnschitdRe der Klarmean 10 bis 18
Hielben gleich wie die Siawes FX 70
= om [}
[y [y i
Wenn ein anderer Slave gewahlt ist, wird das Schemavom Bild 2 verwendet.
Bi |d 2 File : D_Poste_de_Froid Slave.vsd

Drei Temperatur-Fuhler, bezeichnet A, B und C kdnnen auf ein Modul angeschlossen werden. Der erste
Ubernimmt die Rolle des Raumtemperatur-Fihlers. Er ist fir die Regelung der Temperatur in den
programmierten Grenzen der Parameter “A1” und “A2” vom Menl 1 zugténdig. Fuhler B, im Verflissiger
ingtalliert, seuert das Ende der Abtauung und schatet den Ventilator. Fir die Kihlstellen mit positiver
Temperatur ohne eekirische Abtauung ist er nicht obligatorisch. Fihler C ist auch optionell. Er kann zum
Beispid fir die Messung im Herz der Produkte dienen. Fir jeden Fihler ist eine obere und untere Alarmgrenze
sowie eine Verzogerung programmierbar.

Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 sind durch die Parameter “C1” und ”C2” vom Menu 4 bestimmt.
Sie konnen wie Alarmkontakte, wie Sollwertverschiebungs-Kontakte oder wie Stillstand- Kontakte
funktionieren. C1 ist auch as Turkontakt programmierbar. In diesem Fall kann er das Ventil und den Ventilator
ausschalten, wenn die Tur aufgeht. Die Wiedereinschaltung kann zeitlich verzogert werden, und ist im
Parameter “UP” von Menll 4 programmierbar. Ein Alarm wird ausgel 6, wenn die Tlréffnungsdauer grofiRer
i dsdie programmierte Zeit im Parameter “r1”.

Fur ale Slaves in Modus 0, die mit Masters FX10 verwaltet sind, nur die Fihler A und B sind
gespeichert. Mit den Masters Typ FX10-INT mit der Programmversion 8502INT oder neuer ausgeristet
(geliefert nach den 1.01.99) ist der Fihler C (von alen Slaves) auch gespeichert.

Diese Speicherungen sind nur mit folgenden Bedingungen moglich:

v Die LN48 muss mit der Programmversion 1181 (Woche 18, 2001) oder neuer ausgeriistet sein.

v' Teleswin, Version 1.03A oder neuer wird als Ferniiberwachungssoftware

Die Masters FX10INT mit der Programmversion 8502INT konnen mit Teles Software tberwacht und
verwaltet werden, aber die Speicherdaten vom Fiihler C kdnnen damit nicht gelesen werden.




3.

Abtauung

Mehrere Abtautypen sind programmierbar (Menti 2 Parameter Pd).

3.1

3.2

3.3.

3.6.

3.7.

Elektroabtauung(“Pd"=0):
Die Abtauungen beginnen zu den im Menl 2 (Parameter “1d” bis “6d’) programmierten Zeiten. Sie
enden, wenn die Abtauungstemperatur die Obergrenze “d2” erreicht oder nach dem Ablauf der im
Parameter “Ld” programmierten Hochstdauer. Esist angebracht, eine ausreichend lange Hochstdauer der
Intervalle zu programmieren, so dal? das Ende der Abtauung durch den Fihler des VVerdampfers gesteuert
wird. Das Abschalten des Abtauens durch den Ablauf der programmierten Zeit sollte nur im Fall eines
Versagens der Sonde oder der Heizung erfolgen. Dieses verursacht das Einschalten des Alarms.
Wéhrend des Abtauens ist das Ventil geschlossen. Dieses 6ffnet sich, wenn der Verdampfer die
Temperatur “d2” erreicht hat und die Verzogerung des Ventils nach der Abtauung (Abtropfung)
abgelaufen ist (Parameter “Ud” in Men( 1).

Luftabtauen mit Ventilator(“Pd"=1):
Fur Kdhlrdume mit positiver Temperaturen kann eine Abtauheizung Uberfliissig sein. In diesem Fall ist
das Ventil geschlossen wahrend der Abtauintervalle und der Ventilator ist eingeschaltet. Dieser Abtautyp
bendtigt keine Verdampfersonde.

Luftabtauen ohne Ventilator (“Pd"=2):
Gleiche Funktion wie Abtauung mit Ventilator, die einzige Anderung ist, daR der Ventilator
ausgeschaltet ist.

3.4.

3.5. Sparabtauen (“Pd"=3): RLY

In diesem Fal wird zuerst eine N
Luftabtauung mit Ventilator wahrend Ej L
der programmierten Zeit (im Menu 2, [ 3
Parameter “Ld") gemacht. Wenn nach
dieser Zeit die Verdampfertemperatur
kleiner ist als der Parameter “dl”,
wird die Heizung eingeschaltet.
Dieser Abtautyp verlangt enen
Verdampferfihler. Siehe Bild 3
Bedarfsabtauung (“Pd"=6):
Dieser Abtautyp weist der Installation
eine optimale Energieersparnis auf. Er
erlaubt gewisse Abtauungen, bei
schwachem Kaltebedarf, zu
Uberspringen. Diese Eliminierung der )
Abtauung basiert auf zwei Kriterien : Bild3 D_Dégi Eco.vsd
1) Die Abtauzeit ist proportionel der verbrauchten Kédtdeistung seit dem letzten Abtauen. Die
Steuerung analysert jede Abtauungsdauer. ISt Sie tiefer oder gleich des Parameterwertes “dF’ von
Menii 2, nimmt Se an, dald ein schwacher Kétebedarf beginnt und Uberspringt ein oder mehrere
Abtauungen. Die Anzahl der Ubersprungenen Abtauungen ist im Parameter “nE” des gleichen Menls
zwischen O und 7 programmierbar. Dieses Kriterium hat keine Wirkung wenn der Wert auf O steht.
Dieletzte Abtaudauer kann im Parameter “dd’ Men( 5 abgelesen werden.

2) Das Modul summiert die Offnungszeit des Ventils seit der letzten Abtauung in Parameter “dU”
Menii 5. Vor jeder Abtauung wird diese Zeit dem Wert des Parameters “UC” Menl 2 verglichen.
Liegt se tiefer oder gleich, wird die auszufiihrende Abtauung Ubersprungen (Zeichen dafir, dal3 der
Kéltebedarf sait der letzten Aubtauung schwach war). Bei Programmierung des Wertes O fir
Parameter “UC” wird dieses Kriterium wirkungd os.

Abkaunng

Anschiuss im Fall
Sparabtawung

Dem Installationstyp entsprechend kann man nur einen, beide oder keinen der obenerwéhnten Kriterien
bentitzen. Um jede Gefahr der Eliminierung von der notwendigen Abtauung zu vermeiden (denken wir
zum Beispiel an ein Auffiillen des Tiefkihlraum wéhrend der Ferientage infolge besonderer Umstande),
wurde Parameter “UL” im Menii 2 hinzugefiigt. Uberschreitet oder gleicht die totale Ventil6ffnungszeit
seit der letzten Aubtauung den Wert dieses Parameters aus, wird die ndchste Abtauung, ohne
Ricksichtnahme auf Dauer der letzten Abtauung erfolgen. In diesem Fall wird die Beseitigung der
Abtauungen dem ersten Kriterium zufolge, wieder auf O gestellt.
Elektroabtauung mit Schaltuhr (“Pd"=4):

Wenn der Parameter “Pd” mit dem Wert 4 programmiert ist, 1auft die Abtauung wie im Falle eines
Elektroabtauens, jedoch wird der Alarm nicht ausgelost im Falle des Uberschreitens der maximal
gegebenen Abtauungs Zeit. Der Verdampferfihler ist nicht unbedingt nétig.




3.8.

Steuerung der Klimaheizung (“Pd"=5):
Wenn der Parameter “Pd” mit dem Wert 5 programmiert ist kann das Abtauungsrelais fir die
Heizungssteuerung benutzt werden. In diesem Fall wird er von dem Raumtemperaturfihler gesteuert.
Der Kontakt schliefdt, wenn die gemessene Raumtemperatur unter den “d1” Wert sinkt und er 6ffnet sich
wenn die Raumtemperatur hoher ist als “d2”. Die Funktion des Ventilators bleibt unverandert. Der
Verdampferfiihler wird nicht gebraucht.

Die Raumtemperatur Alarm ist wahrend der Abtauung gesperrt und seine Verzogerung ist auf O
zuriickgestelIt, wenn die Abtauung beendet ist.

3.9.

Abtauung mit Wochenprogramm

Diese Funktion ist in den Kuhistellen méglich, in denen die Slaves an den Master des Typs FX10-INT
mit der Programmversion 9371 oder jinger angeschlossen sind.

Sie erlaubt die Unterscheidung der Abtauung je nach Wochentag und ermdglicht zum Beispiel die
Anpassung der Abtauzeiten an die Offnungszeiten des Geschéftes, unter gleichzeitiger Aufhebung der
Abtauung in den abgedeckten Kuhimobeln. Dank diesem System konnen bedeutende Energie-
Einsparungen erzielt werden.

In Menll 2 ermdglichen die Parameter ,1d" bis ,,6d", die Zeiteinstellung fir sechs Abtauungen zu
programmieren. ,, 1d“ entspricht dem Beginn der Abtauung Nr. 1, ,2d* der Beginn der Abtauung Nr. 2
usw. In Ment 5, nach der Programmierung von Parameter ,,dH" auf 1, gelangt man zu den Parametern
.F1* bis ,F7*. Diese entsprechen den sieben Wochentagen. ,F1“ entspricht dem Montag, , F2*
Dienstag usw. Mit diesen Parametern kénnen wir programmieren, welche der sechs Abtauungen von
Menl 2 an einem bestimmten Tag dattfindet. In diese Parameter werden die Nummern der
auszufiihrenden Abtauungen eingegeben. Um fir den Mittwoch die Abtauungen Nr. 2, 4 und 5 zu
programmieren, geben wir in Parameter ,, F3* den Wert 245 ein.

Beispidl:
Programmierung von Meni 2:
»1d" = 00.00 ,2d*=0700 ,3d"=1200 ,4d*=1730 ,5d"=19.00 ,6d" =11.00

Programmierung von Menii 5:

,F1* =56  Montag. - Eswerden 2 Abtauungen stattfinden: die Erste um 11.00, die Zweite um 19.00
.F2* =235 Dienstag- 3 Abtauungen: 07.00, 12.00 und 19.00 Uhr

,F3* =1235 Mittwoch. -4 Abtauungen: 00.00, 07.00, 12.00 und 19.00 Uhr

F6* =234 Samstag: - 3 Abtauungen: 07.00, 12.00 und 17.30 Uhr
SF=0 Sonntag - Keine Abtauung

Es kénnen pro Tag maximal 4 Abtauungen programmiert werden, ausgenommen in folgenden Fallen:

v" Wenn Parameter ,CL" (Steuerung der Stelle durch Wochenkalender) auf 0 ist oder wenn Parameter
»dH" auf 0 ist; hier werden alle in Meni 2 programmierten Abtauungen an jedem Tag der Woche
ausgefihrt.

v" Wenn einer der Parameter ,F1“ bis ,F7* auf 9999 programmiert ist, dann finden alle Abtauungen
am entsprechenden Tag stett. Z.B. bei ,F4* = 9999 — Donnerstag werden ale Abtauungen
ausgefihrt.

Die fur diese Funktion vorgesehenen Parameter sind mittels Programmierungstasten auf den Master, mit
auf Master angeschlossenem PC oder durch die Ferniberwachung zu programmieren. Fir diese beiden
letzten Félle wird die Software TeleswWin Version 2.01J oder eine jingere Version bendtigt. Die dltere
Software TELES erlaubt keinen Zugang zu diesen Parametern.

Die Abtauung mit Wochenprogramm soll nicht verwendet werden, wenn der Abtautyp filr
» Bedarfsabtauung (Parameter ,Pd“ von Menu 2 ist auf 6) programmiert ist.

Bel Anwendung dieser Funktion ist es wichtig, dass Parameter ,J* von Meniu 0 (Wochentag) richtig
programmiert ist.




4. Kihistelenregelung mit mehreren VVerdampfer

Auf Anlagen, die mit mehreren Verdampfer mit elektrischer Abtauung ausgestatet sind, kénnen sich
zwei Félle vorstellen.

4.1. Jeder Verdampfer ist durch ein separates Magnetventil gesteuert. Die Abtauungen aller VVerdampfer
kdnnen gleichzeitig oder getrennt durchgefiihrt werden.
4.2. Alle Verdampfer sind durch das selbe Magnetventil gespiesen und tauen gleicherzeit ab.
Im ersten Fall it jeder Verdampfer wie eine selbsténdige Kiihistelle zu betrachten und ist durch einen

getrennten Slave gesteuert. Die Anschliisse werden geméss Bild 2 durchgefihrt.

Im zweiten Fall konnen die Anschliisse geméss Bild 4 durchgefihrt werden.
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Bild 4 File : D_4_évaporateurs Slave-FX71.vsd

Der erste Slave (Pilot) arbeitet in Modus 0. Er steuert das Magnetventil, die Ventilatoren und die
Abtauung vom ersten Verdampfer. Der zweite Slave it fur das Modus 4 programmiert ( Parameter
"Mo" auf 4) und sichert die Steuerung der Abtauungen der anderen Verdampfer. Die gesammte
Anzahl Verdampfer (inbegriffen der, der vom ersten Slave gesteuert ist) ist im Parameter " nE " vom
Ment 1 des zweiten Slaves programmiert. Die Parameter der Abtauungen (Beginnstunden, maximale
Abtaudauer, Temperatur Ende Abtauung, etc.) sind im ersten Slave programmiert. Jeder
Verdampfer verfligt Uber einen Abtauausgang und Uber einen getrennten Abtaufihler. Die
Abtauungen beginnen gleichzeitig, se sind aber einzel fir jeden Verdampfer ausgeschaltet, wenn
seine Temperatur den programmierten Wert im Parameter " d2" vom Pilot Uberschreitet. Das
Magnetventil 6ffnet sich nur wenn alle Verdampfer ihre Abtauungen beendet haben.




Jeder Fuhler verfugt Uber eine Temperatur Alarmfunktion. Wenn die Anzahl Verdampfer kleiner as
4i<, konnen die ungenttzten Fihler als Alarmfiihler gebraucht werden.

@ Die Slave - Nummer vom Pilot ist gleichgiltig. Jedoch muss der zweite Slave die Nummer haben,

die unmittelbar nach dem vom Pilot folgt. Zum Beispiel, wenn die Slavenummer vom Pilot auf 2
gewahlt ist, muss der zweite Slave zwingend die Nummer 3 besitzen.

5.  Ventiatorsteuerung
Die Funktion des Ventilatorsist abhangig von dem Wert des Parameters “ Uo” im Meni 2:

0. Der Ventilator wird wahrend und nach dem Abtauen bis zu dem Moment abgeschaltet, in dem die
Temperatur des Verdampfers den Wert des Parameters “d1” im Meni 2 wieder unterschreitet .

1. Der Ventilator [auft dauernd.

2. Der Ventilator wird gemeinsam mit dem Magnetventil gesteuert.

3. Der Ventilator wird durch den Temperaturfiihler des Verdampfers gesteuert. Er wird eingeschaltet
wenn die Temperatur des Verdampfers den Wert des Parameters “Un” unterschreitet und er wird
ausgeschaltet wenn die Temperatur des Wertes “UF” Menu 2 Uberschreitet.

Ventilator und Ventil sind beim Offnen der Tiire und nach SchlieRung wahrend der im Parameter
“UP’ Menl 4 programmierte Verzogerung ausgeschaltet. Wenn Parameter “UP” auf O steht, wird
dieser Vorgang annuliert.

6.  Notprogramm

Das NEWEL Modul rechnet, auf mehrere Tage, den Durchschnitt der Ventil Offnungszeit und die
durchnittliche Ruhezeit zwischen zwei Offnungen. Wenn ein Fehler des Raumtemperatur-Fiihlers
entdeckt ist, nimmt das Gerét die Angaben des Fuhlers nicht mehr an, steuert das Ventil aber mit der
Uhr. Es offnet das Ventil wahrend einer Zeit, die gleich ist, wie die Durchnittzeit, die vorher
ausgerechnet wurde. Dann schlief3t es wahrend der Zeit, die gleich ist, wie die Durchnittsruhezeit etc.
Das erlaubt die Temperatur auf einer Ebene, die nahe des Sollwertes ist festzuhalten, unter Reserve,
dal3 die Arbeitshedigungen der Anlage nicht in bedeutsamer Art geéndert haben.

Wenn die Verbindung mit dem Master unterbricht (Unterbruch der Master-Speisung,
Unterbruch vom Bus oder Master-Panne), schalten die Slaves FX51 und FX71 automatisch im
Notprogramm um und setzen alle Hauptfunktionen zu sichern fort (siehe 83 der Einfiihrung).
Sie steuert vor allem folgende Funktionen:

Temperatur Regelung gemali’ der vorher programmierte Sollwert

Verzogerung des Ventils nach Abtauung (Abtropf-Zeit)

Abtauung wie wahrend der normal Arbeit (siehe Bemerkung betreffend die Zeituhr 83)

Steuerung vom Ventilator gemal der vorher programmierte Arbeitsmodus

Verzodgerung des Ventils nach Aubtauung

Waéhrend das gesamte Notprogramm zeigt die Anzeige die Raumtemperatur an beim blinken. Der
Alarmkontakt ist geschlossen.

Der Slave FX21 verfiigt nicht das Notprogramm in Falle einen Verbindungsunterbruch mit dem
Master.

AN NI N NN

Der Alarm bleibt eingeschaltet wahrend der vollen Dauer des Notsprogrammes.




7.  Eichung der Fuhler

Die Parameter “CA” , “Cb” und “CC” des Menls 6 erméglichen die Eichung der Temperaturfiihler
A,BundC.

Die Eichung erfolgt auf folgende Weise:

1. Nach der endgiiltigen Programmierung aller anderen Parameter lassen Sie die Anlage in
normaler Funktion, bis sich die Temperatur ungefahr bei den gewtinschten Werten stabilisiert.

2. Programmieren Sie den Ruhestand der Kilhistelle (Parameter “Fo” des Menis 6 auf 1), um

heftige Temperaturdnderungen zu vermeiden.

Messen Sie die Raumtemperatur mit einem ausreichend genauen Thermometer (T real).

Notieren Sie die vom NEWEL angezeigte Raumtemperatur (T gemessen).

Programmieren Sie die Differenz T real - T gemel3en im Parameter “CA”.

Wiederholen Sie dieselben Arbeitsgange fir die Fuhler B und C und programmieren Sie die

Korrekturen in Parameter “Cb” und “CC”.

Setzen Sie die Anlage wieder in normale Funktion (Programmierung von O im Parameter “Fo” des

Mendas 6).

o gk w

~

Beigpied 1: Vom NEWEL angezeigte Raumtemperatur (T gemef3en) = - 5.2°C
Mit einem Thermometer gemef3ene Temperatur (T real) = - 4.8°C
Unter “CA” zu programmierender Wert = (-4.8) - (-5.2) =04

Beigpied 2:  Vom NEWEL angezeigte Verdampfertemperatur = 5.3°C
Tatsachliche Temperatur = 4.2°C
Unter “Cd” zu programmierender Wert =4.2-53=-1.1

8.  Verschiebung des Solwertes

Der Sollwert der Temperatur, der durch die Werte der Parameter “A1” und “A2" bestimmt ist, kann
zeitlich in einem positiven oder negativen programmierbaren Wert im Parameter “dC” vom Meni 1
verschoben werden. Diese Verschiebung ist durch die Uhr vom Modul gesteuert, im Zeitabstand
dessen Anfang wie der Wert des Parameters “1b” und Ende wie den Wert des Parameters “1E’
(Menli 1) gleichis.

Die gleiche Verschiebung des Sollwertes kann durch das Schlief?en der Kontakte C1 oder C2
gesteuert weden, wenn ihre Funktion auf 4 (sehe Parameter ”C1” und ”“C2” Sdte 4)
programmiert ist.

Die Grenzen des Alarms der Raumtemperatur, in “AL” und “AH” programmiert, Snd mit gleicher
Zeit und mit gleichem Wert wie der Sollwert, verschoben.




9. Steuerung Typ INTERACT

@ Diese Option ist nur mit den Master Typ FX10-INT erhdltlich

Ein traditioneller Kuhlkreis ist durch eine Verbund- und mehrere Kihlstellen-Regelungen verwaltet. Diese
Regelungen sind die Einen von den Anderen vollkommen unabhdngig und ignorieren sich gegenseitich. Der
Kéltebedarf der verschiedenen Kiihistellen ist ungewiss und unvorsehbar. Die Steuerung der Verbund kennt die
Anzahl der eingeschalteten Kuhlstellen und ihre Leistungen nicht.

Die rudimentédrsten Systeme reagieren nur, wenn der Druck die voreingestellten aufeinanderfolgenden Schwellen
Uberschreitet.

Die ausgearbeitesten Regelungen (Typ PID, zum Beispiel NEWEL) beobachten die Tendenzen der
Druckanderungen und versuchen die grossen Schwankungen mit Ein- oder Ausschaltungen der Verdichtern
vorzugreifen. Diese Regelungen sind viel mehr Leistungsféhiger, sie haben aber keine genaue Information tiber was
geht Seite Kiihlstellen, so dass sie keine optimale Steuerung leisten kénnen.

Mit dieser Feststellung hat Digitel eine Steuerung entwickelt, die die gesamte Anlage in Griff nimmt, basierend auf

eine | nteraktion zawischen den Module, die die Kihlstellen steuern und dass, das der Verbund

steuert. Sie nennt sich NEWEL-INTERACT. Es handelt sich um eine Ausweiterung der Serie NEWEL. Die

Slaves bleiben den NEWEL -Slaves identisch. Die Master-Module, kennzeichnet FX10-INT, haben eine spezielle

Ausfihrung. Das Programm, mit welchem sie ausgestattet sind, ist komplex. Eine ausfuhrliche

Betriebsbeschreibung wiirde weit den Rahmen dieses Handbuches tiberschreiten. Wir erklaren hier unten einige der

Funktionen, die in erlauben, eine optimale Steuerung der Anlage zu sichern.

¢ Das Programm betrachtet die Kihlstellen und der Verbund als zwei eng verbundenen Teile einer Einheit. Die
traditionnellen Regelungen steuern den Druck durch Ein- und Ausschaltungen der Verdichter. Das
INTERACT System optimiert diese Regelung, indem sie auch die Kiihlstellensteuerung beeinflusst.

¢ Wenn der Saugdruck senkt und tiefer als den Sollwert geht, anstatt einen der Verdichter zu ausschalten, sucht
das Programm eine Kilhistelle, die eine Temperatur in der Néhe der Einschaltstufe hat. Es schaltet sie ein vor
dem Erreichen dieser Grenze um den Druck - Weitersenkung zu beheben.

¢ Wenn der Druck erhoht, versucht das Programm eine Kihlistelle zu finden, dessen Temperatur schon
annehmbar ist und dann schaltet es sie ab anstatt einen zusétzlichen Verdichter einzuschalten.

¢ Die Regelung rechnet dauernd die totale Leistung aller Kihlstellen, die eingeschaltet sind und vergleicht sie
mit der durch den Verbund gegebene Leistung. Das Ergebniss diesen Vergleich trag bei, in gleicher Art wiedie
Druckénderung, an der Entscheidung des Verhaltens zu tibernehmen.

¢ Wenn bel Ruhezustand allen Verdichter, eine Kihlstelle Kélte verlangt und seine Leistung gegeniiber die
Leistung einen Verdichter klein ist, dann schaltet das Programm automatisch eine andere Kihlstelle dazu.
Wenn es keine K iihlstelle findet, die man einschalten kann, wird die Magnetventil 6ffnung verspétet.

Die 3 Untenstehend Zeichnungen stellen schematisch das INTERACT Prinzip vor, im Vergleich mit den
konventionalen Regelungen. Es handelt sich um eine Anlage von 4 Kuhlistellen, die mit einem Verbund mit 2
Verdichter gespiesen sind.

10
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DasINTERACT - System bildet einen echten Vortschritt in der Regelungstechnik der Kiihlanlagen

e Die Saugdruckregelung ist viel feiner und mehr stabil

e Ein Energieersparnis der Grosse von 10 his 15% kann erreicht werden. Es kommt von einer klaren
Verbesserung der Saugdruckregelung, die wie folgt auswirkt:

o Der Wirkungsgrad der Verbundanlage steigt. Tatsichlich, durch das Einschalten einer zusatslichen
Kuhlstelle verhindert man die Verdichter mit einem sehr tiefen Druck arbeiten zu lassen, wo ihren
Wirkungsgrad senkt.

o Mit dem Vermeiden der tiefen Driicke, verhindert man die zu ti efen Verdampfungstemperaturen, die
eine Uberméssige Vereisung der Verdampfer verursacht. Die notwendige Energie fur die Abtauung
wird dann geringer sein.

e Mit dem Verhindern der zu tiefen Verdampfungstemperaturen verkleinert man die Entfeuchtung der
Kuhlstellen und erhoht die Qualitét der gekiihlten Produkten

e DieLauf- und Ruhezeiten der Verdichter sind in eindrucksvoller Art verlangert. Ihre Lebensdauer erhéht sich.
Die Netzstérungen durch ofte Umschaltungen werden geringer.

e Die Optimierung der Regelung erlaubt in vielen Félle die Anzahl Verdichter zu verkleinern beim vergrossern
ihrer Leistung. So werden die Kosten der Verbundanlage radikal verkleinert.

o Die Temperatur-Regelung ist auch verbessert, dain folge der vorzeitige Ein- und Ausschaltung der Kuhlstellen
die Temperatur ofter beim Sollwert schwankt, ohne sich von den programmierten Umschaltgrenzen zu ndhern.

Der Pilot Slave, der die Verbundanlage steuert, ist fir das Arbeitmodus 1 programmiert (Parameter «Mox» vom
Men 1 ist auf 1). Wenn die Anzahl Leistungsstufen grésser als 3 ist, sind die weiteren Slaves automatisch fir die
Steuerung der zusétzlichen Stufen reserviert. Die Nummer der Slaves, die die von dieser Verbundanlage
gespiesenen Kihlstellen steuern, miissen die Nummer vom letzten der Slaves, die die Verdichter steuert, folgen.
Zum Beispiel, bei einer Verbundanlage mit 4 Verdichter, der Master und der Slave Nr 1 steuern die Verdichter und
die Slaves 2 bis 7 steuern 6 Kihlistellen, die am gleichen Kreis angeschlossen sind. Wenn die Anzahl der
Kuhlstellen grosser as 6 ist, dann werden die anderen Kahistellen an einem anderen Master angeschlossen und
werden vom INTERACT - System nicht in Betracht genommen. Jedoch wird dei Funktion der Anlage doch
verbessert, da die Regelung der Verbundanlage immer die 6 Kuhistellen zu verfigung hat, um die
Druckénderungen zu ausgleichen.

Auf die fir die Steuerung der Verdichter programmierten Slaves sind 2 Parameter im Meni 1 ergénzt worden.

«lA» - INTERACT - Steuerungstyp. Er soll auf 1 programmiert werden. Wenn sein wert auf O ist, dann ist die
Option INTERACT gesperrt und die Regelung arbeitet wie mit den standard NEWEL Module.

«nl» - Anzahl Kihlstellen, die durch die Verbundanlage gesteuert sind. Ihr Wert muss gleich sein wie die Anzahl
der Kihlstellen, die durch die in Frage kommende Verbundanlage gespiesen sind und durch den gleichen Master
gesteuert sind. Die Kihlstellen, die am gleichen Kihlkreis angeschlossen sind, aber auf die Budeitung an einem
anderen Master angeschlossen sind, dirfen nicht zugezahlt werden.

Auf die Slaves die als die Kihlstellenregler programmiert sind, findet man einen neuen Parameter im Menii 1.
«PF» - Leistungsfaktor. Er muss egal sein zur Leistung der Kuhlstelle, durch die Leistung einen Verdichter
dividiert. Zum Beispiel, mit einer Verbundanlage, die von 5 kW Verdichter zusammengesetzt ist, bei einer
Kuhistelle von 1 kW Leistung, muss der Wert auf 0,2 programmiert werden.

9.1. Steuerung Typ INTERACT, ohne Druckmessung

@ Diese Option ist nur mit den Master Typ FX10-INT erhdltlich

Es handelt sich um einen vereinfachten Typ der INTERACT Betriebes. Sie it fir die Steuerung der kleinen Supermarkten
Typ Discount vorgeschen. Sie entstehen aus zwei Moproregaleeiner NK-Kihlraum und einem TK-Raum. Die 2
Moproregale und der NK- Kuahlraum sind durch eine Verbundanlage von 2 Verdichter gespiesen die durch die
Magereinheit gesteuert i<

Die Slaves Nr. 1 und 2 steuern die zwel Moproregale und der Slave Nr 3 der NK-Kuhlraum. Der TK-Raum mit
seinem eigenen Verdichter ist durch den Slave Nr. 4 gesteuert.

Das INTERACT-Prinzip ist fur die Steuerung der Verbundanlage und der 3 NK-Kuhistellen verwendet. Die
Leistungen beide Moproregale sind fast gleich und klar grésser als der des NK- Kiihlraumes.

Bild 8 File: D_Discount.vsd
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Die Steuerung it in einer zyklischen Art gemacht, geméss folgendes Schema:

1. Die Ventile des ersten Moproregals und des NK-K thlraumes 6ffnen sich gleicher Zeit. Einer der Verdichter ist
im gleichen Moment eingeschaltet.

2. Nach einer bestimmten Zeit, wenn die Temperatur des Raumes gentigend sinkt, ist sein Ventil zu.

3. Wenn das Ventil des ersten Moproregals schliesst, dann 6ffnet sich sofort das Ventil des zweiten Moproregals.
Der gleiche Verdichter dreht weiter.

4. Er wird gleicher Zeit ausgeschaltet wie das Schliessen des Ventils der zweite Moproregal.

5. Nach einer bestimmten Zeit wiederholt sich dieses Zyklus, aber mit dem zweiten Verdichter.
o R
Moproregal 1 I I I I

OFF

ON 4

Moproregal 2

ON

I I
| |
| |
OFF R L
| |
| |
| |

NK-Kuhlraum

OFF

L
|
|
L
I
Verdichter ON |
|
L
|
|
|

NEL o opr

ON 4

Verdichter
Nr.2

OFF

Bild9 File : D_Interact_SP Graph1.vsd

Der Zeitabschnitt T ist von der erlaubten Anzahl Einschaltungen pro Stunde fur die gebrauchten Verdichter
abhangig. Zum Beispiel, um nicht 4 Einschaltungen fur jeden Verdichter pro Stunde zu Uberschreiten, wiederholt
sich das Zyklus jede 7,5 Minuten.

Wenn die Kaltebedarf hoch ist, werden manchmal beide Verdichter gleichzeitig arbeiten.

on b A S S N S S N
| | | | | | | | | | | | |
Moproregal 1 : | | | | | | | | | | | | |
OFF L L L L L L L L L L .
1 1
I I I I I I 1 I I I I I I (] I
ON | | | | | L | | | e ———
Moproregal 2 : : : : : : : : : : : : : : :
OFF L L L L L L L L L L L .
1 1
ON I I | | | | L I I | | | | I*
I I | | | | I I I | | | | I
NK-Kihlraum | | | | | | | | | | | | | |
OFF L L L L L L .
1 1
I I I I I I I 1 I I I I I I 1 I
L L L L L L L I L L | | I I L
Verdichter ON | | | | | | I | | | | | |
S OV [ S I S . N
I I I I I I I : I I I I I I I 1 I
" " | | | | | " " " " " " " " "
Verdichter ON | | | | | | | | | | | | | | 1 |
N2 b Ul
1
1 1 1
1 T. e T. N
Bl|d 10 File : D_Interact_SP Graph2.vsd

Diese Steuerungsart braucht keine Druckmessung.

Fir die Mastereinheit muss der Parameter "1A" (Steuerungstyp INTERACT) vom Menl 1 auf 2 und der Parameter
"nl" (Anzahlgesteuerter Kihlstellen) auf 3 programmiert werden.

Die anderen Parameter haben die gleiche Bedeutung wie bei den Standardfunktionen.
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Unterstehend geben wir einen Programmierungsbeispiel der Parameter fir den Master und fir die Slaves 1 bis 3

Master
Symbol [Beschreibung Verbundanlage

Mo Funktionsmodus des Slaves 1

tr Regelungstyp 0

tC Verbundanlage Typ 0

nC Anzahl Leistungsstuffen pro Verdichter 1

rC Verdichterswahl bei Ein- Ausschalten 0

1A Steuerungstyp INTEACT 2

nl Anzahlgesteuerter Kiihistelen 3
- bd Druckanzeige Einheit 0

FL Kéltemittel 8
D C Sollwert [Bar] 1.0
Z dE Delta [Bar] 0.3
| Ct Drucksollwertverschiebung [Bar] 0.0
= tl Verzdgerung Leistungssteigerung [Min] 3.0

tS Verzogerung Leistungsabfall [Min] 1.0

Cl Integrationskoeffizient [%] 10

Cd Differanzial-Koeffizient [%] 20

nuU Anzahl "ungeregelte" Verdichter 2

Ur Anzahl Verdichter mit Drehzahlregelung 0

AL Druck-Alarm Minimalgrenze [Bar] -1.0
o~ AH Druck-Alarm Maximalgrenze [Bar] 15.0

Ar Druck-Alarmverzégerung [Min] 30.0
D nd Anzahl der ausgeschaltene Verdichter bei Lastabwurf 0
prd Sd Nummer des Slaves, der den Lastabwurf steuern kann 8
w nE Schalthaufigkeit pro Stunde 4
= Lr Maximale Haltezeit [Stunden] 0

Lo Maximale Laufzeit [Stunden] 0
< C1 Funktion des Kontaktes C1 4
L Cc2 Funktion des Kontaktes C2 0
= r2 Alarmverzoégerung nach SchlieBung C2 [Min.] 0.0

Slave 1 bis3
Symbol |Beschreibung Moproregal 1 | Moproregal 2 | NK-Kiihlraum

Mo Funktionsmodus des Slaves 0 0 0

Al Raumtemperatur Ausschalt-Wert (Fihler A) [°C] 1.0 1.0 1.0
— A2 Raumtemperatur Einschalt-Wert (Fuhler A) [°C] 2.0 2.0 2.0
D ud Ventilverzégerung nach Abtauende [Min.] 0.0 0.0 0.0
P4 AL Minimalgrenze Temperaturalarm (Fuhler A) [°C] -5.0 -5.0 -5.0
L AH Maximalgrenze Temperaturalarm (Fihler A) [°C] 10.0 10.0 10.0
= Ar Alarmverzdgerung Raumtemperatur (Fihler A) [°C] 30.0 30.0 30.0

dC Temperatur Sollwertverschiebung [°C] 0.0 0.0 0.0

PF Leistungsfaktor [Verdichter/Kihlstelle] 0.9 1.0 0.1

Sh Verdampferfihler vorhanden (Fihler B) 0 0 0

Pd Abtauprogramm 1 1 1
N Ld Maximal-Abtaudauer [Min.] 30 30 30

1d Beginn der Abtauung Nr.1 [SS.MM] 06.00 06.30 6.00
D 2d Beginn der Abtauung Nr.2 [SS.MM] 19.00 19.30 19.00
z 3d Beginn der Abtauung Nr.3 [SS.MM] 19.00 19.30 19.00
L 4d Beginn der Abtauung Nr.4 [SS.MM] 19.00 19.30 19.00
= 5d Beginn der Abtauung Nr.5 [SS.MM] 19.00 19.30 19.00

6d Beginn der Abtauung Nr.6 [SS.MM] 19.00 19.30 19.00

Uo Ventilatorfunktion 1 1 1
<t Cl Funktion des Kontaktes C1 4 4 4
= C2 Funktion des Kontaktes C2 2 2 2

Der Slave Nr 4 arbeitet im Modus 0 geméass der gewohnlichen Parametrierung.
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10. Wochenkalender

Diese Option sichert die Mdglichkeit der Betrieb des Slaves zu andern bel Perioden der reduzierten
Aktivitdt geméss einen in der Ferniberwachungszentraleinheit eigefligten wochentlichen Programm
(zum Beispiel die Schliestunden der Supermarkten). Je nach Programmierung der Parameter vom
Menu 5 (Menu « Kalender »), kann der Slave wahrend der Schlief3perioden die Kihlstelle Stillsetzen

oder den Sollwert verschieben.

Der standard vorgesehene Ausgang
far die Steuerung ener
Alarmeinrichtung kann das Licht
steuern. Fur diesen Zweck ist der
Parameter « Funktion des

@ Diese AnschltiRe sind nur fur die Slaves FX71
gultig. Fur die Slaves FX51, siehe Bild 2

L1
L

L1

-®
@

]
_/I/
]
1
}
o 1
Offnung ]
1
Schliefung

Nacht Vorhang

File : D_Commutation de nuit.vsi

& D0 B D &
Alarmsausganges » auf 1 :
(«Lichtsteuerung») zu
programmieren. Mit enem
Zusaizrelais, an diesen Ausgang
angechlof3en, kann man das Licht
und der Nachtvorhang einer &
Kihimobel steuern (Sehe Bild 11). peerereesacad
Die Modulen FX10-INT kénnen Bild 11
auch konnen auch die Abtauungen
geméss einen von dieser Option
unabhandiges  Wochenprogramm
Steuern (8819)
11. Stérungscode
1 = Raumtemperatur zu tief
2 = Raumtemperatur zu hoch
3 = Verdampfertemperatur zu tief
4 = Verdampfertemperatur zu hoch
5 = Temperatur des Fihlers C zu tief
6 = Temperatur des Fuhlers C zu hoch
7 = Raumtemperaturfihler ist nicht angeschlossen
8 = Raumtemperaturfihler in Kurzschluf3
9 = Temperaturfiihler B ist nicht angeschlossen
10 = Temperaturfihler B in Kurzschluf3
11 = Temperaturfihler C ist nicht angeschlossen
12 = Temperaturfihler C in Kurzschlufd
13 = Alarm des Kontaktes C1
14 = Alarm des Kontaktes C2
15 = Abtauendetemperatur nicht erreicht. Maximale Abtaudauer
(Parameter Ld vom MenU 2) zu kurz oder die Heizung funktionniert nicht
16 = der Slave antwortet nicht

17



12. Elektronisches Einspritzventil

Die Module FX10INT, die ab dem 1. Juli 2001 geliefert werden (Programmversion 1251 oder neuer),
sind kompatibel mit den elektronischen Einspritzventilen Egelhof Serie CoolNet. Jede Kihistelle mit
Einspritzventil ist mit einem Slave (FX10, FX51, FX71, usw.) ausgestattet, der alle Standardfunktionen
gewahrleistet, und mit einem Modul E11, dass das Ventil leitet. Die Anschllisse werden geméss Schema
Nr. LN97.48.64/0 ausgefuhrt. Die Anlage muss mit einer Zentraleinheit LN48/47 ausgerlstet sein, dadie
Module E11 an den Kommunikationsbus, der sie mit den Satelliten verbindet, angeschlossen sind. Der
Kodierschalter auf dem Modul E11 erlaubt die Adressenwahl jedes Moduls. Sie muss gleich lauten wie
die Nummer des Slaves, der die entsprechende Kihlstelle steuert. Untenstehende Zeichnung stellt ein
Modul dar, das fir die Verwaltung der Kihistelle Nr. 2 programmiert ist (der Stelle, die durch den Slave
Nr. 2 verwaltet wird).

=]

N T e R

Jeder Verdampfer mit elektronischem Einspritzventil muss ein entsprechendes Modul E11 haben. Fir
Kuhistellen mit mehreren Verdampfern, die mit einem einzigen Slave reguliert werden, wird die
Adressierung vervollstandigt durch die Wahl der Nummer des Einspritzventils geméss untenstehender
Zeichnung.

Figure 12
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Die Parametrierung sowie das Ablesen des Zustands der Einspritzventile wird gewéhrleistet durch die Software
TeleswWin Uber einen an die Zentraleinheit LN48 angeschlossenen Computer, entweder direkt oder Uber ein
Modem. Nachdem der Parameter « Einspritzventil » der Kuhistelle auf « Ja» programmiert wurde, werden alle
Parameter des Einspritzventils (Uberhitzung, Maximaléffnung, usw.) im Menu « Raumtemp. » angezeigt. Der
momentane Zustand des elektronischen Einspritzventils wird angezeigt, wenn der Bildschirm auf Textanzeige
umgeschaltet wird. Die gesamte Parametrierung und die Zustandsanzeige betreffen einzig das unter der Rubrik
« Nummer des Einspritzventils » ausgewahlten Einspritzventil (sie ist nur bei Anzeige der Kuhlstelle in Textform
sichtbar).
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Alle Einzelheiten zu Betrieb, Einbau und Parametrierung finden Sie in den Unterlagen, die mit den
Modulen E11 geliefert wurden.

13. Steuerung von Obst und gemuselagem

Fur die Verwatung von grossen Warenlagern wurde eine Spezidversion des Moduls FX10 mit der
Bezeichnung FX10FL entwickelt. Mit Unterstiitzung der benétigten Anzahl Slaves kann dieses Modul
Temperatur, Feuchtigkeit, Sauerstoff- und Stickstoffgehalt regulieren und Uberwachen. Es kann 2
Leistungsstufen, bis zu 4 Verdampfern und 4 Ventilatoren, steuern.

Die Verbindungen mussen gemass Schema N° 01.20.10/1 hergestellt werden. Im Gegensaiz zu
Standardsystemen wird die Rolle jedes Slaves im voraus bestimmt und kann nicht geéndert werden.

Der Master mit seinem Save 0 gewahrleistet die Regelung der Temperatur, die Steuerung des
Magnetventils, des ersten Ventilators und die Abtauung des ersten Verdampfers. Er ist fur den
Funktionsmodus O programmiert. Zusdtzlich zu allen Standardfunktionen und —Parametern zum
Funktionsmodus 0, besitzt das Modul FX10FL 4 weitere Parameter.

Menu 1
"L2" — Einschaltgrenze der zweiten Leistungsstufe. Wenn die Raumtemperatur diesen Wert
erreicht, wird die zweite Leisungsstufe auf dem Slave Nr. 3 eingeschaltet (Ausgang 34 auf
dem FX51 oder 22 auf dem FX71). Sie wird ausgeschatet, wenn die Raumtemperatur wieder
auf den Wert "A2" (Raumtemperatur Einschaltwert) sinkt.

Menu 2
"nU" — Anzahl Ventilatoren.
"PU" — Betriebsart der Ventilatoren.
Menu 7
"cU" — Zahler fur Anzahl Wasserentleerungen (Entfrostungsrohr)

Der Save Nr. 1 steuert die Abtauung der Verdampfer 2 bis 4. Er muss im Modus 4 programmiert
werden und gewdhrleistet die selben Funktionen wie mit den Standardmodulen FX10 (siehe 8 4 des
Kapitels « Kuhlstellenregelung »). Falls die Anlage nur mit einem einzigen Verdampfer ausgerustet ist,
fehlt dieser Slave. In diesem Fall muss der Slave Nr. 1 bei der Parametrierung fir den Funktionsmodus O
programmiert werden und wird durch die Programmierung des Parameters "Fo" des Menus 6 auf 1
ausser Betrieb gesetzt.

Der Save Nr. 2 steuert die Ventilatoren 2 bis 4. Dieser Slave kann weder Uber die Ferniiberwachung
noch Uber die Programmationstasten angerufen werden. Untenstehende Parameter miissen Uber den
Slave Nr. O programmiert werden. Die Anzahl Ventilatoren (hdchstens 4) kann im Parameter "nU" des
Menus 2 programmiert werden. Ihr Funktionieren kann an die Bedirfnisse angepasst werden mit der
Programmierung eines der untenstehenden Werte im Parameter "PU" desselben Menus.

0. in Ruhezustand, ein einziger Ventilator 1&uft, mit Ausnahme eines Zeitraums von 7 Minuten
(von der 53. bis zur 59. Minute jeder Stunde), wahrend dessen alle Ventilatoren gleichzeitig
eingeschaltet sind, um die Luft des Raums durchzuwirbeln. Die anderen Ventilatoren schalten
sich nur ein, wenn das Magnetventil gedffnet oder der Befeuchter eingeschaltet wird. Nach dem
Schliessen des Magnetventils drehen die Ventilatoren noch ungeféhr 5 Minuten weiter. Der
Ventilator, der sténdig lauft, wird alle 5 Minuten durch einen anderen ersetzt.

1. aleVentilatoren laufen standig.
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2. in Ruhezustand, alle Ventilatoren sind angehalten. Sie schalten sich nur wahrend der Offnung
des Magnetventils oder der Einschaltung des Befeuchters ein. Sie bleiben nach Schliessung des
Magnetventils noch 5 Minuten eingeschaltet.

In jedem Fall werden die Ventilatoren wahrend der Abtauung angehalten und bleiben auch danach
ausgeschaltet, bis die Verdampfertemperatur unter den Wert "d1" des Menus 2 sinkt.

Wenn die Anlage nur mit einem einzigen Ventilator ausgerustet ist, fehlt dieser Slave.

Der Save Nr. 3 leitet die 2. Lestungssiufe, verwaltet die Messung der Tauwassermenge und steuert den
Luftverdichter. Der Ausgang Luftverdichter wird bet&tigt, sobald sich die Befeuchtung einschaltet. Er 1&uft
noch eine Minute weiter, nachdem die Befeuchtung ausgeschaltet wird.

Der Ausgang TD (Klemme 33 auf Slave FX51 oder 20 auf FX71) wird betétigt bei Schliessen des
Kontakts VD (Klemmen 16 und 17) und wahrend 1 Minute nach seiner Offnung. Ein Zahler registriert
die Anzahl Schliessungen des Kontakts VD. Der Parameter "cU" des Menus 7 des Slaves O zeigt den
aktuellen Zustand dieses Z&hlers an.

Diese Option kann zur Messung der abgelassenen Tauwassermenge benutzt werden. In diesem Fall wird
das Wasser, das beim Abtauen aus dem Verdampfer lauft, in einem Behdlter aufgefangen, dessen
Volumen bekannt ist. Nach mehrmaligem Abtauen, wenn der Behdlter voll ist, wird der Kontakt VD
durch einen Niveauschalter betétigt. In diesem Moment 6ffnet der Ausgang TD das Entleerungsventil
des Behdlters. Der Zahler "cU" zeigt die Anzahl Entleerungen des Behélters an und erlaubt somit eine
Schétzung der Tauwassermenge.

Wenn keine der obenerwdhnten Funktionen benutzt wird, fehit dieser Slave. Wie der Slave Nr. 2, ist
dieser Slave nicht fir die Programmierung zuganglich, da es keinen einzigen programmierbaren
Parameter hat.

Der Save Nr. 4 reguliert den Sauerstoffgehalt. Funktionieren und Parametrierung sind gleich wie im
Modus 2 der Standardmodule FX10. Der Messfiihler des Sauerstoffs muss einen linearen Ausgang 4-
20maA liefern. Wenn diese Funktion nicht benutzt wird, fehlt dieser Slave. In diesem Fall muss der Slave
Nr. 4 bei der Parametrierung fir den Funktionsmodus O programmiert werden und wird durch die
Programmierung des Parameters "Fo" des Menus 6 auf 1 ausser Betrieb gesetzt.

Der Save Nr. 5 reguliert den Stickstoffgehalt. Funktionieren und Parametrierung sind gleich wie im
Modus 2 der Standardmodule FX10. Der Messfiihler des Stickstoffs muss einen linearen Ausgang 4-
20maA liefern. Wenn diese Funktion nicht benutzt wird, fehlt dieser Slave. In diesem Fall muss der Slave
Nr. 5 bei der Parametrierung fir den Funktionsmodus O programmiert werden und wird durch die
Programmierung des Parameters "Fo" des Menus 6 auf 1 ausser Betrieb gesetzt.

Der Save Nr. 6 verwaltet die Luftfeuchtigkeit. Funktionieren und Parametrierung sind gleich wie im
Modus 2 der Standardmodule FX10. Der Messfiihler der Luftfeuchtigkeit muss einen linearen Ausgang
4-20mA liefern. Wenn diese Funktion nicht benutzt wird, fehlt dieser Slave. In diesem Fall muss der
Slave Nr. 6 bei der Parametrierung fur den Funktionsmodus O programmiert werden und wird durch die
Programmierung des Parameters "Fo" des Menus 6 auf 1 ausser Betrieb gesetzt.

Untenstehende Parameter miissen auf folgende Werte programmiert werden :

"nS'=7 (Anzahl Slaves)
"pF'=0 (Leistungsfaktor. Die Funktion « INTERACT » kann bei dieser Modulversion nicht
benutzt werden)
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1.  Einfihrung

@ Wir haben vorausgesetzt, dald der Leser zuerst die Gebrauchsanwei sung « Einfiihrung » gelesen
hat. Se sdlt alle unerlafdichen Grundkenntnisse fir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und

generel vom Basis-Konzept der Serie NEWEL dar.

Diese Gebrauchsanweisung stellt den Betrieb der Saves als Verbund- und Verfliissigersteuerung

dar. Der Parameter “Mo” desMenls1is in diesem Fall auf 1 programmiert..

2.  Algemeine Beschreibung, Basisanschilisse.

Be der Benutzung des im Mager integrierten Slaves (Slave 0), werden die Anschllisse gemdl? dem

Schemavom Bild 1 verwendet. Weitere Anschliisse Sehe Unterlagen « Einfuhrung ».
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Wenn ein anderer Slave gewahlt wird, ist das Schema vom Bild 2 zu verwenden.
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Die Module koénnen die Verbund-anlagen (Parameter “tr” des Menis 1 auf 0) und die
Verflissgeranlagen (“tr” auf 1) verwalten. Einfachkeits-halber werden wir generdll die Steuerung
der Verbundanlagen (Niederdruck) behandeln. Dennoch, die beschriebenen Prinzipien snd fur die
Vewaltung der Veflissger ebenfalls anwendbar. Jeder grof3e Unterschied zwischen den beiden
Funktionsmodi wird tberdchtlich angegeben.

Die Druckmessung ist durch einen Transmitter mit e@nem Ausgang 4-20mA gesichert.

Ein digitaler Eingang ist zu jedem Verdichter zugetallt, um sainen Sicherheitskrals zu Uberwachen
(z. B. Klemme 12 fir den Verdichter Nr. 2).

Die Funktionen der Kontakten C1 und C2 snd programmierbar. Sie konnen wie Alarm-, Sollwert-
verschiebungs-, Lastabwurf- oder Stillstands-K ontakte funktionieren (Sehe Kapitd Q).

Ein Slave kann bis zu 3 Verdichter verwalten. Um eine grof3ere Anzahl von Verdichtern zu steuern,




koénnen mehrere Slaves (Maximum 4 pro Verbund) angeschl ossen werden, geméal3 Schema vom Bild
3. Die Nummer vom ersen Save, Pilot- Save genannt, kann frel gewahlt werden. Jedoch missen die
anderen Slaves entsprechend fortlaufende Nummern haben. Z. B., wenn die SaveNummer vom
Pilot auf 1 gewahlt wurde, missen die folgenden Slaves unbedingt die Nummern 2, 3 und 4 haben.
Der Druck-Transmitter wird nur am Pilot angeschlossen. Ferner die Kontakte C1 und C2 sind nur auf

Pilot-Slave arbeitsfahig.
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Gegenuiber den traditionnellen Regelungen, warten die Regelungen der Serie NEWEL auf keine
Uberschreitung der fortlaufenden Druckschwellen, um Leistungsstufen zu ergénzen. Beéim dauerden
Uberwachen der Evolution des Drucks it die Leisung erhoht oder vermindert, um die Differenz
zwischen dem programmierten Sollwert und dem gemessenen Druck auf das Minimum zu
reduzieren. Sie kann folgende V erbundanlagen seuern:

3.1

1 bis12 Verdichter ohne Drehzahlregelung

1 bis10 Verdichter mit Drehzahlregdung ausgeriistet und O bis 12 ungeregete Verdichter
1 bis6 Verdichter mit Leisungsregelung (nur Niederdruck)
Asymetrische Verbundanlagen von 2 bis 6 ungleichen Verdichtern (nur Niederdruck)

Anlage mit Drehzahlregelung.

Die Anderung der Drehzahl des Verdichters oder der Verflussiger-Liifter erzeugt eine sehr gute
Regel ungsgenauigkeit, da sie eine sehr feine Anpassung zwischen der gegebenen Leistung und dem Bedarf
der Anlage erlaubt. Die Kosten der Drehzahlregelung von allen Verdichtern oder L Uftern sind aber meistens
sehr hoch, da der Preis der Drehzahlregelung sehr stark mit ihrer Leistung steigt. Die NEWEL - Regelung




erlaubt eine Drehzahlregelung von einem Teil (1 oder 2) der Verdichter oder Lifter und bringt damit eine
elegante L 6sung dieses Problems. Alle anderen Verdichter arbeiten in ungeregelten Modus. So bleiben die
Kosten des Drehzahlreglers niedrig, da seine Leistung gering ist. Die Leistungen der Anlage sind nicht
geféhrdet, da die Drehzahlegelung, die nur einen Verdichter steuert, kann sich auch genau an den
Leistungsverbrauch der Anlage anpassen. Das Bild 4 zeigt ein Regelungsheispiel eines Verflissigers, bei
dem die Drehzahl eines L Ufters geregelt wird und die anderen arbeiten in ungeregelten Modus.
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Das Gerét rechnet alle 10 Sekunden den Abstand zwischen dem Druck und dem Sollwert aus. Wenn ein
positiver Abstand festgelegt ist, wird die geregelte L iifterdrehzahl erhoht. Die Gréf3e der Erhdhung ist zum
Abstandswert proportional und vom Parameterwert “tI” des Meniis 1 umgekehrt proportional. Das Gerét
berlicksichtigt auch die Anzahl der geregelten Lufter. Je grofRer die Anzahl, um so kleiner sind die
Erhéhungen. Wenn der Druck die "Totezone™ der Regelung Uberschritten wird und die geregelten L ufter
die maximale Leistung erreichen, schaltet sich ein zusétzlicher ungeregelter Lifter ein. Gleichzeitigwird die
Drehzahl der geregelten Lifter reduziert. Der Wert dieser Reduzierung entspricht der Erhdhung der
Leistung, erzeugt durch das Einschalten des ungeregelten Lifters. Sie ist dann der Anzahl der geregelten
L Ufter umgekehrt proportional. Z. B. : bei 2 geregelten Liftern wird die Drehzahl um 50% reduziert, was

der Leistung eines ungeregelten L Ufters entspricht.

! Sollwert + Parameterwert “dE” des Meniis 1




Wenn die Leistung noch immer nicht ausreicht, um die momentanen Bedirfnisse zu decken, beginnen die
Drehzahlerhthungen wieder und der Zyklus wiederhohlt sicht, bis der Druck zu sinken beginnt. Das Bild 5
zeigt graphisch diesen Betrieb bei 2 Liiftern « ungeregelt » und 1 L (ifter geregelt.
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Die Dynamik der Regelung ist durch die Parameter “dE”, “tI” und “tS’ des Menls 1 bestimmt. “dE” zeigt
die“Totezone” Uber und unter dem Sollwert an. Die ungeregelten L Uifter bleiben in ihrem aktuellen Zustand,
solange der Druck sich in der Zone befindet. Der Parameter “tl” gibt die fortlaufenden
Einschaltverzbgerungen der ungeregeten Lifter an, falls der Druck nur um 0,1 bar die * Totezone ”
Uberschreitet. Wenn die Uberschreitung groRer ist, sind die Verzégerungen proportional kiirzer. Der
Parameter “tS’ bestimmt die Verzdgerungen der aufeinanderfolgenden Ausschaltungen der Lufter. Er
beeinflufd also die Geschwindigkeit des Leistungsabfalls.

Generell bringt die Verminderung der Werte “dE”, “tI” und “tS’ ene Verbesserung der
Regelungsgenauigkeit, erzeugt aber vermehrte Schaltungen. Die Erhdhung dieser Werte fuhrt zu ener
grofRReren Ungenauigkeit und einer Verminderung der Schalthaufigkeit.

Das Modul erfafd die Druckanderungsgeschwindigkeit. Wenn der Druck schnell steigt, werden die
Drehzahlerhthungen stérker und deswegen die Einschaltungen haufiger.

Der Einflu3 dieser Wirkung ist zwischen 0 und 99 im Parameter “Cd” des Menus 1 (Differential-
Koeffizient) programmierbar. Der Wert O eiminiert diese Funktion. Der Wert 99 erzeugt sehr starke
Reaktionen an den Druckanderungen. Das Gerét ist auch fahig, kleine, lang andauernde Druckénderungen
zu kompensieren (Integrationsfunktion). Der Einfluf dieser Funktion ist durch den Integrationskoeffizient
(Parameter “Cl” des Menis 1), zwischen 0 und 99 programmierbar. Die Parameter “Cd” und “CI” miissen
mit Vorsicht manipuliert werden. Wir schlagen vor, ihre Gréf3e im Bereich der in den Programmierblattern
vorgeschlagenen Werte zu lassen.

Wird der Druckabstand negativ, dann ist der Zyklus umgekehrt. Die Drehzahl der geregelten L Ufter wird
verkleinert und sobald der Parameter “An” des Menls 2 das programmierte Minimum erreicht, stellt sich
ein LUfter ab und die Leistung der geregelten L Ufter wird entsprechend erhoht.

Fir die Wahl des Ventilators der ein- oder auszuchalten ist kommt auf den Wert des Parameters "rC" an. Mit
dem Wert O ist der Ventilator der am léangsten ausgeschaltet war, zuerst eingeschaltet und der, der am
langsten gearbeitet hat zuerst ausgeschaltet. Dieses sichert langfristig den Ausgleich der Arbeitszeiten aller




3.2.

3.3.

Liufter. Wenn der Wert "rC" auf 1 ist, werden die Ventilatoren in Reihenfolge eingeschaltet und in
Gegenreihenfolge ausgeschaltet. Zum Beispidl, bei steigender Last, wird zuerst der Ventilator Nr. 1, dann
Nr. 2, Nr. 3 usw... eingeschaltet und bel sinkender Last wird zuerst der Ventilator Nr. 3, dann Nr. 2, Nr. 1
ausgeschaltet.

Die fur die Verflussger-LUfter hier aufgefiihrten Regelungsprinzipien sind auch auf die Verdichter
anwendbar.

Steuerung ohne Drehzahlregelung
Beim Fehlen des Drehzahlreglers (alle Lifter oder Verdichter arbeiten ungeregelt) ist die Reglerprozedur
gleich. Der einzige Unterschied besteht darin, daf3 die Drehzahlregelung nur eine reine Abstraktion ist und
keine physikalische Wirkung hat.

Regelung der Leistung im mehrstufigen Verdichtern
Die NEWEL-Regelung ist imstande, die Verdichter mit Leistungsregelung zu verwalten. Die Zahl der

Leisungsstufen kann bis auf 12 erhoht werden. Das Bild 6 zeigt die Anschliisse der Motoren und der
Leistungsregelungs-Ventile bei 2 Leistungsstufen (1 Ventil).
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@ Diese AnschliiRe snd nur fir die
Slaves FX71 gultig. Fir die Slaves

FX51, sehe Bild 2
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34.

Das Bild 7 erkléart die Zuteilung der Motor- und Leistungsregelungs-Ventil-Ausgange fir verschiedene
Anzahl Le stungsstufen.

1. Slave 2. Slave 3. Slave 4. Slave
SHEEIRE EE BRI
N @ @ @ o @ @ @ @ o @ @ @
E5F | 9% | 9% | 9% | €% | €5 $% | €% | 9% v | g% | €% €%
., Verdd | Verd? | Verdd | Verdd | Verd5 | Verd6 | Verd? | Comprd | Verd9 | Verd.d0 | Verdff | Verd12
Verdichter ohne
vy U OO O 1O O FOL O U O
(1 stufige Verd.)
Verdichter Nr. 1 Verdichter Nr. 2 Verdichter Nr. 3 Verdichter Nr. 4 Verdichter Ni. 5 Verdichter Nr. 6
2 stufige
s Jolglo|rlolgl ol v]old] ol T
Verdichter Ni. 1 Verdichter Ni. 2 Verdichter Ni. 3 Verdichter Nr. 4
3 stufige
“e  [0lglolo|7 olololglo|olT
Verdichter Nr. 1 Verdicirter Ni. 2 Verdichter Nr. 3
4 stufige
il o) [ F I AN e
Verdichter Nr. 1 Verdichter Ni. 2
5 stufige
e |V T T O T 00T
Verdichter Nr. 1 Verdichter Nr. 2
6 stufige
waerr (OO 00O 0,0|0(0|0
O Verdichtermotor Steuerungsbeispiel
fii 3 Leistungstufen
Dﬁ Lefsfungsmduzjerungs.Venfjj Verdichtermotor | VentilNr. 1 | VentilNr. 2
. . . 0% 1 1
Bild 7 File : D_Tableau Vanne de Réd.vsd i
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Das Regelungsverfahren ist gleich. Der einzige Unterschied
erscheint bei der Wahl der Ausgange bei Erhohung oder 100% | T | —— /*‘

Verkleinerung der Leistung. _

Wenn die Leistung erhdht werden muR, addiert das Gerét lieber ©'© D Tableau Etat Contactvsa

eine Stufe eines Verdichters, der schon eingeschaltet ist, als einen

zusétzlichen Verdichter einzuschalten.

Gleiches geschieht auch bei Leistungsverminderung, so daf’ die Anzahl der eingeschalteten Verdichter so
klein wie moglich wird.

In Wirklichkeit ist der Algoritmus der Ausgangewahl komplex. Er berticksichtigt auch die Laufzeiten der
Verdichter, minimiert diese bei reduzierter Leistung und versucht, bei evtl. Lestungserhdhungs-
Anforderungen schnell stens zu reagieren.

Verwaltung der ungleichen Verdichter (asymetrischen Verbundanlagen)

In enigen Fallen wird es inter t die Bild 8 File : D_Tableau Centrale Ass.vsd
Leistungen der Verdichter einer Verbundanlage

zu unterscheiden. Dieses gibt die Mdglichkeit, 22| 3

die Leistungs-Erhdhungs- und Verminderungs- §§ <

Schritte zu reduzieren und so die Leistung der
Verdichter an den Bedirfnissen der Anlage A —
besser anzupassen. Tatsichlich kann dne | "o
Verbundanlage (siehe Bild 8), bestehend aus 3
verschiedenen Verdichtern ( 1.5, 3.0, und 4.5 | verdichternr. 2
kW ), 6 verschiedene L eistungsebenen erzeugen. 3.0k

Mit 3 gleichen Verdichtern snd nur 3 Verdchior 3
L eistungsebenen verfligbar. (@5kw)

e e G| 1skw
a e @1 | soww
e a GO | esww
e a @1 | soxw
e e G| 7sww
a e G| soxw

Mit dem Parameter "tC" des Meniis 1 auf 1 programmiert, pafdt sich das Modul NEWEL diesem Typ von
Verbundanlagen an. Es kann 2 bis 6 ungleiche Verdichter verwalten. Die Leistungsverteilung der
verschiedenen Ebenen ist optimal, wenn die Leistung der Verdichter, die folgen, im gleichen Wert der
Leistung des kleinsten Verdichter erhdht werden. Z. B., wenn die Leistung vom kleinsten Verdichter 1.5 kW
ist, werden die folgenden Verdichter im idealfall mit Leistungen von 3.0, 4.5, 6.0, 7.5 usw. ausgel egt.




3.5.
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Um die Verflissger mit mehreren Kuhlkreisen zu steuern, mui3 ein
Modul FX-AD3P angesetzt werden. Das Modul gelt an seinem
Ausgang das stérkste von den 3 Transmittern gegebene Signal zuriick
(sehe Bild 10). Folglich wird der Verflissiger durch den Kreis mit
dem hochsten Druck gesteuert.

Die L astabwurf- und
Laufzeitausgleich - Funktionen sind
ausgeschaltet.

In Anbetracht dessen, dal3 bel diesem
Steuerungstyp das Modul  den
Verdichter, der eingeschaltet wird,
nicht frei wahlen kann, konnen die
Differenzen zwischen der Anzahl
Einschaltungen der verschiedenen
Verdichter bedeutsam sein.  Der
programmierte Wert des Parameters
"nE" (max. Schaltéaufigkeit pro
Stunde) richtet sich nach dem
Durchschnitt der Schaltaufigkeit von
allen Verdichtern. Dieser Schutz it
im vorliegenden Fall  weniger
wirksam, als im Fall von gleichen
Verdichtern. Daflr ist es wichtig, die
Werte der Parameter "tl" und "tS"
nicht zu tief zu programmieren
(Verzdgerung der
Leistungssteigerung und Leistungs-
Abfalls). Dieses kann zu haufigeren

Umschaltungen fihren und die
L ebensdauer der Verdichter
verkirzen.
@ Diese AnschliiRe sind nur fir die Slaves FX71
gultig. Fur die Slaves FX51, sehe Bild 2
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File : D_AD3P 3 Capt.vsd
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Bild 11 File : D_AD3P 5 Capt.vsd

Wenn die Kreisanzahl groRer als 3 ig,
kénnen mehrere  FX-AD3P Module
Rethenméliig eingesetzt werden, um die
Anzahl der nétigen Transmitter
anschlief3en zu kdnnen (siehe Bild 11).
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3.6. Kaltwassersatze. Regelung mit Temperaturfuhler. H

Be Regdung der Kaltwassrsdize is der Drucktransmitter
durch ein Temperaturfihler mit 4 bis 20 mA Ausgang erstzt.

FX71

6 7T & 9 10111213 115 16 17 18

. L POPOOVIVRBODBE
o Parameter "bd" des Menus 1 (Druckanzeige Einheit) ist auf
1 (°C) zu programmieren und alle Druckparameter sollen

Die Programmierung der Parametrer soll wie folgt aussehen:

in °C eingegeben werden.
o Parameter "FL" des Menus 1 ( Kétemittel) soll auf 10

(Kaltwasser) programmiert sein. Tempraturiihier
e "GL" und "GA" des Meniis 6 sind auf 0.0 und 25.0 zu 4 bis 20 mA
programmieren. ( 8 oo F )
ST420 =

4.  Begrenzung der Schaltaufigkeit

Die Verdichter-Hergeler erlauben nur eine begrenzte Anzahl

Einschaltungen pro Stunde. Diese Zahl wird im Parameter “nE” des Ments 2 programmiert. Um
diee Beanspruchung zu eflllen, verzbgern die Mehrheit der Regelungen systematisch die
aufeinanderfolgenden Einschaltungen auf ene Anzahl von Minuten, die 60 dividiert durch die
erlaubten Einschaltzyklen pro Stunde entsprechen. Diese Verzégerungen sind oft unnétig, da sedie
effektiven Einschaltungen, die der Verdichter zuvor hatte, nicht berticksichtigen. Sie kbnnen bel den
Perioden, in denen ene <hndle Ledungserhbhung notig ware, zu gravierenden
Regdlungsungenauigkeiten fihren. Aus diessm Grund fuhrt die NEWEL- Regeung diee
Verzbgerungen nur aus, wenn wahrend der letzten 60 Minuten die Zahl der erlaubten Einschaltungen
schon erreicht wurde.

Rild 12 File - D Sonde Temn 4-20mA vsd

Fur die Module, die die Verflissger seuern, sollte der Parameter “nE” hoch genug programmiert
werden (30-40, unter Reserve eventud ler Gegenangaben des Hergdlers), da die Lifter die haufigen
Einschaltungen gut verkraften. Zu tiefe Werte konnen HP-Fehler aufgrund den obenbeschriebenen
V erzdgerungen erzeugen.

5.  Verschiebung des Solwertes

Der Sollwert des Drucks, der durch die Werte des Parameters “C” bestimmt wird, kann zeitlich in
énem podtiven oder negativen im Parameter “dC” des Menus 1 programmierbaren Wert
verschoben werden. Diese Verschiebung it durch die Uhr vom Modul gesteuert, in enem
Zeitabstand, dessen Anfang wie dem Wert des Parameters “ 1b” und Ende dem Wert des Parameters
“1E” (Menii 1) gleichigt.

Die gleiche Sollwertverschiebung kann durch das Schlief3en der Kontakte C1 oder C2 gesteuert
weden, wenn deren Funktion auf 4 ist (Sehe Parameter "C1” und "C2" im Kapitd (), oder auch
durch den Wochenkalender (sehe Kapite Q).

Die Grenzen des Druckalarms, in “AL” und “AH” programmiert, werden mit gleicher Zeit und mit
gleichem Wert wie der Sollwert, verschoben.

11



6. Lastabwurf

Die Lagtabwurfsfunktion erlaubt einen oder mehrere Verdichter (oder Leistungsstufen im Falle eines
Verdichters mit mehreren Zylindern) abzuschalten, um die Verbundanlagenleisung zu reduzieren.
Sie wird durch Schlief3ung des C1- oder C2 - Kontaktes aktiviert, wenn der Parameter “C1” oder
“C2" auf 5 programmiert is. Der Parameter “nd” des Menls 2 gibt die minimale Anzahl der
Verdichter (oder der Leistungsstufen) an, die wahrend des Lastabwurfs ausgeschaltet werden. Die
Anzahl Verdichter, die eingeschaltet bleiben, i maximal so grof3 wie die gesammte Anzahl der
Verdichter abziiglich den programmierten Wert im Parameter “nd” .

De Lagabwurf kann auch durch enen Pilot-Slave, der einen Veflissger verwaltet, gesteuert
werden. Das kommt vor, wenn der Hochdruck grof3er als Parameters“dL” ist, wahrend einer |ageren
Zeit dsdie Verzogerung die im Parameter “rd” eingegeben ist. Die zwel Werte missen im Menl 2
des Slaves programmiert werden, der der Verflissger vewaltet. Die Verbindung zwischen dem
Slave, der die Verbundanlage steuert und dem, der den Verflissger verwaltet, ist intern realisert und
braucht keinen externen Anschlufl3. Auf der gleichen Budetung kdnnen mehrere Saves, die die
Verwaltung von mehreren Verfllissigern schern, angeschlossen werden. Deshalb muf3 der Verbund-
Slave die Nummer des Saves kennen, der den Lastabwurf aud6st. Die Nummer mufld ihm im
Parameter “ Sd” des Menls 2 angegeben werden. Diese beiden Slaves miissen am gleichen Master
angeschl ossen werden.

7.  Maximale Einschalt- und Ausschalizetten

Die Parameter “L0” und “Lr” geben die maximale Arbeaits- und Ruhezeit an. Wenn einer der Lufter
oder der Verdichter langer as den Wert vom Parameter “Lo” (Stunden) eingeschaltet blebt, wird er
automatisch ausgeschaltet und ein anderer an seiner Stelle eingeschaltet. Wenn die Ausschaltzeit
enesVerdichters oder Lufters grof3er alsder Wert vom Parameter “Lr” igt, wird er eingeschaltet und
ein anderer ausgeschaltet. Dieses erlaubt ein systematisches Beanspruchen von alle Verdichtern und
Ldftern und gleicht ihre Laufzeiten aus.

8.  Dauer Ein- und Ausschalten

Die Parameter “F1” bis “12" des Menis 3 erlauben das Einschalten (Wert 2) oder Ausschalten
(Wert 1) einesjeden Verdichters oder L Ufters unabhangig vom Druck.

9. Laufzeitzihler

Das Modul z&hit die Laufzeiten jedem Verdichter und Lifter. Der Zustand dieser Zahlern kann in
den Parmeter "h1" bis"12" vom Menu 7 gelesen werden.

12



10. Kontakte C1, C2, Sicherheiten

Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 sind durch die
Parameter "C1” und " C2" des Menlis 4 bestimmt. Sie
konnen als Alarm-, Sollwertverschiebungs-, Lastabwurf-
oder Stillgands-K ontakte funktionnieren.

Ein digitaler Eingang it jedem Verdichter zugeteilt, um
sainen Sicherheitskreis zu Uberwachen (z. B. : Klemme
12 fir den Verdichter Nr. 2), sehe Bild 1 Bild 2.
Normalerweise snd im Sicherhatskreis die Kontakte
wie « Phasemangd », Thermik oder Oddruck in Serie
angeschlossen. Ein Unterbrechen des Sicherheitskreises
ezeugt das Auschalten des Vedichters und das
Einschalten der Alarm.

Wenn der Schutz des Verdichters es verlangt, kann die
Sicherhaitsliberwachung verfeinert werden, um genauer
anzuzeigen, welcher Punkt der Kette defekt ist. Dieses
wird mit zusétzlichen Slaves erreicht, die im Modus 3
arbeiten. In diesem Modus hat der Slave 5 digitale
Eingange zur Verfugung, die die Ubewachung
verschiedener Punkte des Sicherheitskreises erlauben.
Diese Uberwachungs-Slaves und die Slaves, welche die
Verdichter deuern, missen am gleichen Mader
angeschlossen werden. Das

Bild 13 stellt ein Beispid dieses Uberwachungstyps vor.

11. Notprogramm
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Bild 13 File : D_Sécurités Suppl.vsd

Wenn die Vebindung mit dem Master unterbricht (Unterbruch der M aster-Speisung,
Unterbruch vom Bus oder Master-Panne), schalten die Slaves FX51 die nach dem 1. Januar 1999
geliefert werden und FX71, automatisch im Notprogramm um und setzen alle Hauptfunktionen

zu schern fort (Sehe 83 der Einfuihrung).

v Die durch den Slave Pilot gesteuerten Verdichter oder Ventilatoren (der wo der Druck
Transmitter angeschlossen ist) sind in Funktion des gemessenen Druckes gemal3 das gleiche

Prinzip wie die Pressostat Regelungen gesteuert.

den? : : :
delt H H H
.}. IEEREEEELEERELY orarnieads crrrcniarr Dorarn e

delta
Sollwert

delta
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..................................................

Verdichter ON 1
Nr. 1 OFF

Verdichter © I
Nr. 2 -

verdichter © I
Nr. 3 H H

Bild 14

File: D_Progr_Sec.vsd
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v Die Verzdgerung zwischen die aufeinanderfolgenden Einschaltungen der Verdichter ist
gleich zu der "Verzégerung der Leistungserhdhung” (Parameter "tI" Ment 1)

Die maximale Anzahl Einschaltungen pro Stunde ist nicht Giberholt

Die Slaves, die keinen Druck Transmitter haben (die, die Verdichter Nr. 4 bis 12 steuern)
halten der Verdichter, der an der Klemme 33 angeschl ossen ist, dauernd eingeschaltet und
lassen die 2 Anderen in Ruhestellung.

AN

Der Slave FX21 und FX51 die vor dem 1. Januar 1999 geliefert waren, verfiigen nicht das
Notprogramm in Falle einen Verbindungsunterbruch mit dem Master.

12. Wochenkalender

Diese Option schert die Moglichkeit, den Betrieb des Slaves bal Perioden der reduzierten Aktivitét
zu andern, gemdld eines in der Ferniberwachungszentraleinheit egefligten waochentlichen
Programmes (z. B. die Schliel3stunden der Supermérkte). Je nach Programmierung der Parameter
vom Menu 5 (Menu « Kalender »), kann der Slave wahrend der Schliel3perioden die Verbund oder
Verflissger dillsetzen oder den Sollwert verschieben.

13. Storungscode

Druck zu tief

Druck zu hoch

Drucktransmitter nicht angeschlossen

Drucktrangmitter in Kurzschlufld

Sicheraitkreisdes Verdichterg/L Ufters Nr. 1 unterbrochen
Sicheratkreisdes Verdichterg/L Ufters Nr. 2 unterbrochen
Sicherdatkreisdes Verdichterg/L Ufters Nr. 3 unterbrochen
Sicherdatkreisdes Verdichterg/L Ufters Nr. 4 unterbrochen
Sicherdatkreisdes Verdichterg/L Ufters Nr. 5 unterbrochen
Sicheratkreisdes VerdichtergL Ufters Nr. 6 unterbrochen
Eine der Sicheraitskreisen unterbrochen. Verdichters/L iftersNr. 7 bis 12
Alarm des Kontaktes C1

Alarm des Kontaktes C2

Save antwortet nicht

OCoO~NOUIA, WN B
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1. EinfUhrung

@ Wir haben vorausgesetzt, dal? der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einfiihrung » gelesen
hat. Se sdlt alle unerlafdichen Grundkenntnisse fir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und

generel vom Basis-Konzept der Serie NEWEL dar.

Diese Gebrauchsanweisung stellt den Betrieb des Saves als Universal- und Feuchtigkeltsteuerung

dar. Der Parameter “Mo” desMenis1ist in diesem Fall auf 2 programmiert.

2.  Allgemeine Beschreibung. Basisanschlilisse.

Be der Beniitzung des im Mader integrierten Saves, (Slave 0), werden die Anschliisse gemdld dem

Schemavom Bild 1 verwendet. Weitere Anschltisse Sehe Unterlage « Einfuhrung ».

Anschluf’
vom Slave Nr. 0

N —

—O Ausgang

@ Der Alarmausgang des ————— 0O R
L1 Masters sammelt alle —0
Alarme der Slaves (ist Au;%gng
N geschlossen wenn ein Slave _O
in Alarm ist)
Alarm —O Ausgang
—0 RL1
L Ll —
AFF 32 31 30
coMm 1 2 3 4 5 6 7 8 9|10 11 12 13 14 15 16 17 18
ey
E l_ \Cl \:2
Transmitter D
—&
4 bis 20mA
Bild1 File : D_Hygrométrie Master.vsd




Wenn ein anderer Slave gewahlt wird, ist das Schema vom Bild 2 zu verwenden..

Anschluf der Slaves

N Nr. 1 bis Nv. 7
O Ansgang dd]
RL3 |
Alarmn Q0 " Slave FX7T ohne Dispiay
—O Ansgang Sigvie FXFQ it Dispigy
0 R
L 2 Ausyang
- o~ RL
Rf .>_| Aunsgang
) Ri3
E leoeceoepee
T EEEEEEEEEETED AL Ansgang
A T 111 o O AL
ST : ; : L1 Ausgang
L N —C AL

m:@@@@@@@
AFE 38 3 36 3 34 3

o4

FxF0)
B T & % 10 11 12 13 1« 15 16 1T 18
ReeeEREEVCRC
L‘ ’—‘ I— Anschiul der
Slaves FXa0 und FXS7T
[ [ i
1 2 2 Dig Anschitl e der Kiarmmen 10 bis 18
Tranamiter 0 fiaifan giich wie die Siavas FXT0
4 bz 20mA

Bild2

In diesem Betriebsmodus verhalten dch die Module wie Universal- Regdungen, mit 2
Sollwertpunkten und neutraler Zone. Das Menti 1 enthdlt die Parameter der Regelung. Der Ausgang
RL1 ig aktiv, wenn der gemessene Wert unter den programmierten Wert von Parameter “ A1 geht
und er is ausgeschaltet, wenn der Iswert den Wert “A2" Uberschreitet. Die Parameter “d1” und
“d2" begtimmen beziehungsweise den Auschalt- und Einschaltpunkt vom Ausgang RL2. Der Bereich
zwischen den Parameter “A2” und “d1” bildet eine neutrale Zone, wenn die beiden Ausgénge
ausgechaltet and. Der Ausgang RL3 it aktiv, wenn einen der Ausgange RL1 oder RL2 eingeschaltet
ig.

Die Regdung verfugt Uber die programmierbaren Alarmfunktionen (Parameter “AL”, “AH” und
“Ar”).

Der Messung der geregelte Wert ist durch einen Tranamitter mit einem Ausgang 4-20mA gesichert.
Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 dnd programmierbar. Sie kdnnen wie Alarm-Kontakte,
Stillgands-K ontakte oder Sollwertverschiebungs-K ontakte funktionieren (Sehe Kapite 6).




3. Feuchtigkeits-Regelung.

Die Feuchtigkeits-Regelung sellt enen besonderen Betriebsall dar. Der Parameter “ SC” i in diesem
Fall auf O programmiert. Die Ausgange RL1 und RL2 steuern den Befeuchter und den Entfeuchtungs-
widersand. Der Ausgang RL3 wird gebraucht, um den Lifter bel Befeuchtung oder Entfeuchtung
enzuschaten. Das Bild 3 zeigt das Beigid ene Kihlraumseuerung mit Temperatur- und
Feuchterregeung.
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Diese AnschlufRe sind nur fur die Slaves FX71 guiltig.
Fir die Slaves FX51, sehe Bild 2
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Bild3 File : D_Régulation d'hygrométrie.vsd

4.  Andere Anwendungen.

Wenn der Parameter “ SC” auf 1 i<, paldt Sch das Modul leicht den verschiedenen Anwendungen, wie
z. B. Regdlung des Sauerdoff-, des Kohlendioxidgehalt usw. an. Der eingesetzte muf3 einen Ausgang
4-20mA haben.




5.  Verschiebung des Solwertes

Die beden Sollwerte, die durch die Werte der Parameter “Al”, “A2”, “d1” und “d2" besimmt
werden, konnen zetlich in eénem podtiven oder negativen im Parameter “dC” des Menis 1
programmierbaren Wert verschoben werden. Diese Verschiebung is durch die Uhr vom Modul
gesteuert, in enem Zetabstand, dessen Anfang dem Wert des Parameters “ 1b” und Ende dem Wert
des Parameters“1E” (Menl 1) entspricht.

Die gleche Sollwertverschiebung kann durch das Schlief3en der Kontakte C1 oder C2 gesteuert
weden, wenn deren Funktion auf 4 ig (dehe Parameter "C1” und "C2” im Kapitd 6) oder auch
durch den Wochenkalender (Sehe Kapitd 7).

Die Grenzen des Alarms der Raumtemperatur, in “AL” und “AH” programmiert, werden in gleicher
Zeit und mit gleichem Wert wie der Sollwert, verschoben..

6. Kontakte C1, C2.

Die Funktionen der Kontakte C1 und C2 snd durch die Parameter "C1” und "C2" des Menis 4
betimmt. Sie kénnen as Alarm-Kontakte, als Stillsands-Kontakte oder als Sollwertverschiebungs-
K ontakte funktionieren.

7. Notprogramm

Wenn die Verbindung mit dem Magter unterbricht (Unterbruch der Magter-Speisung, Unterbruch vom
Bus oder Magter-Panne), schalten die Slaves FX51 und FX71 automatisch im Notprogramm um und
setzen alle Hauptfunktionen zu sichern fort (Sehe 83 der Einflihrung).

De Save FX21 vefugt nicht das Notprogramm in Fale eénen Verbindungsunterbruch mit dem
Mader.

8. Wochenkalender

Diese Option schert die Moglichkeit, den Betrieb des Slaves bal Perioden der reduzierten Aktivitét
gemal3 eines in der Ferniiberwachungszentraleinheit elgefligten wochentlichen Programmes zu &ndern
(z. B. die Schliel3gtunden der Supermérkte). Je nach Programmierung der Parameter vom Menu 5
(Menu « Kalender »), kann der Slave wéahrend der Schlief3perioden die Regelung mit dem Ausschalten
aller Ausgange stillsetzen oder den Sollwert verschieben.

9. Stbrungscode

1 = Gemessener Wert zu tief

2 = Gemessener Wert zu hoch

3 = Tranamitter nicht angeschlossen
4 = Tranamitter Kurzschluf3

13 = Alarm des Kontaktes C1

14 = Alarm des K ontaktes C2

16 = Der Slave antwortet nicht
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1. EinfUhrung

@V\Ar haben vorausgesetzt, dald der Leser zuerst die Gebrauchsanweisung « Einflihrung » gelesen

hat. Se stellt alle unerlafdischen Grundkenntnisse fiir das gute Verstandnis dieser Unterlagen und
generel vom Basis-Konzept der Serie NEWEL dar.

Diese Gebrauchsanweisung stellt den Betrieb des Saves als Uberwachung der digitalen Eingange
dar. Der ParameterMo" desMenis1ist in diesem Fall auf 3 programmiert.

2.  Aloemeine Beschreibung. Basisanschliisse.

Be der Benutzung des im Mader integrierten Saves (Save 0), werden die Anschllisse gemdl? dem
Schemavom Bild 1 verwendet. Weitere Anschllisse sehe Unterlagen « Einfihrung ».

Anschlufld

vom Slave Nr. 0 N

@ Ausgang RL3
Der Alarmausgang des

L1 Masters sammelt alle —O0
Alarme der Slaves (ist Ausgang RL2
—O

N — geschlossen wenn ein Slave

in Alarm ist)

Ausgang RL1

S
o 000
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Bild 1 File : D_Surveilance Master.vsd




Wenn ein anderer Slave gewahlit wird, it das Schema vom Bild 2 zu verwenden.

Anschlufi der Slaves

N Nr. 1 bis Nr. 7
—— Ausgang
o RL3 i
o Slave FXTT ohne Display
o 2 Ausyang Slawe FXFQ it Dispiay
Bl ) RL2

Alarm
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& FLS
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o 0 Rz
L1 Ausgang
N O g
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ol o200

FXT

& 7T 8 9 10111213 1415 16 1T 18

RPBERRRRRBRROQ)

Anschiull |der
Slaves FXE0 und FXa7T

i
L3 A0 WD ACT A2 Q'{ DigAnschiifle der Kiermmen 10 bis1&
Liaifan giich wie die Slavas FXT0

Bild 2 File : D_Surveillance Slave.vsd

In diesem Betrigbsmodus Uberwachen die Module den Stand der 5 potentialfreien Kontakte C1 bis
C5. Je nach Programmierung der respektiven Parameter “C17, “C2”, “C3”, “C4” und “C5” des
Menus 1, arbeiten diese Kontakte as Alarm-Kontakte bei Schlief3ung (Wert 0) oder Alarm-Kontakte
bei Offnung (Wert 1). Wenn der Parameter auf 2 i, schaltet der entsprechende Kontakt keinen
Alarm. Sein Stand kann aber am Bildschirm der Fernlberwachung schtbar gemacht werden. Die
Parameter “C1" und “C2" konnen auch auf 3 programmiert werden. In diesem Fall wird die
SchlieRung des entsprechenden Kontaktes die Uberwachung von allen anderen  Eingdngen
unterbrechen.

Die Alarmverzogerungen sollen in den Parametern “r1” bis “r5” des sdben Menis eingegeben
werden.

Der Zustand der Ausgangskontakten RL1, RL2 und RL3 ist von den Werte der Parmeter “F1”,
“F2" und “F3" abhangig. Diese Parameter finden Sie im Menu 3. Wenn der programmierte
Wert auf O ig ist der entsprechende Kontakt offen und wenn er auf 1 i, it der Kontakt
geschlossen.

So kann die Funktion der Anlage fern, durch Umschaltung von verschiedenen Kontakte ab den
Ueberwachungskomputer, modifiziert werden. Auch enige Storungen konnen durch enen
elektrischen Impus fern behoben werden.




Verdctter Die fur diesen Betriebsmodus
N @””7 programmierten Saves
E—H 4QMM konnen, in Vebindung mit

K ' den Saves de Druck-

Verdichter .

I;\;I— RN x Regelur_lg, als_ Uber\_Nachung
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Storquelle des Audalles eines
Verdichters zu ermitteln. Das
Bild 3 gibt eén Beigoid diesr
Anwendung.
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Drncitransmiter O

i A Q‘_‘g Diese AnschliiRe sind nur fir
die Slaves FX71 gliltig. Fur die
Slaves FX51, sehe Bild 2

3. Wochenkalender

Diese Option schert die Moglichkelt, den Betrieb des Saves ba Perioden der reduzierten Aktivitét zu
andern, gemadl eines in der Ferniberwachungszentraleinheit egefligten wochentlichen Programmes
(z. B. die Schlie3stunden der Supermérkte). Wenn diese Option verwandt wurde, 168 die
Programmierung vom Parameter “ JO” des Meniis 5 auf 1 die AuRerbetriebsetzung der Uberwachung
der Eingange wahrend der Schlief3perioden aus.

4.  Stérungscode

5 = Alarm des Kontaktes C3
6 = Alarm des Kontaktes C4
7 = Alarm des Kontaktes C5
13 = Alarm des Kontaktes C1
14 = Alarm des Kontaktes C2
16 = Save antwortet nicht
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Einbau der Module LN48/47/31
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